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Introduktion

Denna guide &r en bilaga till installationsmanualen 959125-000 och beskri-
ver programvalen for Jupiter och mottagare med artikelnummer 952110-
433 (RX161) och 959023-433 (RX161 med expansionskort).

Installationsmanualen maste l4sas och forstas innan inkoppling av kablar
och innan ett program viljs in.

Konfigurationsverktyg

Instéllningar i konfigurationsverktyget (version 3.0.0.0) som paverkar

funktionerna:

System configuration

Program

Stall in 6nskat program, verktyget uppmanar dig att stalla
vreden ratt.

Simultaneous micro/
Simultan micro

Joystickens rorelser ar forreglade sa att flera rorelser kan
mandvreras samtidigt, simultan.
Icke simultan micro ar default.

Low bat warning on
signal

Ger signal 4 ganger sen tyst i 15 sekunder, detta uppre-
pas sa lange det finns batteri kvar. Default.

Y14/28 remaining

En kvarstédende funktion efter HK fran. (Y28 program 13)

X/S1.1 delayed 5 s

Funktion X/S1.1 férdréjd med 5 sekunder.

X/S1.1 latched

S1.1 vaxlande funktion (pa-av)

J1/J2 Upp/Ner,
Vanster/Hoger 4-step

4-stegs joystick, observera att 4-stegs joystick maste
stallas in i toolet! Samt ha RX161 expansionskort.

Weight Scaling

Internal tare on X/S1.1

Hall in 1 sekund for att nolla visningsvardet i displayen
och 3 sekunder for att ta bort nollningen/tareringen.

Se konfigurationsmanualen f6r RX161/RX110, 952576-000.
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3 Valj in program

Skall endast utforas av kvalificerad och utbildad personal.

Locket ar fast med
4 skruvar och med
ett vridmoment pa
2 Nm.

Detta maste goras
A i en ren, torr och

‘ %I\ ESD-saker om-

givning.

For att stdlla in program i mottagaren anvénds tva vridomkopplare, SW1
och SW2. Notera att mottagaren méste vara stromsatt nér ett program valjs
in.

1. Vridomkopplare SW1
2. Vridomkopplare SW2
3.LED2

4. Parningsknapp

Det finns tva alternativ for att vélja program:

* Anvinda mjukvaruverktyget RX161/RX110 Configuration Tool
(du kommer bli uppmanad att stélla vreden i ritt position).

* Eller att f6lja nedan beskrivning:

1. Still in vreden pa onskat programval exempelvis SW1:1-SW2:2,
for programval 12.

2. Hall in parningsknappen léngre 4n tva sekunder tills LED2 bor-
jar lysa. Slépp knappen och tryck sedan snabbt ned knappen igen
< 0,8 sekunder.

3. Upprepa steg 2, tre ganger totalt. Efter tredje gdngen blinkar
lysdioden LED2 tre ganger. Program invalt.

Observera att om SW1 eller SW2 byter position efter att ett program valts
in kommer séndaren inte kunna dra HK.
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4 Prog ramval 4.1 Programval 0
Steg 3-4 ligger alltid p4 expansionskortet. Sa for 4-stegsjoystick krivs ex- 12 stycken singelfunktioner.
pansionskort till RX161 samt instillningar i konfigurationsverktyget. 5 5
HOHIEOR
J2 vanster/hdger - endast tillgdngligt i program 12 och 13. o || e
Sékerhetsrelder (YO0-YS5) for rorelser dr indikerade med fet text i funktion- Funktion
Plint Anslutnin Kabel part
skolumnen. ? P Era100 | 4B | 6B |8B [10BD
Ansl}ltningen f(ir signal i p'rogramvaler'l géller for extern tuta. Akerstréms va [ J2 Ner B1 | B1 |B1| B1
tuta dr, om bestilld, redan inkopplad vid leverans (Y 16). o Y5 :{- J2 Upp B2 | B2 |B2| B2
RX161 grundkort: YO-Y15, expansionskort: 1-16 Y6 :{' J1 Vanster - | B3 |B3| B3
Kolumnen “Funktion” beskriver vara bassindarnamn. Men man kan ju ha v J1 Hoger - | B4 |B4) B4
négqt annat dn exempelyis ett X pa sjdlva s.iindar.en poé ﬁ{nktion X en lampsym- v8 3_1 J1 Upp 3 - IBs| B5
bol till exempel. Men for flerkran och flerforardrift sa maste S4.1 och S5.1 P27
anvindas! N
Y9 3 J1 Ner - - |B6| B6
1st Forsta steget pa knappsandare, knappen halvt intryckt
get pa knapp pp ry Yio J. SW 2 e
2nd Andra steget pa knappsandare, knappen helt intryckt
-9 Era 8B 9 Buttons mode P20 Y JT— SW3 ) - |- | B8
10 Era 8B 10 Buttons mode vi2 [ p1-00 | B7 |B7|B7| B9
SHIFT B8 steg 2 for Era 8B 9/10 Buttons Y13 JT_ SW 1 B8 | B8 | B8 | B10
COM MOV | Gemensam rorelseindikering E
- - Y14 SW4 - - = =
MC ON Tillslagsfunktion P18 L
T Y15 LC SW5 -] -] -
Rorelse | - "Kranak J1 Upp/Ner" Riktning | - "Krandk framat J1 Upp"

. . . . ) | Observera att detta program inte stodjer flerkran/flerforardrift.
A och B ér endast vanliga funktioner och inte kranval A och B om inte °

systemet ar parat for flerkran/flerforardrift, se bilaga 959125-200. Se ocksa
skillnader i programval vid flerkran/flerforardrift nedan.

! Skillnad i programval vid flerkran/flerférardrift:

Programval 0 Ej tillganglig for flerkran/flerférardrift.
Programval 1-12 Y14 indikation forare A och Y15 indikation férare B
Programval

1,2,4,6,A,B,D,E,F10,12 Y13 sammankoppling kran A & B

Programval 3,5,7,8,9,C | Y9 sammankoppling kran A & B

Programval 13 Anslutning 9 indikation foérare A och 10 indikation férare B
Expansionskort Anslutning 11 sammankoppling kran A & B
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4.2 Programval 1

Liknande:

B (fordrojning 1s), 4 (lika YO-Y10, MC ON),

E (Y12 COM MOV), F (lika YO-Y10, MC ON, COM MOV),
10 (fordrojning 1s, lika Y0-Y10)

3 rorelser 2-4 steg per rorelse.

X/Y/IA/B-funktion.

Varje rorelse har separata utgangar for riktning
men gemensamma utgangar for hastighet 2-4.

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.
Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid
en hogre hastighet.

89 ol 39,‘7

,,/’345

Y958

LS

Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp ; B5 B6
Y1 ~r Kranak bakat J1 Ner ’ B6 B5
P15
Y2 -r Trallak vanster J1 Vénster ’ B3 B3
Y3 - Trallak hoger J1 Hoger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner I B1 B2
P21
Y6 - Kranak hastighet 2 [ J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
rallak hastighet anster/Hoger n n
Y7 -r Trallak hastighet 2 | J1 Va /HO ,’ 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 4] Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
3
P27
Y9 51 Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J_ Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner " 2nd B2/B1 2nd B1/B2
yiiooJ X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20
Y12 . Y - 2nd B8 - - 2nd B10 2nd B8 - - 2nd B10
Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
Y14 I_C B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
P18
Y15 I_C Signal P1 - Dﬂ 1st B7 1st B9 1st B7 1st B9
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<ve || o v
HOHIRO)
0¥ || %% | RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 -
3 1 -r Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner "~
2 Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner %
P2 -
s Trallak hastighet 3 | J1 VansterHoger & ¥
P2 =

4 f Trallak hastighet 4 | J1 VansterHoger [
P3
P2 -
S Lyft hastighet3 | J2 Upp/Ner g
P2 = i -~
53 6 - Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner P’ a
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 =

M N

P3 8 - CO
P6
Ps_|o 4 ;
P7
P6
P8 |10 4 s6
P7
P6
P8 " 3_1 S2.2
P7
P6
Ps |12 4 s3.2
P7
P6 -
p7 13 ~r S4.2
P6 =

14 2
p7 - S5
P6 -
p7 15 ~r S7
P6 =
b7 16 °f Signal p1-[17

Programval Remotus Jupiter RX161

7(44)

S4.1+ S5l

S41

S2/S4 Rotary Switches

Version: A2 Document-ID: 959125-100 SV Author: SH




8 (44)

4.3 Programval 2

3 rorelser 2-4 steg per rorelse. Kran/trallak rérelser har separata utgangar Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.  Liknande:
4 utgangar for Lyft (2-steg). for riktning men gemensamma utgangar Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid 6 (rorelse lik men pa andra Y, MC ON)
for hastighet 2-4. Lyft rorelse har separata en hogre hastighet. A (fordrdjning 1s)
utgangar for riktning och hastighet. D (Y4/Y5 kopplas bort i hastighet 2)
J’T 89"@ ‘061 89‘%
}qopg 3;1098
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp '} B5 B6
Y1 ~r Kranak bakat J1 Ner ! B6 B5
P15
Y2 -r Trallak vanster J1 Vénster ’ B3 B3
Y3 °r Trallak hoger J1 Hoéger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
P21
Y6 °r Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger ‘s 2nd B3/B4 2nd B3/B4
[
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 N Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
A
Y10 J: Lyft ner hastighet 2 | J2 Upp " 2nd B2 2nd B1
Y11 _}: Lyft upp hastighet 2 | J2 Ner " 2nd B1 2nd B2
P20
Y12 o X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_C B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for dvriga knappsédndare.
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- RX161 Expansion board

Plint | Anslutning

Kabel part

Funktion

Joystick

1

r

Kranak hastighet 3

J1 Upp/Ner

-~

r

L

Kranak hastighet 4

J1 Upp/Ner

-~

r

1

L

Trallak hastighet 3

J1 Véanster/Hoger

-~

r

L

Trallak hastighet 4

J1 Vanster/Hoger

-~

r

1

Ly

L

Ly

Com mov

L

MC ON

=

P8 10

=

S6

P8 1

]

S§2.2

P8 12

=

S§3.2

13

L

S§4.2

14

L

S5.2

15

L

S7

16

Ly

Signal

p1 -0
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4.4

3 rorelser 2 steg.

Programval 3

Hastighet 2 for alla rorelser har
separata utgangar for riktning.

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.
Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid

Liknande:
7 (lika YO-Y13, A/B)

10 (44)

X/Y funktion. en hogre hastighet. 9 (separata utgangar per riktning, hastighet 1 kopplas bort vid hastighet 2)
C (separata utgangar per riktning, hastighet 1 kopplas bort vid hastighet 2, A/B)
%@1 891‘» ‘061 8947@
}61098 3;1098
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I B5 B6
\ 4 Kranak bakat J1 Ner ' B6 B5
P15
Y2 -r Trallak vanster J1 Vanster ’ B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I B2 B1
Y5 -r Lyft upp J2 Ner ’ B1 B2
P21
Y6 -r Kranak framat hastighet 2 J1 Upp " 2nd B5 2nd B6
Y7 -r Kranak bakat hastighet 2 J1 Ner " 2nd B6 2nd B5
Y8 3_1 Trallak 1/Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Trallak 2/Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J._ Trallak vanster hastighet 2 J1 Vénster " 2nd B3 2nd B3
Y11 J: Trallak hoger hastighet 2 J1 Hoéger " 2nd B4 2nd B4
P20
Y12 . Lyft ner hastighet 2 J2 Upp " 2nd B2 2nd B1
Y13 J: Lyft upp hastighet 2 J2 Ner " 2nd B1 2nd B2
Y14 T_C X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 LC Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
Programval Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 SV Author: SH




G
)
©

)

G
©
©

{@3||@
o, o @, o
2 || “9¥ | RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion  |Joystick
P2 -

1 - -
P3 Ny
P2 =
Ps |2 = i i
P2 -
ps |2 Ey i )
P2 =
ps |4 I ) i
P2 -
s |° ) )
P2 =
s 1 I ) )
P2 -

7 A 4.1
P3 Ny S
P2 =
3 8 - B S5.1
P6
P8 9 ]_l X S1.1
P7
P6
P |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 ]_l S3.2
P7
P6 -

1 4.2
P7 3 Ny S
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 -

15 S7
P7 Ny
E? 16 [ Signal p1. 7
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4.5 Programval 4

[KONECRANES] Varje rorelse har separata utgangar for riktning

3 rorelser 2-4 steg. men gemensamma utgangar for hastighet 2-4.

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.
Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid

en hogre hastighet.

Liknande:

1 (lika YO-Y10), 10 (fordrjning 1s, lika YO-Y12),
E (lika YO-Y10, COM MOV), F (lika YO-Y11, COM MOV),

12 (44)

MC ON B (fordréjning 1s, lika YO-Y10)
&0 || 3%
HCHIESE
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS -10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I B5 B6
Y1 ~r Kranak bakat J1 Ner ’ B6 B5
P15
Y2 °f Trallak vanster J1 Vanster I} B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoéger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
P21
Y6 - Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Trallak hastighet 2 | J1 Véanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 51 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Tralldk 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J_ Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner " 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Yy o J. MC ON
P20
Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 I_[ A S4.1 - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_[ B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for 6vriga knappsandare.
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o o
7% || %0 | RX161 Expansion board

Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 .
ot Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner g
P2 - st ~~
3 2 -r Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner ! )
P2 .
s I Trallék hastighet 3 | J1 Vanster/Hoger
P2 .

4 Trallak hastighet 4 | J1 VansterHoger %
P3
P2 .
s Lyft hastighet 3 | J2 Upp/Ner g
P2 - - ~
3 6 - Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner P a
P2 .

7 COM MOV
P3 Ey
P2 .
Pz |° =y i
P6
Ps_|o 4 -
P7
P6
P |10 4 s6
P7
P6
P8 | 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 |12 3_1 S3.2
P7
P6 .
13 S4.2
P6 .

14 2
P7 Ey S5
P6 .
15 s7
P6 .
57 16 N Signal p1 .7
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4.6

3 rorelser 2-4 steg.

Programval 5

Utgangar for hastighet 1 och

Separata utgangar for riktning och hastighet 1.

Liknande:

14 (44)

X/Y funktion hastighet 2 for varje rorelse Ett hastighetsrela i taget som ar aktivt. 8 (lika Y0-Y13, A/B),
S || o
ECHIESE
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS | 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp B5 B6
i Kranak bakat J1 Ner B6 B5
P15
Y2 °f Trallak vinster J1 Vanster B3 B3
Y3 -r Tralldk hoger J1 Hoger B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner B1 B2
P21
Ye f Kranak hastighet 1 J1 Upp/Ner I} 1st B5/B6 1st B5/B6
Y7 -r Kranak hastighet 2 J1 Upp/Ner ~ 2nd B5/B6 2nd B5/B6
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Trallak hastighet 1 J1 Vénster/Hoger 1st B3/B4 1st B3/B4
Y11 ] Trallak hastighet 2 J1 Vanster/Hoger ~ 2nd B3/B4 2nd B3/B4
P20
Y12 . Lyft hastighet 1 J2 Upp/Ner I 1st B1/B2 1st B1/B2
Y13 o Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ~ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
Y14 LE X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 ]_E Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
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o~ u$’1 o
HOHIESH |
i £02” |- RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
Eg 1 ~r Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner
P2 =
= 2 - Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner
E:ZZ 3 ~r Trallak hastighet 3 | J1 Vanster/Hoger
P2 =
3 4 - Trallak hastighet 4 | J1 Vanster/Hoger
E(ZS 5 ~r Lyft hastighet 3 J2 Upp/Ner
P2 =
3 6 - Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner
P2 -
7 M MOV
P3 - CcO O
P2 =
3 8 - MC ON
P6
P8 9 ]_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 ]_1 S3.2
P7
P6 -
1 S4.2
P7 3 Ny
P6 =
p7 14 - S5.2
P6 -
15 S7
P7 Ny
E? 16 Signal p1. 7
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4.7 Programval 6

Liknande:

2 (rorelse lik men pa andra ', Y)

A (fordrojning 1s, Y)

D (Y4/Y5 kopplas bort i hastighet 2, Y)

3 rorelser 2-4 steg per rorelse.
4 utgangar for Lyft (2-steg).

Kran/trallak rérelser har separata utgangar for
riktning men gemensamma utgangar for hastighet
2-4. Lyft rorelse har separata utgangar for riktning
och hastighet.

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.
Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid
en hogre hastighet.

s2oy [ ctee,
161098 3}1098
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp ; B5 B6
Y1 ~r Kranak bakat J1 Ner ’ B6 B5
P15
Y2 -r Trallak vanster J1 Vénster ’ B3 B3
Y3 °r Trallak hoger J1 Hoéger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
P21
Y6 °r Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J: Lyft ner hastighet 2 | J2 Upp " 2nd B2 2nd B1
Yy o J. MC ON
P20
Y12 .}i Lyft upp hastighet 2 | J2 Ner " 2nd B1 2nd B2
Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -
Y14 I_C B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
P18
vis (- X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for 6vriga knappsédndare.
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189,

©, (o]
g

HO)
<~ o

189

et

©

<

.
B

.

Lo

- RX161 Expansion board

Plint

Anslutning

Kabel part

Funktion

Joystick

P2

P3

1

r

Kranak hastighet 3

J1 Upp/Ner

P

P2

P3

L

Kranak hastighet 4

J1 Upp/Ner

7

P2

P3

L

Trallak hastighet 3

J1 Véanster/Héger

P

P2

P3

L

Trallak hastighet 4

J1 Véanster/Hoger

7

P2

P3

L

P2

P3

L

P2

P3

L

Com mov

P2

P3

L

P6

P8

P7

]

P6

P8

P7

10

=

S6

P6

P8

P7

1

=

§2.2

P6

P8

P7

12

S3.2

P6

P7

13

Ry

S4.2

P6

P7

14

L

§5.2

P6

P7

15

L

S7

P6

P7

16

L

Signal

p1-07
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4.8 Programval 7

3 rorelser 2 steg.

Hastighet 2 har separata
utgangar per riktning.

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.
Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid

Liknande:

3 (lika YO-Y13, X/Y)

18 (44)

A/B funktion en hogre hastighet. 9 (separata utgangar per riktning, hastighet 1 kopplas bort vid hastighet 2, X/Y)
C (separata utgangar per riktning, hastighet 1 kopplas bort vid hastighet 2)
S || S
;*oelopé’ ;*081098
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I B5 B6
Y1 “r Kranak bakat J1 Ner ' B6 B5
P15
Y2 °f Trallak vinster J1Vénster B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner ' B1 B2
P21
Y6 -r Kranak framat hastighet 2 J1 Upp " 2nd B5 2nd B6
Y7 “r Kranak bakat hastighet 2 J1 Ner " 2nd B6 2nd B5
Y8 3_1 Trallak 1/Val 1 S2.1 SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Trallak 2/Val 2 S3.1 SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J._ Trallak vanster hastighet 2 J1 Vénster " 2nd B3 2nd B3
Y11 Ji Trallak hoger hastighet 2 J1 Hoéger " 2nd B3 2nd B4
P20
Y12 .}: Lyft ner hastighet 2 J2 Upp " 2nd B2 2nd B1
Y13 J_ Lyft upp hastighet 2 J2 Ner ,’ 2nd B1 2nd B2
Y14 I_C A S4.1 SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_C B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for 6vriga knappsandare.
Programval Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 SV Author: SH




- RX161 Expansion board

Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 -

1 i, -
P3 Ey
P2 =

2 - R
P3 |
P2 -

3 i, -
P3 Ey
P2 =

4 - R
P3 I
P2 -
p3 |2 E i )
P2 =
ps | ° Ey i )
P2 -
P3 7 -r COM MOV
P2 =

M N

P3 8 - cO
P6
Pg_|o 4 X 1.1
P7
P6
P8_[10 4 s6
P7
P6
P8 1" ]_l TR2 S3.1
P7
P6
Ps |12 4 $3.2
P7
P6 -
p7 13 - S4.2
P6 =

14 2
P7 | 2
P6 -
p7 15 - S7
P6 =
57 16 f Signal p1-[17
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4.9

Programval 8

3 rorelser 2-4 steg.
A/B funktion

189 189,

SraNe || s7ave
<+ o <+ I
), o @,

o
o3 || <ro¥?

Utgangar for hastighet 1 och
hastighet 2 for varje rorelse.

Separata utgangar for riktning och hastighet 1.
Ett hastighetsrela i taget som ar aktivt.

Liknande:

5 (lika YO-Y13, X/Y),

20 (44)

Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp B5 B6
\ 4 Kranak bakat J1 Ner B6 B5
P15
Y2 -r Trallak vanster J1 Vanster B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner B1 B2
P21
Y6 -r Kranak hastighet 1 J1 Upp/Ner ’
Yo Kranak hastighet2 | J1 Upp/Ner ~
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 ; Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Trallak hastighet 1 J1Vénster/Hoger 1st B3/B4 1st B3/B4
yii oo J Trallak hastighet 2 J1 Vanster/Hoger ~ 2nd B3/B4 2nd B3/B4
P20
Y12 . Lyft hastighet 1 J2 Upp/Ner I} 1st B1/B2 1st B1/B2
Y13 J. Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ~ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
V14 T_C & S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_C B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for 6vriga knappséndare.
Version: A2 Document-ID: 959125-100 SV Author: SH
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b@ as% %@1 8970
:’é /bg :"c‘ /bg .
‘02 202" |- RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 -
53 1 - Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner
P2 < . )
P3 2 -r Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner
P2 - ) . .
3 3 - Trallak hastighet 3 | J1 Vanster/Hoger
P2 - . ) i .
P3 4 -r Trallak hastighet 4 | J1 Vanster/Hoger
P2 - )
53 5 - Lyft hastighet 3 J2 Upp/Ner
P2 o )
3 6 -r Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner
P2 -
7 M MOV
3 -r CcO O
P2 o
3 8 -r MC ON
P6
P8 9 ]_1 X S1.1
P7
P6
P |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 ]_1 S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Ny S
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 -
15 S7
P7 Ny
P6 =
16 I Signal p1 .7
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4.10

3 rorelser 2 steg.

Programval 9

Separata utgangar per riktning.

Liknande:

3 (riktning och hastighet 1 pa ett reld, hastighetsrela ligger kvar),

22 (44)

X/Y funktion Utgéqgen fér hastighet 1 kopplas 7 (riktning och hastighet 1 pa ett reld, hastighetsrela ligger kvar, A/B),
bort vid hastighet 2. C (lika YO-Y13, A/B).
S5 || S
7%,098 :‘e%pé’
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO °r Kranak framat hastighet 1 J1 Upp r 1st B5 1st B6
Y1 -r Kranak bakat hastighet 1 J1 Ner ’ 1st B6 1st B5
P15
Y2 ~r Trallak vanster hastighet 1 J1 Vénster ’ 1st B3 1st B3
Y3 - Trallak hoger hastighet 1 J1 Hoger ’ 1st B4 1st B4
Y4 -r Lyft ner hastighet 1 J2 Upp ’ 1st B2 1st B1
Y5 -r Lyft upp hastighet 1 J2 Ner ’ 1st B1 1st B2
P21
Y6 - Kranak framat hastighet 2 J1 Upp -~ 2nd B5 2nd B6
Y7 -r Kranak bakat hastighet 2 J1 Ner ~ 2nd B6 2nd B5
ralla al . = + - + +
Y8 3_1 Trallak 1/Val 1 S2.1 SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Trallak 2/Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J: Trallak vanster hastighet 2 J1 Vanster ”~ 2nd B3 2nd B3
Y11 Ji Trallak hoger hastighet 2 J1 Hoger ~ 2nd B4 2nd B4
P20
Y12 .}: Lyft ner hastighet 2 J2 Upp ~ 2nd B2 2nd B1
Y13 J: Lyft upp hastighet 2 J2 Ner ~ 2nd B1 2nd B2
Y14 I_C X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 I_E Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
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u:°1 89'7@ :,,Q’T 837@
::? @8 :’é ’bg .
ks 202" |- RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 -
1 - -
P3 Y
P2 =
2 - -
P3 y
P2 -
Pz |° ¥ ) i
P2 =
Pz |4 ¥ i i
P2 -
Pz |° ¥ ) i
P2 =
P3_ |0 ¥ i i
P2 -
7 A 4.1
P3 Ny S
P2 =
P3 8 - B S5.1
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 4 s6
P7
P6
P8 1" 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 |12 4 $3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Y S
P6 =
p7 14 - S5.2
P6 -
1 7
P7 5 y s
E? 16 Signal P17
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4.11  Programval A

[DEMAG, Dematek] Liknande:

2 (ingen fordréjning),

6 (rorelse lik men pa andra Y, MC ON),
D (Y4/Y5 kopplas bort i hastighet 2)

Kran-/trallak rorelse har separata utgangar
for riktning men gemensamma utgangar
for hastighet 2. Lyft rérelse har separata
utgangar for riktning och hastighet.

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.
Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid

3 rorelser 2 steg. A/B/X funktion en hogre hastighet.

Overgéang fran hastighet 2 till 1
— fordrojd 1 sekund.

189,

ol
© @]
< o+
©, Ol

o) 030; N OA/bg
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp ; B5 B6
Y1 ~r Kranak bakat J1 Ner ’ B6 B5
P15
Y2 -r Trallak vanster J1 Vénster ’ B3 B3
Y3 °r Trallak hoger J1 Hoéger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner '} B1 B2
P21
Y6 - Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 ,}: Lyft ner hastighet 2 | J2 Upp " 2nd B2 2nd B1
Y11 _}: Lyft upp hastighet 2 | J2 Ner " 2nd B1 2nd B2
P20
Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
vis b A s4.1 - - SHIFT + B3 - ) ) T
P18
Y15 I_C B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for dvriga knappsédndare.
Programval Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 SV Author: SH




- RX161 Expansion board

Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 -
P3| | = i )
P2 =
2 o -
P3 I
P2 -
ps 1 T ) )
P2 =
4 - -
P3 I
P2 -
P3|° E i )
P2 =
6 - -
P3 I
P2 -
= 7 -r Com mov
P2 =
8 MC ON
P3 I
P6
P8 9 3_1 - -
P7
P6
P8 10 ]_l S6
P7
P6
P |11 4 $2.2
P7
P6
P8 |12 4 $3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Ny S
P6 =
14 S5.2
P7 y
P6 -
1 7
P7 5 | S
P =
Ps 16 Signal p1 .7
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4.12

[ABUS]

3 rorelser 2-4 steg.

Programval B

1 sekund fordréjning nar man byter riktning.

Varje rorelse har separata utgangar for riktning

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.
Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid
en hogre hastighet.

Liknande:
1 (ingen fordrdjning),

26 (44)

4 (ingen férdrdjning, lika YO-Y10, MC ON), 10 (lika YO-Y10),

A/B/X/Y funktion men gemensamma utgangar for hastighet 2-4. E (ingen fordréjning, Y12 COM MOV)
F (ingen fordrgjning, lika YO-Y10, MC ON, COM MOV)
%61 891‘» ‘061 8947@
}alopé’ 3’&1098
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I B5 B6
\ 4 Kranak bakat J1 Ner I B6 B5
P15
Y2 -r Trallak vanster J1 Vanster ’ B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger r B4 B4
Y4 °r Lyft ner J2 Upp r B2 B1
Y5 -r Lyft upp J2 Ner ’ B1 B2
P21
Y6 -r Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Tralldk 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Y11 J: X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20
Y12 . Y - 2nd B8 - - 2nd B10 2nd B8 - 2nd B10
Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - SHIFT + B3 -
Y14 T_C B S5.1 - - SHIFT + B4 - SHIFT + B4 -
P18
Y15 LC Signal P1 - Dﬂ 1st B7 1st B9 1st B7 1st B9
Programval Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 SV Author: SH




Y\ & o
:’c‘ @8 :)c‘ /bg .
i ‘02" |- RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 .
3 1 - Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner "\
P2 = - —~
53 2 -r Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner Y
P2 -
s I Trallak hastighet 3 | J1 Vanster/Hoger &
P2 =
o4 Trallak hastighet 4 | J1 VansterHoger [ Vg
P2 -
s Lyft hastighet 3 | J2 Upp/Ner g
P2 - - ~~
b3 6 -r Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner P’ a
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 =
M N

P3 8 - cO
P6
Pg_|o 4 -
P7
P6
P8 10 ]_1 S6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
Ps |12 4 3.2
P7
P6 -
p7 13 - S4.2
P6 =

14 2
P7 I S5
P6 -
p7 15 - S7
P =
P? 16 _f Signal p1 -7
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4.13

3 rorelser 2 steg.

Programval C

Separata utgangar per riktning.

Liknande:
3 (riktning och hastighet 1 pa ett reld, hastighetsrela ligger kvar, X/Y)

28 (44)

A/B funktion Utgéqgen fij.r hastighet 1 kopplas 7 (separat riktning hastighet 2, hastighet 1 ligger kvar, A/B)
bort vid hastighet 2. 9 (lika YO-Y13, X/Y)
& || 3%
7%093 ;ﬂoﬁg
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO -r Kranak framat hastighet 1 J1 Upp ’ 1st B5 1st B6
Y1 -r Kranak bakat hastighet 1 J1 Ner ’ 1st B6 1st B5
P15
Y2 - Trallak vanster hastighet 1 | J1 Vanster ’ 1st B3 1st B3
Y3 -r Trallak hoger hastighet 1 J1 Hoger ’ 1st B4 1st B4
Y4 -r Lyft ner hastighet 1 J2 Upp r 1st B2 1st B1
Ys °f Lyft upp hastighet 1 J2 Ner ' 1st B1 1st B2
P21
Y6 -r Kranak framat hastighet 2 J1 Upp ~ 2nd B5 2nd B6
Y7 “r Kranak bakat hastighet 2 J1 Ner -~ 2nd B6 2nd B5
Y8 3_1 Trallak 1/Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Trallak 2/Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J._ Trallak vanster hastighet 2 J1 Vénster ~ 2nd B3 2nd B3
Y11 ji Trallak hoger hastighet 2 J1 Hoéger ~ 2nd B3 2nd B4
P20
Y12 .}: Lyft ner hastighet 2 J2 Upp ~ 2nd B2 2nd B1
Y13 _}i Lyft upp hastighet 2 J2 Ner ~ 2nd B1 2nd B2
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_E B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for 6vriga knappsandare.
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- RX161 Expansion board

Plint | Anslutning

Kabel part

Funktion

Joystick

1

r

L4

L

L

L

L

L

COM MOV

L

MC ON

el

P8 10

=

S6

P8 1

=

TR2

S3.1

P8 12

S3.2

13

| oy

S§4.2

14

L

S§5.2

15

L

S7

16

L

Signal

p1-07
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4.14

Programval D

3 rorelser 2 steg.

Separata utgangar for lyft

Riktningsutgangen for kran-/trallak anvands aven som hastighet 1.

Liknande:

30 (44)

A/B/X/Y funktion ner/upp hastighet 1 och 2. Kran-/trallaksutgangen for hastighet 1 ar aktiv aven vid hastighet 2. 2 (Y4/Y5 aktiva i hastighet 2)
. . . . . 6 (rorelse lik men pa andra Y, Y4/Y5 aktiva i hastighet 2, MC ON)
Utgangen for lyft hastighet 1 kopplas bort vid lyft hastighet 2. A (fordrdjning 1s, Y4/Y5 aktiva i hastighet 2)
D (Y4/Y5 kopplas bort i hastighet 2)
e ||
jﬂq 030;8 Tﬂél 05//)8
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS -10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I B5 B6
Y1 “r Kranak bakat J1 Ner I B6 B5
P15
Y2 °f Trallak vinster J1 Vanster I B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger r B4 B4
Y4 -r Lyft ner hastighet 1 | J2 Upp r 1st B2 1st B1
Ys °f Lyft upp hastighet 1 | J2 Ner ' 1st B1 1st B2
P21
Y6 -r Kranak hastighet 2 J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Trallak hastighet 2 J1 Vanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Lyft ner hastighet 2 J2 Upp ~ 2nd B2 2nd B1
Y11 Ji Lyft upp hastighet 2 J2 Ner ~ 2nd B1 2nd B2
P20
Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - = - SHIFT + B3 .
P18
Y15 I_E B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for 6vriga knappsandare.
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Plint

Anslutning

Kabel part

Funktion

Joystick

P2

P3

1

r

P2

P3

L3

P2

P3

L4

P2

P3

L3

P2

P3

L4

P2

P3

L3

P2

P3

L

Com mov

P2

P3

L3

MC ON

P6

P8

P7

=

P6

P8

P7

10

=

S6

P6

P8

P7

1

=

§2.2

P6

P8

P7

12

s

S§3.2

P6

P7

13

L

S§4.2

P6

P7

14

L

§5.2

P6

P7

15

L

S7

P6

P7

16

L

Signal

p1-07
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32 (44)
4.15 Programval E

3 rorelser 2-4 steg per rorelse.  Varje rorelse har separata utgangar for riktning  Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.  Liknande:
. men gemensamma utgangar for hastighet 2-4.  Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven viden 1 (Y12Y), 4 (lika YO-Y10, MC ON),
X/A/B-funktion, COM MOV. hégre hastighet. 10 (férdrojning 1s, lika YO0-Y10),
B (fordrojning 1s, Y12'Y), F (lika YO-Y10, MC ON),

Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10BDN/CS | 8BDIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

Yo °f Kranak framat J1 Upp I} B5 B6

Y1 - Kranak bakat J1 Ner ’ B6 B5
P15

Y2 ~r Tralldk vanster J1 Vénster ’ B3 B3

Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger ’ B4 B4

Y4 °f Lyft ner J2 Upp ; B2 B1

Ys °f Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
P21

Y6 -r Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5

Y7 - Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger ,’ 2nd B3/B4 2nd B3/B4

Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 j_l Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

Y10 J: Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2

yii o J X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20

Y12 . COM MOV

Y13 J. A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -

Y14 T_[ B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
P18

Y15 IE Signal P1 - Dﬂ 1st B7 1st B9 1st B7 1st B9
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5L as% %@1 89%
3’6 @8 :"c‘ /bg .
‘o2 202" |- RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
Ez 1 -r Kran&k hastighet 3 | J1 Upp/Ner "\
P2 . . . P
3 2 - Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner ! Y
Eg 3 Trallak hastighet 3 | J1 Vanster/Hoger & ¥
P2 =
4 -r Trallak hastighet 4 | J1 Vanster/Hoger "\
P3
P2 -
s Lyft hastighet3 | J2 Upp/Ner g
P2 - . P
53 6 -r Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner 7 a
P2 -
7 -
P3 Ny
P2 =
3 8 - MC ON
P6
P8 9 ]_1 -
P7
P6
P |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 ]_1 S3.2
P7
P6 -
13 S4.2
P7 Ny
P6 =
p7 14 - S5.2
P6 -
15 S7
P7 Ny
P6 =
16 I Signal p1 .7
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4.16  Programval F

3 rorelser 2-4 steg per rorelse.

MC ON, COM MOV.

Varje rorelse har separata utgangar for riktning  Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.

men gemensamma utgangar for hastighet 2-4.

Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid en
hogre hastighet.

Liknande:

1 (lika YO-Y10, X), 4 (lika YO-Y11, X),
10 (fordrojning 1s, lika YO0-Y11, X),

34 (44)

A/B-funktion. B (fordréjning 1s, lika YO-Y10, X),
E (lika YO-Y10, COM MOV)
%61 891‘» ‘061 8947@
2361098 3}1098
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10BDN/CS| 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I B5 B6
\ 4 Kranak bakat J1 Ner ' B6 B5
P15
Y2 - Trallak vanster J1 Vanster ’ B3 B3
Ys °f Trallak héger J1 Héger I B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp ' B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
P21
Y6 -r Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 °r Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 ? Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J: Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Yy o J. MC ON
P20
Y12 . COM MOV
Y13 J_ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 T_[ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 L[ B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
* Signal for Era 100 och Era 8B-9/-10, funktion Y for Era 8B-8 och 10BD.
** B for Era 100 och Era 8B-9-, signal for 6vriga knappséndare.
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Plint

Anslutning

Kabel part

Funktion

Joystick

P2

P3

1

r

Kranak hastighet 3

J1 Upp/Ner

-~

P2

P3

|\t

Kranak hastighet 4

J1 Upp/Ner

7

P2

P3

L3

Trallak hastighet 3

J1 Vanster/Hoger

-~

P2

P3

|\t

Trallak hastighet 4

J1 Véanster/Hoger

7

P2

P3

L3

Lyft hastighet 3

J2 Upp/Ner

-~

P2

P3

|\t

Lyft hastighet 4

J2 Upp/Ner

-~

P2

P3

L3

P2

P3

L

P6

P8

P7

=

P6

P8

P7

10

=

S6

P6

P8

P7

1"

=

S2.2

P6

P8

P7

12

S§3.2

P6

P7

13

| oy

S4.2

P6

P7

14

L4

S§5.2

P6

P7

15

L

S7

P6

P7

16

L

Signal

p1-07
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4.17

3 rorelser 2-4 steg.

Programval 10

1 sekunds foérdrojning vid riktningsbyte.

Riktningsutgangen anvands aven som hastighet 1.

Liknande:

36 (44)

A/B/X funktion Varie rérelse h ta Utaa 51 riktni Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid en 1 (ingen foérdrojning, lika YO-Y10, Y)
arje roreise har separata utgangar for rixining hogre hastighet. 4 (ingen fordrojning, lika Y0-Y12)
men gemensamma utgangar for hastighet 2-4. B (lika Y0-Y10, Y)
Ror:else Spgcla[ r;r et.t r:la 1somha:; aktivt i hastighet 2 E (ingen fordrjning, lika Y0-Y10, COM MOV)
och 3 men inte i hastighet 1 och 4. F (ingen fordréjning, lika YO-Y11, COM MOV)
A | =
jﬂq 030;8 Tﬂél Of;g
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS | 8BDIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I} B5 B6
Y1 “r Kranak bakat J1 Ner ’ B6 B5
P15
Y2 °f Trallak vanster J1 Vanster ; B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoéger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Ys °f Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
P21
Y6 - Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 51 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J._ Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner " 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Y11 o] MC ON
P20
Y12 JJ. X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ -
via b A s4.1 - - SHIFT + B3 - ] ) T
P18
Y15 I_[ B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
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- RX161 Expansion board

Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick

E:ZB 1 - Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner "\
P2 =

= 2 - Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner "\
Eg 3 Trallak hastighet 3 | J1 Vanster/Hoger & ¥
P2 =

3 4 -r Trallak hastighet 4 | J1 Vanster/Hoger "\
P2 -

s Lyft hastighet3 | J2 Upp/Ner g
P2 =

o6 Lyft hastighet4 | J2 Upp/Ner %
P2 -

53 7 -r Kranak special J1 Upp/Ner ”~S
P2 =

3 8 ~r Trallak special J1 Vanster/Hoger ~S
P6

P8 9 ]_1 Lyft special J2 Upp/Ner -~
P7

P6

P |10 4 COM MOV

P7

P6

P8 11 3_1 S2.2

P7

P6

P8 12 ]_1 S3.2

P7

E? 13 ~r S4.2

P6 =

p7 14 - S5.2

E? 15 ~r S7

E? 16 f Signal p1 .7
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4.18

4 rorelser 2-4 steg.

Programval 12

A/B/X funktion, MC ON

Fungerar bast med 4-stegs
joystick och expansionskort.

Kran-/trallak rorelse har separata utgangar for riktning men
gemensamma utgangar for hastighet 2-4.

Lyft/Vrid rérelse har gemensamma utgangar for riktning och for
hastighet 2-4, separata utgangar for riktning for hastighet 1.

Riktningsutgangen for kran-/tralldk anvands dven som hastighet 1.
Separat utgang for lyft riktning och hastighet 1.

Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid en hogre hastighet.

38 (44)

S || S
HOH[EE):
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS | 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I} B5 B6
Y1 -r Kranak bakat J1 Ner I B6 B5
P15
Y2 °f Trallak vinster J1 Vanster '} B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft J2 Upp/Ner B2 B1
Ys °f Vrid J2 Vanster/Hoger - -
P21
Yo _f MC ON
Yr f X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Tralldk 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Lyft ner hastighet 1 | J2 Upp ’ B2 B1
Y11 ji Lyft upp hastighet 1 | J2 Ner ’ B1 B2
P20
Y12 . S6
Y13 J_ -
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_E B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
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to@"a toQ’1 o
HOEIE):
o2 || %0 | RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 .
o1 Kranak hastighet2 | J1 Upp/Ner e
P2 .
2 Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner g
P2 - st —~
b3 3 -r Kranak hastighet 4 J1 Upp/Ner Y
P2 .
3 4 -r Trallak hastighet 2 J1 Véanster/Hoger "
P2 .
s Trallék hastighet 3 | J1 VansterHoger & ®
P2 .

6 Trallak hastighet 4 | J1 VansterHoger % ¥
P3
P2 .
S LA Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner e
P2 .
e Lyft hastighet 3 J2 Upp/Ner P
P6
P8 |9 Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner -~

3 r 1
P7
P6
P8 |10 37 Vrid CCW hastighet 1 | J2 Vanster '
P7
P6
P8 11 N Vrid CW hastighet 1 J2 Hoger
3 [

P7
P6
P8 12 ]_1 Vrid hastighet 2 J2 Véanster/Hoger "
P7
P .
Ps 13 °f Vrid hastighet 3 J2 VansterHoger % ¥
P6 .
14 Vrid / hastighet 4 J2 VansterHoger [ ¥
P6 .

15 s7
P7 Ey
E? 16 Signal p1.[I7
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4.19

4 rorelser 2-4 steg.

Programval 13

Kran-/trallak rérelse har separata utgangar for riktning.
Lyft och vrid har gemensamma utgangar for riktning.

Alla rérelser har gemensamma utgangar for hastighet 2-4.

Riktningsutgangen for kran-/trallak anvands aven som hastighet 1.
Separat utgang for lyft/vrid rikining och hastighet 1.

Utgangen for en lagre hastighet ar aktiv aven vid en hogre hastighet.

40 (44)

A
:3“1 oﬂg :)‘“1 of’g
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS | 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Kranak framat J1 Upp I} B5 B6
Y1 “r Kranak bakat J1 Ner '} B6 B5
P15
Y2 °f Trallak vinster J1 Vanster ; B3 B3
Y3 -r Trallak hoger J1 Hoger ’ B4 B4
Y4 °f Lyft J2 Upp/Ner B2 B1
Ys °f Vrid J2 Véanster/Hoger - -
P21
Ye °f Vrid CCW J2 Vanster I} = =
Yz °f Vrid CW J2 Héger '} - -
Y8 3_1 Trallak 1/ Val 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Trallak 2 / Val 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
yii o J. Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
P20
Y12 .}: Kranak hastighet 2 | J1 Upp/Ner " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y13 _}i Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y14 I_C Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner " 2nd B2/B1 2nd B1/B2
P18
Y15 I_C Vrid hastighet 2 J2 Vanster/Hoger " - -
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ef"l ° S lef’1 - 3%
A § PSS .
02 202" |- RX161 Expansion board
Plint | Anslutning | Kabel part Funktion Joystick
P2 -
et Kranak hastighet 3 | J1 Upp/Ner g
P2 - . . P 3
P3 2 -r Kranak hastighet 4 | J1 Upp/Ner ! '}
P2 -
P3 3 N Trallak hastighet 3 | J1 Vanster/Hoger "\
P2 =
4 Trallak hastighet 4 | J1 VansterHoger ¥4
P3
P2 -
s Lyft hastighet 3 | J2 Upp/Ner g
P2 - . o 3
= 6 -r Lyft hastighet 4 J2 Upp/Ner 7 a
P2 -
7 Vrid hastighet 3 | J2 VansterHoger 7
P2 = . . . .. o 3
P3 8 -r Vrid hastighet 4 J2 Vanster/Hoger ! '}
P6
P8 9 ]_1 A S4.1
P7
P6
P8 |10 - B $5.1
P7
P6
P8 11 ? S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 X S1.1
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Ny S
P6 =
p7 14 - S5.2
P6 -
1 7
P7 5 Ny S
P6 =
57 16 °f Signal p1 .7

Programval Remotus Jupiter RX161

Version: A2

41 (44)

S4.1+ S5l

S41

S2/S4 Rotary Switches

Document-ID: 959125-100 SV Author: SH




42 (44)

5 Oversikt sindare

N (emias)

10BD
S41+ 551

Figur 2. Numrering knappar 10BD

S22 S42
S2/S4 Rotary Switches

Figur 1. Numrering och positioner fér switchar Era 100
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Era 8B -9

Figur 3. Numrering knappar Era 4B/6B/8B/8B-9/8B-10
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B6
|l || SHIFT
T AT SHIFT

2 step

Era 8B -10
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