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Uvod

Tato ptirucka je prilohou instalaéni prirucky 959125-000 a popisuje vybér
programd pro Jupiter a pfijimace s Cisly dild 952110-433 (RX161) a
959023-433 (RX161 s rozsifujici kartou).

Pted pfipojenim kabelt a pfed vybérem programu si musite pfecist insta-
la¢ni manual a porozumét mu.

Konfiguraéni nastroj

Nastaveni v konfiguraénim nastroji (verze 3.0.0.0), ktera ovliviuji funkce:

Konfigurace systému

Program

Nastavte poZzadovany program, nastroj vas vyzve ke
spravnému nastaveni oto¢nych prepinacu.

Simultanni mikro

Pohyby joysticku jsou vzajemné propojené, takze Ize
ovladat nékolik pohybd sou¢asné. Nesimultanni mikro je
vychozi.

Signal varovani

Vyda 4x signal a poté na 15 sekund ztichne, to se opaku-
je, dokud zbyva baterie. Vychozi.

Zbyva Y14/28

Zbyvaijici funkce po vypnuti MC. (Y28 program 13)

X/S1.1 se zpozdénim
5s

Funkce X/S1.1 zpozdéna o 5 sekund.

X/S1.1 se zapadkou

Stfidava funkce S1.1 (zapnuto-vypnuto)

J1/J2 nahoru/dol(,
Vlevo/vpravo 4 kroky

4-krokovy joystick, méjte na paméti, ze 4-krokovy joystick
musi byt nastaven v nastroji! Stejné jako s rozsifujici
deskou RX161.

Vahové skalovani

Vnitini tara na X/S1.1

Stisknéte a podrzte 1 sekundu pro vynulovani hod-noty
na displeji a 3 sekundy pro odstranéni nulova-ni/tarace.

Viz piirucka konfigura¢niho nastroje pro RX161/RX110, 952576-000.
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Vyberte program

Provadi pouze kvalifikovany a vysSkoleny personal.

To musi byt
provedeno v

A Gistém, suchém a
‘m ESD bezpecném

prostredi.

Kryt se upevriuje 4
Srouby a tocivym
momentem 2 Nm.

Pro nastaveni programu v pfijimaci slouzi dva oto¢né piepinace SW1 a
SW2. Pamatujte, ze pfijimac musi byt pii vybéru programu napajen.

1. Otocny prepina¢ SW1
2. Otocny pfepina¢ SW2
3.LED2

4. Tla¢itko parovani

Existuji dvé moznosti vybéru programu:

*  Pomoci softwarového nastroje RX161/RX 110 Konfiguracni nastroj
(budete vyzvani k nastaveni oto¢nych ptrepinact do spravné polohy).

* Nebo postupujte podle nize uvedeného popisu:

1. Nastavte oto¢né pfepinace na pozadovanou volbu programu,
napiiklad SW1:1 - SW2:2, pro volbu programu 12.

2. Stisknéte a podrzte tlacitko parovani déle nez dvé sekundy, do-
kud se LED2 neza¢ne rozsvécovat. Tlacitko znovu uvolnéte.

3. Opakujte krok 2, celkem ttikrat. Po tfeti dobé LED2 tiikrat zab-
lika. Zvoleny program.

Vezméte prosim na védomi, ze pokud SW1 nebo SW2 zméni polohu po
zvoleni programu, vysila¢ nebude schopen aktivovat hlavni stykac.
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4 Volba programu 4.1 Vybér programu 0
Kroky 3 a 4 jsou vzdy na rozsitujici desce. Takze pro 4krokovy joystick je 12 samostatnych funkei.
vyZzadovana rozsitujici deska RX161 a také nastaveni v konfigura¢nim nastroji. oo, | [eey
o @ © @
J2 vlevo/vpravo - K dispozici pouze v programu 12 a 13. ‘“cnq)f ‘"an)f
Bezpecénostni relé (Y0-Y5) pro pohyby jsou oznaceny tuénym textem ve Funkce
sloupci funkce. Terminal Konektor | Kabelova ¢ast Era 100 4B | 6B 8B [10BD
Pﬁpojer.l'i pro signél v pvrogr.amoyjig}‘lvvovl‘t)éch J e pro externi klakson. Houkacka ya [ J2 Dolti B1 | B1 |B1| B1
Akerstréms je v pripadé objednani jiz pti dodani pripojena (Y 16). o Y5 :[ J2 Nahoru B2 | B2 |B2| B2
Hlavni deska RX161: Y0-Y'15, rozsitujici deska: 1-16 Y6 :{' J1 Doleva - | B3 |B3| B3
Sloupec "Funkce" popisuje nazvy nasich zakladnich vysila¢d. Ale miizete mit i J J1Doprava | - | B4 |B4)| B4
néco jiného nez napiiklad X na samotnem vysilaci na fl:ll‘lkCI Xa Ivl.a.pl‘]klad' v8 j_l J1 Nahoru ) - |es| BS
symbol lampy. Ale pro tandemovy provoz a provoz s vice ovladaci je nutné P27
pouzit S4.1 a S5.1! N .
Y9 3 J1 Dold - - |B6| B6
1st Prvni krok na tlagitkovém vysilaci, tla¢itko napul stisknuté
Yio J_ SW 2 - | - |-]|mB7
2nd Druhy krok na tlacitkovém vysilaci, tlaCitko zcela stisknuté
9 Rezim Era 8B 9 tladitek 520 vir Jo SW3 - | - |- | B8
-10 Rezim Era 8B 10 tlagitek viz  J_ p1 -0 B7 | B7 |B7| B9
SHIFT B8 krok 2 pro tlacitka Era 8B 9/10 Y13 _}: SW 1 B8 | B8 | B8 | B10
COM MOV | Spoleény pohyb E
- Y14 SW 4 o || o || o | =
MC ON Funkce zapnuti P18 L
? Y15 T_E SW 5 - - - -
Pohyb - "Nahoru/dold"  Smér | -"J1 vzhiru"

A B jsou pouze bézné funkce a nikoli volby jetabu A a B, pokud neni sys-
tém sparovan pro tandem, viz dodatek 959125-200. Viz také rozdily v Casti

C - : h ! | Nahoruozorfiujeme, Ze tento program nepodporuje tandemové/mul-
Volba programu pro tande-movy/multioperatorsky provoz nize. °

tioperativni operace.
! Rozdil ve vybéru programu pro tandemovy/multioperatorsky provoz:

Vybér programu 0 Neni k dispozici pro tandemovy/viceoperatorovy provoz.

Vybér programu 1-12 Y14 indika¢ni operator A a Y15 indika¢ni operator B

Vybér programu
1,2,4,6,A,B,D,E,F,10,12

Vybér programu

Y13 propojovaci jefab A & B

Y9 propojovaci jefab A & B

3,5,7,8,9,C
Vybér programu 13 Konektor 9 indikacni operator A a 10 indikacni operator B
RozSitujici deska Konektor 11 propojovaci jefab A & B
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4.2

Vybér programu 1

3 pohyby 2-4 kroky na pohyb.

Funkce X/Y/A/B.

Kazdy pohyb ma samostatné vystnahoruy
pro smér, ale spole¢né vystnahoruy pro

Smeérovy vystnahoru se také pouziva

jako rychlost 1.

Podobny:

B (zpozdéni 1 s), 4 (stejné YO0-Y10, MC ON),

6 (44)

rychlost 2-4. VWstnah 55 otaiky ie aktivni E (Y12 COM MOQV), F (stejné YO0-Y10, MC ON, COM MQV),
vystnanoru pro nizsi otacky je aklivil 40 (;p65déni 1 s, stejné Y0-Y10)
i pfi vyssich otackach.
«f’1 89‘7@ '(5’1 89"@
‘;qmé’ Z'a%pé’
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS| 8BN/CS-10| 8BN/CS-9| 10BDN/CS | 8BDIN | 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO ~r Most vpied J1 Nahoru [ B5 B6
Yyir °f Most vzad J1 Dolt '} B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva ; B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
Y4 ~r Kladkostroj dolt J2 Nahoru ’ B2 B1
Y5 - Kladkostroj nahoru | J2 Dolu ’ B1 B2
P21
Y6 ~r Most rychlost 2 J1 Nahoru/Dolt " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Vozik rychlost 2 J1 Doleva/Doprava " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 ]_1 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 ]_1 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 ,}T_ Kladkostroj rychlost 2 | J2 Nahoru/Dolu " 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Y11 ] X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20
Y12 JJ. Y - 2nd B8 - - 2nd B10 2nd B8 - - 2nd B10
Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
Y14 LE B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
P18
vis - Signal o1 7 1stB7 15t B9 1stB7 1st B9
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%% || 5%
HOMIHOX
0¥ || %% | RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
53 1 - Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dold ,"
P2 = : U
53 2 - Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dolii 7 a
P2 -
P3 3 - Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava ,"
P2 =
4 °r Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava " \
P3
P2 -
s Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Doli (%
P2 =
6 - Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Dolt " \
P3
P2 -
53 7 - Com mov
P2 =
M N
P3 8 - cO
P6
Pg_|o 4 -
P7
P6
P& |10 4 6
P7
P6
P8 1" ]_1 S2.2
P7
P6
Pg_ |12 4 3.2
P7
P6 -
p7 13 - S4.2
P6 =
14 2
P7 I S5
P6 -
p7 15 -r S7
P6 =
516 - Signal p1-[17

Volitelny program Remotus Jupiter RX161
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S6

S4.1+ S5l

S41

S22 S4.2
Otocné spinace S2/S4
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4.3 Vybér programu 2

3 pohyby 2-4 kroky na pohyb. Pohyby mostu/voziku maji samostatné Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost Podobny:
4 vystupy pro kladkostroj (2-krokovy).  vystupy pro smér, ale spoleéné vystupy pro 1. Vystnahoru pro niz$i otacky je aktivni i pfi 6 (Pohyb je podobny, ale na jiném Y, MC ON)
rychlost 2-4. Pohyb kladkostroje ma samo- vys$8ich otackach. A (zpozdéni 1's)
statné vystupy pro smér a rychlost. D (Y4/Y5 se odpoji rychlosti 2)
J’T 89"@ ‘061 89‘%
}qopg 3;1098
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpied J1 Nahoru I B5 B6
Y1 ~r Most vzad J1 Dold I B6 B5
P15
Y2 ~r Vozik doleva J1 Doleva r B3 B3
Ys °f Vozik doprava J1 Doprava B4 B4
Y4 -r Kladkostroj dolt J2 Nahoru ’ B2 B1
Y5 “r Kladkostroj nahoru J2 Dolu r B1 B2
P21
Y6 Most rychlost 2 JDLI':‘.‘ah”“’ Zz 2nd B5/B6 2nd B6/B5
- . J1 Doleva/ -~
Y7 ~r Vozik rychlost 2 Doprava ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 51 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 ,}: Kladkostroj dold rychlost 2 J2 Nahoru ,’ 2nd B2 2nd B1
Y11 _}: Kladkostroj nahoru rychlost 2 | J2 Dolu " 2nd B1 2nd B2
P20
Y12 . X S1.41 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 T_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_[ B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
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é’@% %
S EE)S
P || 7% |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast Funkce Joystick
P2 -
3 1 ~r Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dold "\
P2 - : ~
3 2 -r Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dolli I Y
P2 -
P3 3 ~r Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava " >
P21, Vozik rychiost4 | J1 Doleva/lDoprava ¥
P3 4
P2 -
s 15 T ) )
P2 =
ps | ) )
P2 -
3 7 ~r Com mov
P2 =
M N
P3 8 -r CcO
P6
P8 |9 51 - -
P7
P6
P8 10 3_1 S6
P7
P6
P8 1 j_l S2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 3.2
P7
P6 -
p7 13 - S4.2
P6 -
14 5.2
P7 =y S
P6 -
1 7
P7 5 1 S
ES 16 Signal p1-[07

Volitelny program Remotus Jupiter RX161
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S4.1+ S5l

S41

S22 S4.2
Otocné spinace S2/S4
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4.4

3 pohyby 2 krok.

Vybér programu 3

Rychlost 2 pro vS§echny pohyby
ma samostatné vystupy pro

Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost

Podobny:

7 (stejné YO-Y13, A/B)

10 (44)

Funkce X/Y. smer. Vystnahoru pro nizsi otacky je aktivni i pfi vy§Sich 9 (samostatné vystupy pro kazdy smér, rychlost 1 se odpoji rychlosti 2)
otackach. C (samostatné vystupy pro kazdy smér, rychlost 1 se odpoji rychlosti 2, A/B)
%@1 891‘» ‘061 8947@
‘561098 311098
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpied J1 Nahoru I} B5 B6
Yyi °f Most vzad J1 Dolt I} B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva I B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
Y4 °f Kladkostroj dolt J2 Nahoru I} B2 B1
Y5 -r Kladkostroj nahoru J2 Dolu ’ B1 B2
P21
Y6 ~r Most vpred rychlost 2 J1 Nahoru " 2nd B5 2nd B6
Y7 - Most vzad rychlost 2 J1 Dolu " 2nd B6 2nd B5
Y8 4! Vozik 1/Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
]
P27
Y9 4! Vozik 2/Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
]
yio J._ Vozik doleva rychlost 2 J1 Doleva " 2nd B3 2nd B3
Y11 j: Vozik doprava rychlost 2 J1 Doprava " 2nd B4 2nd B4
P20
Y12 . Kladkostroj dold rychlost 2 | J2 Nahoru " 2nd B2 2nd B1
Kladkostroj nahoru . ~
Y13 J_ rychlost 2 J2 Dol ! 2nd B1 2nd B2
Y14 L[ X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 ]_E Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
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189,

G
©
©

u)@ﬂ@ © 763
@s||=@s
o2 || 7% |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 .
1 - -
P3 Ny
P2 -
P3| 2 =y ) i
P2 .
Pz |° Ny ) )
P2 -
P3| * =y ) i
P2 .
Pz |° Ny ) )
P2 -
ps |° =y ) i
P2 .
7 A 4.1
P3 Ny S
P2 -
b3 |8 °r B S5.1
P6
P8 |9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 51 s6
P7
P6
P8 |11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 |12 3_1 S3.2
P7
P6 .
1 4.2
P7 3 1 S
P6 -
5 14 °r S5.2
P6 .
15 S7
P7 Ny
:s 16 Signal p1 -7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161
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S41
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4.5 Vybér programu 4

[KONECRANES, MOS-
TOVE JERABY]

Kazdy pohyb ma samostatné vystnahoruy pro
smér, ale spole¢né vystnahoruy pro rychlost

Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost
1. Vystnahoru pro nizsi otacky je aktivni i pfi

Podobny:
1 (stejné Y0-Y10), 10 (zpozdéni 1 s, stejné Y0-Y12),

12 (44)

2-4. vys§ich otackach. E (stejné Y0-Y10, COM MQOV), F (stejné Y0-Y11, COM MQOV),
3 pohyby 2-4 kroky. B (zpozdéni 1 s, stejné YO-Y10)
MC zapnuto
&0 || 5%
ESHIES)
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9| 10BDN/CS| 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpied J1 Nahoru I B5 B6
Y1 ~r Most vzad J1 Dold ' B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva ' B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ' B4 B4
Y4 ~r Kladkostroj dolti | J2 Nahoru ’ B2 B1
- Kladkostroj .
o1 Ys °f nahoru J2 Dol ' B1 B2
Y6 - Most rychlost 2 J1 Nahoru/Dolu " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 ~r Vozik rychlost 2 J1 Doleva/Doprava " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Vozik 1/Vybér1 |S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér2 | S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
yio Jo Kladkostrojy- | j2 NahoruDola 2nd B2/B1 2nd B1/B2
chlost 2
vy J MC ON
P20
Y12 J X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 LC A S4.1 - - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LC B/ Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
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7 X”D L X’/’D iy s .
° 9%" 1- RX161 RozSifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
e Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dol g
P2 - ; -~
3 2 - Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dold P a
P2 -
3 3 - Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava " >
P2 =
4 - Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava -~ \
P3 U
P2 -
s Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Dola (7
P2 =
6 Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Doli 7
P3 r
P2 -
7 COM MOV
P3 I
P2 =
Ps_ |° ¥ i
P6
P& |o 4 ,
P7
P6
P8 |10 4 s6
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 ]_1 S3.2
P7
P6 -
p7 13 -r S4.2
P6 =
14 2
P7 Ny S5
P6 -
p7 15 -r S7
P6 =
516 o Signal p1.[7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161
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S4.1+ S5l

S41

Otocné spinace S2/S4
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4.6 Vybér programu 5

3 pohyby 2-4 kroky.

Vystupy rychlosti 1 a rychlosti 2

Samostatné vystupy pro smér a rychlost 1. Aktivni je

Podobny:

14 (44)

Funkce X/Y pro kazdy pohyb. vzdy jedno rychlostni relé. 8 (stejné Y0-Y13, A/B),
S || o
ECHIESE
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS -9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpred J1 Nahoru B5 B6
Y1 - Most vzad J1 Dolt B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava B4 B4
Y4 -r Kladkostroj dolii J2 Nahoru B2 B1
Y5 - Kladkostroj nahoru J2 Dol B1 B2
P21
Ye °f Most rychlost 1 J1 Nahoru/Dold 1st B5/B6 1st B5/B6
Yz °f Most rychlost 2 J1 Nahoru/Dold 2nd B5/B6 2nd B5/B6
Y8 3_1 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
yio J._ Vozik rychlost 1 J1 Doleva/Doprava 1st B3/B4 1st B3/B4
yi1 o] Vozik rychlost 2 J1 Doleva/Doprava 2nd B3/B4 2nd B3/B4
P20
Y12 . Kladkostroj rychlost 1 | J2 Nahoru/Dold 1st B1/B2 1st B1/B2
Y13 J_ Kladkostroj rychlost 2 | J2 Nahoru/Dold 2nd B1/B2 2nd B1/B2
Y14 L[ X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 L[ Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
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- RX161 RozS$ifujici deska

Termindl | Termindl | Kabelova ¢ast Funkce Joystick
P2 -
53 1 -r Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dolii
P2 - .
3 2 -r Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dolti
P2 - .
53 3 - Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava
P2 = .
P3 4 ~r Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava
P2 - . .
P3 5 -r Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Dol0
P2 - ) .
P3 6 -r Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Dolu
P2 -
7 M MOV
P3 -r CcO O
P2 =
P3 8 -r MC ON
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
Ps_ |10 4 s6
P7
P6
P8 11 51 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
1 S4.2
P7 3 Y
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 -
15 S7
P7 Y
P6 =
116 Signal P17

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2

S4.1+ S5l

S41 SB1

S22 S4.2
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4.7

Vybér programu 6

3 pohyby 2-4 kroky na pohyb.
4 vystupy pro kladkostroj (2-krokovy).

Pohyby mostu/voziku maji samostatné vystupy
pro smér, ale spolec¢né vystupy pro rychlost 2-4.
Pohyb kladkostroje ma samostatné vystupy pro

smer a rychlost.

Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost
1. Vystnahoru pro nizsi otacky je aktivni i pfi

vysSich otackach.

Podobny:

2 (Pohyb je podobny, ale na jiném Y, Y)

A (zpozdéni1s,Y)
D (Y4/Y5 se odpoji rychlosti2, Y)

16 (44)

189 || 188y
161098 2'}1098
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Most vpred J1 Nahoru I} B5 B6
Y1 ~r Most vzad J1 Dolu I} B6 B5
P15
Y2 ~r Vozik doleva J1 Doleva ’ B3 B3
Yys °f Vozik doprava J1 Doprava I} B4 B4
Y4 -r Kladkostroj dolt J2 Nahoru ’ B2 B1
Y5 ~r Kladkostroj nahoru | J2 Dol ’ B1 B2
P21
Y6 - Most rychlost 2 J1 Nahoru/Dolu " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Vozik rychlost 2 J1 Doleva/Doprava " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 j_l Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 j_l Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Kladkostroj dold -~
Y10 J._ rychlost 2 J2 Nahoru / 2nd B2 2nd B1
vy J MC ON
P20 Kladkostroj nahoru ~
Y12 . rychlost 2 J2 Dol ! 2nd B1 2nd B2
y13  J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -
Y14 LC B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
P18
vis (- X 1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
Volitelny program Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 CZ Author: SH




189,

G
)
©

to®7@ © qxﬂ
221208
0¥ || %% |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
S R Mostrychlost3 | J1 Nahoru/Dola [ ¥
P2 - ; ~
3 2 ~r Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dold I, .
P2 -
P3 3 -r Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava ,"
P2 <
4 ~r Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava -~ \
P3 U
P2 -
5 - -
P3 .y
P2 <
p3_|° -+ i i
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 <
Pz |° -+ i
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
Ps_ |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
13 S4.2
P7 .
P6 <
57 14 °r S5.2
P6 -
15 S7
P7 =
P6 <
5716 °f Signal p1.[7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2

S4.1+ S5l

S41 SB1

S22 S4.2
Otocné spinace S2/S4
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4.8 Vybér programu 7

3 pohyby 2 krok. Rychlost 2 has samostatné Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost Podobny:
A/B Funk vystupy pro kazdy smer. 1. Vystnahoru pro nizsi otacky je aktivni i pfi 3 (stejné YO-Y13, X/Y)
unkce vysSich otackach. 9 (samostatné vystupy pro kazdy smér, rychlost 1 se odpoji rychlosti 2, X/Y)

C (samostatné vystupy pro kazdy smér, rychlost 1 se odpoji rychlosti 2)

S || S
;*061098 ;*081098
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpied J1 Nahoru I} B5 B6
Y1 ~r Most vzad J1 Dold I B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva ; B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
Y4 ~r Kladkostroj dolii J2 Nahoru ’ B2 B1
Ys °f Kladkostroj nahoru J2 Dol I} B1 B2
P21
Y6 -r Most vpred rychlost 2 J1 Nahoru ,’ 2nd B5 2nd B6
ost vzad rychlos old n n
Y7 - M d rychlost 2 J1 Dold " 2nd B6 2nd B5
Y8 3_1 Vozik 1/Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2/Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J._ Vozik doleva rychlost 2 J1 Doleva " 2nd B3 2nd B3
Y11 ji Vozik doprava rychlost 2 J1 Doprava ,’ 2nd B3 2nd B4
P20
Y12 .}: Kladkostroj dold rychlost 2 J2 Nahoru " 2nd B2 2nd B1
Y13 ,}: Kladkostroj nahoru rychlost 2 | J2 Dolu " 2nd B1 2nd B2
Y14 LC A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LE B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
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02" |- RX161 Rozsifujici deska

Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
1 - -
P3 =
P2 -
2 - -
P3 By
P2 -
3 - -
P3 =
P2 -
4 - -
P3 =y
P2 -
5 - -
P3 7
P2 ©
p3_|° -+ i i
P2 -
7 COM MOV
P3 I
P2 <
P3 8 - MC ON
P6
Pg_ |9 4 X 1.1
P7
P6
Ps_ |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 ~
13 S4.2
P7 =
P6 -
p7 14 -r S$5.2
P6 -
15 S7
P7 =
:Zs 16 Signal p1.[7
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4.9 Vybér programu 8

3 pohyby 2-4 kroky.

Vystupy rychlosti 1 a rychlosti

Samostatné vystupy pro smér a rychlost 1.

Podobny:

20 (44)

A/B Funkce 2 pro kazdy pohyb.. Jedno rychlostni relé v ¢ase, ktery je aktivni. 5 (stejné Y0-Y13, X/Y),
%61 89 2 ol 8947@
;a@o)g "IC!?@Q
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS -9 | 10 BD N/CS 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpied J1 Nahoru B5 B6
Y1 Most vzad J1 Dolt B6 B5
P15
Y2 -r Vozik doleva J1 Doleva B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava B4 B4
Y4 °f Kladkostroj dolt J2 Nahoru B2 B1
Y5 ~r Kladkostroj nahoru J2 Dolu B1 B2
P21
Y6 ~r Most rychlost 1 J1 Nahoru/Doll ’
Yr °f Most rychlost 2 J1 Nahoru/Dolli ~
Y8 3_1 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
yio J_ Vozik rychlost 1 J1 Doleva/Doprava 1st B3/B4 1st B3/B4
Y11 J Vozik rychlost 2 J1 Doleva/Doprava ~ 2nd B3/B4 2nd B3/B4
P20
Y12 . Kladkostroj rychlost 1 | J2 Nahoru/Dolt I} 1st B1/B2 1st B1/B2
Y13 J_ Kladkostroj rychlost 2 | J2 Nahoru/Dold ”~ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
Y14 LC A S4.1 - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LC B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
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b@ as% %@1 8970
RN
“o¥ || %o | RX161 Rozsifujici deska
Termindl | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
S Most rychlost 3 J1 Nahoru/Doli B 2
P2 2 ~r Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dold
P3 v 1
P2 - . N
53 3 °r Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava
P2 < .
4 ~r Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava 1
P3
P2 - . X N
3 5 - Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Dol0
P2 = ) .
3 6 -r Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Dolu 1
P2 -
7 M MOV
3 °r CcO O
P2 =
3 8 -r MC ON
P6
P8 9 j_l X S1.1
P7
P6
8|10 - s6
P7
P6
P8 11 51 TR2 S3.1 S6 S7
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P -
PS 13 - S4.2 S41+ 551
P6 - ) ; s41
14 -f S5.2
P7 S22 S4.2
P6 15 :/' s7 Otocné spinace S2/S4
P7
Eg 16 f Signal p1-[7
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4.10 Vybér programu 9

3 pohyby 2 krok.

Samostatné vystupy pro kazdy Podobny:

22 (44)

Funkce X/Y smer. 3 (Smér a rychlost 1 na jednom relé, rychlosti aktivni),
unkce , L . o 7 (Smér a rychlost 1 na jednom relé, rychlosti aktivni, A/B),
Vystup rychlosti 1 je odpojen pfi C (stejné Y0-Y13, A/B).
rychlosti 2. ’
S5 || S
7%,093 :‘e%pé’
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS | 8BDIN | 8BDIN-10 | 8B DIN-9 | 10BD DIN
YO0 -r Most vpred rychlost 1 J1 Nahoru ’ 1st B5 1st B6
Y1 - Most vzad rychlost 1 J1 Dolu ' 1st B6 1st BS
P15
Y2 ~r Vozik doleva rychlost 1 J1 Doleva ’ 1st B3 1st B3
Y3 - Vozik doprava rychlost 1 J1 Doprava ’ 1st B4 1st B4
Y4 - Kladkostroj dolti rychlost 1 J2 Nahoru ’ 1st B2 1st B1
Y5 -r Kladkostroj nahoru rychlost 1 | J2 Dold ’ 1st B1 1st B2
P21
Y6 -r Most vpred rychlost 2 J1 Nahoru ”~ 2nd B5 2nd B6
Y7 -r Most vzad rychlost 2 J1 Dolu ~ 2nd B6 2nd B5
! ik AVVbE SHIFT +
Y8 B Vozik 1/Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 B5 B7
P27
N ) o SHIFT +
Y9 B Vozik 2/Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 B6 B8
Y10 ,}: Vozik doleva rychlost 2 J1 Doleva ”~ 2nd B3 2nd B3
Y11 Ji Vozik doprava rychlost 2 J1 Doprava ~ 2nd B4 2nd B4
P20
Y12 . Kladkostroj dolt rychlost 2 J2 Nahoru ~ 2nd B2 2nd B1
Y13 j: Kladkostroj nahoru rychlost 2 J2 Dolu ”~ 2nd B1 2nd B2
Y14 ]E X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 I_C Signal / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
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u:°1 2 9“7@ :,,Q’T > gﬂ@
2|2 Dg
0¥ || %o |- RX161 Rozsifujici deska
Termindl | Terminal | Kabelova ¢ast Funkce Joystick
P2 -
1 - -
P3 !
P2 -
2 - -
P3 7
P2 -
Ps |° ! i i
P2 .
P3| * = i )
P2 -
Ps |° ! i i
P2 .
Ps |0 = i )
P2 -
7 A 4.1
P3 ! S
P2 -
5 18 of B S5.1
P6
P8 |9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 s6
P7
P6
P8 |11 51 TR2 S3.1
P7
P6
P8 |12 3_1 S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 I S
P6 .
=14 of S5.2
P6 -
1 7
P7 5 I s
Es 16 f Signal P17

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2

S4.1+ S5l

S41
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Document-ID: 959125-100 CZ

23 (44)

Author: SH




24 (44)

4.11  Vybér programu A

[DEMAG, Dematek] Mostovy/trolejovy pohyb ma samo-statné Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost Podobny:

vystupy pro smér, ale spole¢né vystupy pro 1. Vystnahoru pro niz$i otacky je aktivni i pfi 2 (bez zpozdéni),
3 pohyby 2 krok. rychlost 2. vysSich otackach. 6 (Pohyb je podobny, ale na jiném Y, MC ON),
A/B/X Funkce Pohyb kladkostroje ma samostatné vystu- D (Y4/Y5 se odpoji rychlosti 2)

Pfechod z rychlosti2 na 1 —

ro smér a rychlost.
zpozdény o 1 sekundu. Py P v

8o, |[ ose,

“”@‘9 ‘O@@
< oll+ o
@, o4

) S
";1050) 6105//)

Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpred J1 Nahoru I} B5 B6
Yyir °f Most vzad J1 Dolt I} B6 B5
P15
Y2 -r Vozik doleva J1 Doleva ’ B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
Y4 °f Kladkostroj dolti | J2 Nahoru I} B2 B1
- Kladkostroj .
. Y5 - nahoru J2 Dolu ’ B1 B2
Y6 I Mostrychiost2 |21 Mahor/ = 2nd B5/B6 2nd B6/B5
- . J1 Doleva/ ~
Y7 - Vozik rychlost 2 Doprava ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Kladkostroj dolt -~
Y10 J_ rychlost 2 J2 Nahoru ! 2nd B2 2nd B1
Yo/ Kladkostroj nahoru | 15 5y ,’ 2nd B1 2nd B2
P20 rychlost 2
Y12 .}: X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 _}j_ Signal / Y* P1 - m 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 l_E 2 S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LE B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
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ue@(;)g‘s w%ﬁ%@
2:Ds||2@s
0¥ || “o¥ |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 .
P3 ! I ) i
P2 -
2 - -
P3 =y
P2 .
Pz |° i ) i
P2 -
4 - -
P3 =y
P2 .
Pz |° ! ) i
P2 -
6 - -
P3 =y
P2 .
3 7 N Com mov
P2 -
8 MC ON
P3 =y
P6
P8 9 3_1 - -
P7
P6
P8 10 3_1 S6
P7
P6
Ps_ |11+ S22
P7
P6
P8 12 51 S3.2
P7
P6 .
1 4.2
P7 3 7 S
P6 .
14 S5.2
P7 =
P6 .
1 7
P7 5 7 s
is 16 f Signal p1.[7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161
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4.12 Vybér programu B

[ABUS] 1 sekundova prodleva pfi zméné sméru. Smeérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost Podobny:
.. i . 1. Vystup pro nizsi rychlost je aktivni i pfi vyssi 1 (bez zpozdéni),
i/%‘;:;ybi 2“';('/‘;°ky- Kazdy FI’OhYb me S,a"?OtStaL”e VysmahO’h“Iy P rychlosti 4 (bez zpozdéni, stejné Y0-Y10, MC ON), 10 (stejné Y0-Y10),
unkce Zn;er, ale spole¢né vystnahoruy pro rychlos E (bez zpozdéni, Y12 COM MOV),
o F (bez zpozdéni, stejné YO-Y10, MC ON, COM MOQOV)
%61 891‘» ‘061 8947@
‘561098 ‘1,098
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10BD N/CS | 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpred J1 Nahoru I B5 B6
Yyi °f Most vzad J1 Dolt I B6 B5
P15
Y2 -r Vozik doleva J1 Doleva ’ B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
Y4 ~r Kladkostroj dolt J2 Nahoru ’ B2 B1
Y5 -r Kladkostroj nahoru | J2 Dold ’ B1 B2
P21
Y6 f Most rychlost 2 JDLI';ah”“/ ,’ 2nd B5/B6 2nd B6/B5
- . J1 Doleva/ ~
Y7 -r Vozik rychlost 2 Doprava ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 ]_l Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J. Kladkostroj rychlost 2 JDZO INﬁahm“’ ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Y11 j: X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20
Y12 JJ. Y - 2nd B8 - - 2nd B10 2nd B8 - - 2nd B10
Y13 ,}i A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
V14 I_[ B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 )
P18
Y15 ]_E Signal P1 - Dﬂ 1st B7 1st B9 1st B7 1st B9
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N & o
18|28
0¥ || %5 |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
3 1 - Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dold ,"
P2 - ; -~
53 2 -r Most rychlost 4 J1 Nahoru/DolG 7 a
P2 -
P3 3 - Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava ,’ ~
P2 =
4 - Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava " s‘
P3
P2 -
15 Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Dold g
P2 =
6 Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Dold %
P3
P2 -
3 7 - Com mov
P2 =
M N
3 8 -r cO
P6
P8 |9 -
P7
P6
P8 10 j_l S6
P7
P6
P8 1" 3_1 S2.2
P7
P6
P8 |12 3.2
P7
P6 -
p7 13 -r S4.2
P6 <
14 2
P7 I S5
P6 -
p7 15 - S7
P6 =
516 or Signal P17

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2
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4.13

3 pohyby 2 krok.

Vybér programu C

Samostatné vystupy pro kazdy smér.

Podobny:

3 (Smér a rychlost 1 na jednom relé, rychlosti aktivni, X/Y)

28 (44)

A/B Funkce Vystup rychlosti 1 je odpojen pfi rychlosti 2. 7 (separate direction rychlost 2, rychlost 1 still active, A/B)
9 (stejné Y0-Y13, X/Y)
& || 3%
;*061098 7“91098
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS| 8BDIN | 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
YO ~r Most vpied rychlost 1 J1 Nahoru ’ 1st B5 1st B6
Y1 - Most vzad rychlost 1 J1 Dold ’ 1st B6 1st B5
P15
Y2 - Vozik doleva rychlost 1 J1 Doleva i 1st B3 1st B3
Y3 -r Vozik doprava rychlost 1 J1 Doprava ’ 1st B4 1st B4
Y4 - Kladkostroj dolti rychlost 1 J2 Nahoru ’ 1st B2 1st B1
Y5 -r Kladkostroj nahoru rychlost 1 | J2 Doll [ 1st B1 1st B2
P21
Y6 -r Most vpred rychlost 2 J1 Nahoru ~ 2nd B5 2nd B6
Y7 ~r Most vzad rychlost 2 J1 Dolu -~ 2nd B6 2nd B5
ozi ybér . - + - + +
Y8 3_1 Vozik 1/Vybér 1 S2.1 SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 ]_1 Vozik 2/Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
yio J._ Vozik doleva rychlost 2 J1 Doleva ”~ 2nd B3 2nd B3
Y11 j: Vozik doprava rychlost 2 J1 Doprava ~ 2nd B3 2nd B4
P20
Y12 . Kladkostroj dold rychlost 2 J2 Nahoru ~ 2nd B2 2nd B1
Y13 ,}i Kladkostroj nahoru rychlost 2 J2 Dolu ~ 2nd B1 2nd B2
Y14 ]E A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 L[ B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
Volitelny program Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 CZ Author: SH




<~ «>Q>1 o
e IHW)s
0¥ || %5 |- RX161 Rozsifujici deska
Termindl | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
1 - .
P3 I
P2 -
P3 |2 = ) i
P2 -
P3 3 .y i i
P2 -
ps|* 7 ) i
P2 -
P3 ° .y i i
P2 -
P3| ° 7 ) i
P2 -
7 M MOV
53 of COM MO
P2 -
P38 of MC ON
P6
P8 |9 3_1 X S1.1
P7
P6
Ps_ |10 4 s6
P7
P6
P8 11 51 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 $3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 s I S
P6 -
7 14 = S5.2
P6 -
1 7
P7 5 I S
ﬁs 16 f Signal p1-[7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2
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4.14

3 pohyby 2 krok.

Vybér programu D

Samostatné vystupy pro

Smérovy vystup pro mustek/vozik se také pouziva jako rychlost 1.

Podobny:

30 (44)

A/B/Funkce X/Y rychlost zdvihu dol{i/nahoru  Vystup mlstek/vozik pro rychlost 1 je aktivni i pfi rychlosti 2. 2 (Y4/Y5 stale aktivni pfi rychlosti 2)
1a2. Vystup pro rychlost zdvihu 1 se odpoji pfi rychlosti zdvihu 2. &(CP(())h’\)l/)b je podobny, ale na jiném Y, Y4/Y5 stale aktivni pfi rychlosti 2,
A (zpozdéni 1 s, Y4/Y5 stale aktivni pfi rychlosti 2)
D (Y4/Y5 se odpoji rychlosti 2)
e || 2
jﬂq 030;8 jﬂél 05//)8
Terminal Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10BDN/CS | 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Most vpied J1 Nahoru I} B5 B6
Y1 “r Most vzad J1 Dold '} B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva '} B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
- Kladkostroj dolii
Y4 °f P — J2 Nahoru '} 1st B2 1st B1
~ Kladkostroj nahoru .
Ys °f rychlost 1 J2 Dol I} 1st B1 1st B2
P21 J1 Nahoru/
Y6 -r Most rychlost 2 Dol " 2nd B5/B6 2nd B6/B5
- . J1 Doleva/ -~
Y7 “r Vozik rychlost 2 Doprava ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
vio Jo Kladkostroj dold J2 Nahoru ~ 2nd B2 2nd B1
rychlost 2
Yo/ Kladkostroj nahoru | ;5 ), ”~ 2nd B1 2nd B2
P20 rychlost 2
Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signal / Y* P1- Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 I_E A S4.1 - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_C B/ Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
Volitelny program Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 CZ Author: SH
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uf;[(i)g% S
HOEIHO):
P || 7% |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal Termindl | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
P3 ! 7 i i
P2 =
2 = -
P3 A
P2 -
P3 3 ¥ i i
P2 =
4 : -
P3 I
P2 -
P3 ° J i i
P2 =
P3 6 = i i
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 =
M N
P3 8 -r cO
P6
P& |9 4 - -
P7
P6
P8 10 ]_1 S6
P7
P6
P8 1 ]_l S2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 3.2
P7
?73 13  °f S4.2 S41+ 551
. : 541
:Zg 14 S5.2
P6 15 s7 Otogné spinace S2/S4
P7
P6 =
= 16 Signal pr .07
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4.15

3 pohyby 2-4 kroky na pohyb.
X/A/B-Funkce, COM MOV.

Vybér programu E

Kazdy pohyb ma samostatné vystnahoruy pro
smeér, ale spole¢né vystnahoruy pro rychlost

Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost 1.

Vystnahoru pro nizsi otacky je aktivni i pfi vySSich

Podobny:
1(Y12Y), 4 (stejné YO-Y10, MC ON),

32 (44)

2-4. t&kach 10 (zpozdéni 1 s, stejné Y0-Y10),
otackach. B (zpozdéni 1's, Y12'Y), F (stejné YO-Y10, MC
ON),

%61 891‘» ‘061 8947@
s || :Y)s
Terminal | Terminal | Kabelova &ast |Funkce Era 100 8BN/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS| 8BDIN | 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

Yo °f Most vpied J1 Nahoru I} B5 B6

vyt °f Most vzad J1 Dold ' B6 B5
P15

Y2 ~r Vozik doleva J1 Doleva i B3 B3

Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4

Y4 °f Kladkostroj dolt J2 Nahoru I} B2 B1

Y5 ~r Kladkostroj nahoru J2 Dolu ’ B1 B2
P21

Y6 I Most rychlost 2 21 tanorul = 2nd B5/B6 2nd B6/B5

- . J1 Doleva/ ~

\ 7 Vozik rychlost 2 Doprava / 2nd B3/B4 2nd B3/B4

Y8 51 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

Yio /. Kladkostroj rychlost 2 JDzol'l“jahm”/ ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2

Y11 J X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20

Y12 JJ. COM MOV

Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -

Y14 ]_C B S5.1 - 5 SHIFT + B4 5 = = SHIFT + B4 =
P18

Y15 I_E Signal p1-[17 1st B7 1st B9 1st B7 1st B9
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b@ as% %@1 89%
MO IO
0¥ || %5 |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
:Zi 1 - Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dolii " >
P2 - : ~
P3 2 -r Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dol( ! '}
:Zi 3 - Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava " >
P2 =
4 ~r Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava ’\
P3 f
P2 -
s Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Dol g
P2 =
6 -r Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Dolu ‘s \
P3 f
P2 -
7 -
P3 Ny
P2 =
P3 8 -r MC ON
P6
P8 9 3_1 -
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
13 S4.2
P7 y
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 -
15 S7
P7 y
:Zg 16 Signal p1. 7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2
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4.16  Vybér programu F

3 pohyby 2-4 kroky na pohyb. Kazdy pohyb ma samostatné vystnahoruy pro ~ Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost ~ Podobny:

MC ON. COM MOV. smeér, ale spole¢né vystnahoruy pro rychlost 1. Vystnahoru pro nizsi otacky je aktivni i pfi 1 (stejné YO0-Y10, X), 4 (stejné YO-Y11, X),
AJB-F ‘k : 2-4. vysSich otackach. 10 (zpozdéni 1 s, stejné Y0-Y11, X),
-Funkce. B (zpozdéni 1 s, stejné Y0-Y10, X),
E (stejné Y0-Y10, COM MOV)
%61 891‘» ‘061 8947@
2361098 3}1098
Terminal Terminal | Kabelova ¢ast | Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10BDN/CS | 8BDIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpred J1 Nahoru ; B5 B6
Y1 - Most vzad J1 Doll I B6 B5
P15
Y2 -r Vozik doleva J1 Doleva ’ B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
Y4 °f Kladkostroj dolt | J2 Nahoru I} B2 B1
- Kladkostroj 5
o1 Ys f nahoru J2 Dol ’ B1 B2
Y6 I Mostrychiost2 | L1 Beror/ 2nd B5/B6 2nd B6/B5
- . J1 Doleva/ ~
Yz °f Vozik rychlost 2 Doprava ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Vozik 1/Vybér1 |S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Vozik 2 / Vybér2 | S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Kladkostroj ry- J2 Nahoru/ ~
Yo J_ chlost 2 Doléi !’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2
ym o J. MC ON
P20
Y12 . COM MOV
y13  J_ Signal / Y* P1- Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 T_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LC B / Signal** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT+B4 | 1stB9

* Signal pro Era 100 a Era 8B-9/-10, Funkce Y pro Era 8B-8 a 10BD.
** B pro Era 100 a Era 8B-9, signal pro ostatni tlacitkové vysilace.
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uf’&{)g‘s S
BV
0¥ || %% |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
3 1 °r Most rychlost 3 J1 Nahoru/Doll ,’~
P2 - .~
= 2 - Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dold 7 a
P2 -
3 3 - Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava ,’ >
P2 =
4 - Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava ,’ \
P3
P2 -
3 5 - Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/DolU ,"
P2 =
6 - Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Dol " \
P3
P2 -
7 -
P3 !
P2 =
Pz |° 2 i
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 - s6
P7
P6
P8 11 51 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 ! S
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 -
1 7
P7 5 I s
Es 16 f Signal p1 -7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2

S6

S4.1+ S5l

S41

S22 S4.2
Otocné spinace S2/S4
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4.17

3 pohyby 2-4 kroky.

A/B/X Funkce

Vybér programu 10

1 sekundova prodleva pfi zméné sméru.

Kazdy pohyb ma samostatné vystnahoruy pro
smér, ale spole¢né vystnahoruy pro rychlost 2-4.

Smérovy vystnahoru se také pouziva jako rychlost

1. Vystnahoru pro nizsi otacky je aktivni i pfi vyssich
otackach.

Movement Special je relé, které je aktivni pfi rychlosti
2 a 3, ale ne pfi rychlosti 1 a 4.

Podobny:

1 (bez zpozdéni, stejné Y0-Y10, Y)
4 (bez zpozdéni, stejné Y0-Y12)

B (stejné Y0-Y10, Y)

E (bez zpozdéni, stejné YO-Y10, COM MQOV)
F (bez zpozdéni, stejné YO-Y11, COM MOV)

36 (44)

A | o
jﬁq 030;8 Tﬂél 05//)8
Terminal Terminal | Kabelova ¢ast | Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpied J1 Nahoru I B5 B6
Y1 “r Most vzad J1 Dold I B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva I B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
Y4 ~r Kladkostroj doli J2 Nahoru r B2 B1
Ys °f Kladkostroj nahoru | J2 Dol I B1 B2
P21
Y6 f Most rychlost 2 JDLEahO'“/ ,’ 2nd B5/B6 2nd B6/B5
- . J1 Doleva/ -~
Y7 ~r Vozik rychlost 2 Doprava ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
yio Jo Kladkostroj rychlost 2 ‘IJDZO I'l“jah”“’ Zz 2nd B2/B1 2nd B1/B2
vy ] MC ON
P20
Y12 .}: X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ -
s b A s4.1 - SHIFT + B3 - ) e
P18
Y15 I_[ B S5.1 - SHIFT + B4 - - SHIFT + B4 -
Version: A2 Document-ID: 959125-100 CZ Author: SH
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- RX161 RozSifujici deska

Termindl | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick

P2 -
il N Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dol "‘
P2 - ; ~
3 2 - Most rychlost 4 J1 Nahoru/Dolt I Y
P2 -
53 3 -r Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava " >
P2 =

4 - Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava -~ \
P3 U
P2 -
s Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Dold g
P2 =

6 Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Doli 7
P3 U
P2 -
7 Most special J1 Nahoru/Dolu ~S
P2 = . . P S
3 8 -r Vozik special J1 Doleva/Doprava
P6
P8 |9 3_1 Kladkostroj special | J2 Nahoru/Dold ~S
P7
P6
P8 |10 4 COM MOV
P7
P6
P8 1 j_l S2.2
P7
P6
P8 12 j_l S3.2
P7
P6 -
57 13 -r S§4.2 S41+ 551
P6 - s41
p7 14 -r S5.2
P6 15 :{‘ s7 Otocné spinade S2/S4
P7
P6 =
=16 Signal p1-[7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 CZ Author: SH




4.18

4 pohyby 2-4 kroky.

A/B/X Funkce, MC ON

Nejlépe funguje se 4-kroko-
vym joystickem a rozSitujici

Vybér programu 12

Pohyb mostu/voziku ma samostatné vystupy pro smér, ale spo-
le¢né vystupy pro rychlost 2-4.

Zvedaci/rota¢ni pohyb ma spole¢né vystupy pro smér a pro
rychlost 2-4, samostatné vystupy pro smér pro rychlost 1.

Smérovy vystup mostu/voziku se také pouziva jako rychlost 1.

Samostatny vystup pro smér kladkostroje a rychlost 1.

38 (44)

deskou.
S5 || S
HOHIEOE
Terminal Terminal | Kabelova ¢ast | Funkce Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10BDN/CS| 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
Yo °f Most vpred J1 Nahoru I B5 B6
Y1 ~r Most vzad J1 Dold I B6 B5
P15
Y2 -r Vozik doleva J1 Doleva r B3 B3
Yys °f Vozik doprava J1 Doprava B4 B4
- . J2 Nahoru/
Ya °f Kladkostroj Dol B2 B1
- J2 Doleva/
Ys °f Rotate - -
P21 Doprava
Y6 f MC ON
Yz f X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y8 3_1 Vozik 1/ Vybér 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Vozik 2 / Vybér 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Kladkostroj dolu
Y10 J_ rychlost 1 J2Nahoru B2 B1
Kladkostroj nahoru 5
Yy o J. J2 Dol B1 B2
P20 rychlost 1 [ 4
Y12 . S6
Y13 J_ -
via b A s4.1 - - SHIFT + B3 - ) ) T
P18
Y15 I_C B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
Volitelny program Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 CZ Author: SH




to@"s toQ>1 o
z’az ﬁb :Zﬁ po iy s s
° 9%" 1- RX161 RozSifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Joystick
P2 -
53 1 -r Most rychlost 2 J1 Nahoru/Doll "
P2 -
2 Most rychlost 3 J1 Nahoru/Doli g
P2 - . P 3
53 3 - Most rychlost 4 J1 Nahoru/Doll Y
P2 -
3 4 ~r Vozik rychlost 2 J1 Doleva/Doprava "
P2 ~
3 5 -r Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava "‘
P2 <
6 ~r Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava " \
P3
P2 ~
3 7 -r Kladkostroj rychlost 2 J2 Nahoru/Doll "
P2 o
3 8 -r Kladkostroj rychlost 3 J2 Nahoru/Dolt "‘
P6
P8 |9 3_1 Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Dolu %
P7
P6
P8 10 51 Rotate CCW rychlost 1 | J2 Doleva i
P7
P6
P8 11 51 Rotate CW rychlost 1 J2 Doprava ’
P7
P6
P8 12 3_1 Rotate rychlost 2 J2 Doleva/Doprava "
P7
P ~
Ps 13 -r Rotate rychlost 3 J2 Doleva/Doprava " >
P6 -
14 N Rotate rychlost 4 J2 Doleva/Doprava " \
P7
P6 -
15 S7
P7 =
Es 16 f Signal p1- 1T

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2
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S41
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4.19  Vybér programu 13

4 pohyby 2-4 kroky. Pohyb mostu/voziku ma samostatné vystupy pro smér.

Zvedat a ota€et ma spolecné vystupy pro smér.

Smérovy vystup mostu/voziku se také pouziva jako rychlost 1.
Samostatny vystup pro smér zdvihu/oto¢eni nebo rychlost 1.

VS8echny pohyby maji spole¢né vystupy pro rychlost 2-4. Vystup pro nizsi otacky je aktivni i pfi vysSich otackach.

S || 5%
?“cnopg ;*081098
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast |Funkce Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Most vpred J1 Nahoru I B5 B6
Y1 Most vzad J1 Dold I B6 B5
P15
Y2 °f Vozik doleva J1 Doleva I B3 B3
Y3 -r Vozik doprava J1 Doprava ’ B4 B4
< J2 Nahoru/
Y4 -r Lyft Dolii B2 B1
- J2 Doleva/
Ys °f Rotate - -
P21 Doprava
Ye °f Rotate CCW J2 Doleva I = =
Yz °f Rotate CW J2 Doprava - -
Y8 j_l Vozik 1/Vybér1 |S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 ]_1 Vozik 2/ Vybér2 | S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Kladkostroj dola | J2Nahoru B2 B1
Y11 ] Kladkostroj nahoru | J2 Dolu ’ B1 B2
P20
yi2  Jo Mostrychiost2 |2 Heror/ 2nd B5/B6 2nd B6/B5
. J1 Doleva/ -~
Y13 J_ Vozik rychlost 2 Doprava ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
L Kladkostroj ry- J2 Nahoru/ -~
Y14 1 chlost 2 Dolii ! 2nd B2/B1 2nd B1/B2
P18
L J2 Doleva/ -~ ) )
Y15 1 Rotate rychlost 2 Doprava !
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RIS IRAS
X || 7% |- RX161 Rozsifujici deska
Terminal | Terminal | Kabelova ¢ast | Funkce Joystick
P2 -
3 1 -r Most rychlost 3 J1 Nahoru/Dolli "s
P2 = . P 3
3 2 - Most rychlost 4 J1 Nahoru/Doll 7 a
P2 -
3 3 - Vozik rychlost 3 J1 Doleva/Doprava "‘
P2 =
4 - Vozik rychlost 4 J1 Doleva/Doprava " \
P3
P2 -
s Kladkostroj rychlost 3 | J2 Nahoru/Dold g
P2 =
6 I Kladkostroj rychlost 4 | J2 Nahoru/Doli e
P3
P2 -
3 7 -r Rotate rychlost 3 J2 Doleva/Doprava " ~»
P2 =
8 - Rotate rychlost 4 J2 Doleva/Doprava " \
P3
P6
P8 9 j_l A S4.1
P7
P6
P8 |10 - B S5.1
P7
P6
P8 11 51 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 X S1.1
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 ! S
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 -
1 7
P7 ° ! S
Es 16 Signal p1-[7

Volitelny program Remotus Jupiter RX161

Version: A2
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S4.1+ S5l

S41

Otocné spinace S2/S4
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5 Prehled vysilace

N (emias)

10BD
S41+ 551

Obrazek 2. Tlacitka ¢islovani 10BD

S22 S4.2

Otocné spinace S2/S4

Obrézek 1. Cislovani a pozice prepinaéti Era 100

Volitelny program Remotus Jupiter RX161 Version: A2 Document-ID: 959125-100 CZ Author: SH




Era 8B -9

Obrézek 3. Tlacitka Cislovani Era 4B/6B/8B/8B-9/8B-10

Volitelny program Remotus Jupiter RX161 Version: A2

I || sHIFT

B4

B6

Ul || SHIFT

— ]| SHIFT
2. krok
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B6
|l || SHIFT
T AT SHIFT

2. krok

Era 8B -10
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