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Historial de revisiones

Versión Fecha Motivo

A0 22/03/2023 Primera versión publicada.

Referencia

Manual de instalación de Jupiter FSK16 959125-000.

Herramienta de configuración RX161/RX110, manual 952576-000.
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2 Introducción
Esta guía es un anexo al manual de instalación 959125-000 y en ella se 
describen las selecciones de programas para Jupiter y el receptor RX110.

Era 8B se configurará como modo de 8 botones (predeterminado).

El manual de instalación debe leerse y comprenderse antes de conectar los 
cables y de seleccionar un programa.

3 Herramienta de configuración
Ajustes en la herramienta de configuración (versión 3.0.0.0) que afectan a 
las funciones:

Configuración del sistema
Programa Seleccione el programa deseado, la herramienta le solici-

tará que ajuste correctamente los interruptores giratorios.

Micro simultáneo Los movimientos del joystick están enclavados de modo 

que se pueden accionar simultáneamente varios movi-

mientos.  

El micro no simultáneo está predeterminado.

Aviso de batería baja 

en la señal

Emite una señal 4 veces y después permanece en silen-

cio durante 15 segundos, esto se repite mientras quede 

batería. Predeterminado.

Y14 MC Encendido En lugar de la función X (programa 0-7).

X/S1.1 retardado 5 s Función X/S1.1 retardada 5 segundos.

X/S1.1 fijado X/S1.1 función de alternancia (encendido-apagado)

Consulte el manual de la herramienta de configuración para RX161/RX110, 
952576-000.

4 Seleccionar programa
Debe ser realizado únicamente por personal cualificado y for-
mado.

Esto debe realizar-

se en un entorno 

limpio, seco y con 

seguridad ESD.

4x  (2 Nm) La cubierta se fija 
con 4 tornillos y con 

un par de apriete de 

2 Nm.

Para ajustar un programa en el receptor, se utilizan dos interruptores girato-

rios, SW1 y SW2.
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Para la selección de programas ajuste los interruptores SW1 y SW2 por 
igual, por ejemplo, 1-1 para la selección del programa 1.

• Si utiliza el software RX161/RX110 de la herramienta de configu-

ración (se le solicitará que coloque los interruptores giratorios en la 
posición correcta).

Tenga en cuenta que si SW1 o SW2 cambian de posición después de selec-

cionar un programa, el transmisor no podrá activar el contactor principal.
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5.1 Selección de programa 0

10 funciones individuales.
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Terminal Conector Pieza de cable
Función

Era 100 4B 6B 8B 10BD

Y5

Y6 J2 abajo B1

Y7 J2 arriba B2

P27

Y8
J2 arriba/

abajo
2º B1/B2

Y9 J1 izquierda - B3

P20

Y10 J1 derecha - B4

Y11
J1 izquierda/

derecha
- 2º B3/B4

Y12 J1 arriba - B5

Y13 J1 abajo - B6

P18

Y14 S1.1 2º B7 2º B9

Y15 S2.1 2º B8 2º B10

5 Selección de programas
Relé de seguridad (Y5) para movimientos.

La columna «Función» describe nuestros nombres de transmisor base. Sin 
embargo, en la función X puede haber algo distinto, por ejemplo, una X en 
el propio transmisor o un símbolo de lámpara, entre otros.

1º Primer paso en el transmisor de botón, se pulsa el 

botón hasta la mitad

2º Segundo paso en el transmisor de botón, se pulsa el 

botón a fondo

COM Movimiento común

MC ENCENDIDO Función de encendido

No dispone de bocina externa. La bocina Åkerströms, previa solicitud, ya 
viene conectada de fábrica (conector Y16).
Conector Función Era 100 Era 4/6/8B 10BD
Y16 Señal P1 1º B7 1º B9

Retardo de 1 segundo al cambiar de dirección.

Movimiento   - «J1 arriba/abajo»      Dirección  - «J1 arriba»

Velocidad 1/Paso 1 , Velocidad 2/Paso 2 
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5.2 Selección de programa 1
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8 Velocidad de polipasto 2
J2 arriba/

abajo
2º B1/B2 2º B1/B2

Y9 J1 izquierda - B3 - B3

P20

Y10 J1 derecha - B4 - B4

Y11
J1 izquierda/

derecha
- 2º B3/B4 - 2º B3/B4

Y12 J1 arriba - B5 - B6

Y13 J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14 X/(MC ENCENDIDO) S1.1 2º B7 2º B9 2º B7 2º B9

Y15 Y/1* S2.1 2º B8 2º B10 2º B8 2º B10

*Y para Era 4/6/8B/10BD y 1 para Era 100 
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5.3 Selección de programa 2
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8
Velocidad hacia aba-

jo de polipasto 2
J2 arriba 2º B2 2º B1

Y9
J1 izquier-

da
- B3 - B3

P20

Y10 J1 derecha - B4 - B4

Y11
Velocidad hacia arri-

ba de polipasto 2
J2 abajo 2º B1 2º B2

Y12 J1 arriba - B5 - B6

Y13 J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14 X/(MC ENCENDIDO) S1.1 2º B7 2º B9 2º B7 2º B9

Y15 Y/1* S2.1 2º B8 2º B10 2º B8 2º B10

*Y para Era 4/6/8B/10BD y 1 para Era 100 



       8 (16)

Opción de programa de Remotus Jupiter RX110 Versión: A0 ID del documento: 959125-101 ES Autor: SH

5.4 Selección de programa 3
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8
Velocidad de poli-

pasto 2

J2 arriba/

abajo
2º B1/B2 2º B1/B2

Y9 Carro izquierdo J1 izquierda - B3 - B3

P20

Y10 Carro derecho J1 derecha - B4 - B4

Y11
Velocidad de carro 

2

J1 izquierda/

derecha
- 2º B3/B4 - 2º B3/B4

Y12 J1 arriba - B5 - B6

Y13 J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14
X/(MC ENCENDI-

DO)
S1.1 2º B7 2º B9 2º B7 2º B9

Y15 Y/1* S2.1 2º B8 2º B10 2º B8 2º B10

*Y para Era 4/6/8B/10BD y 1 para Era 100
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5.5 Selección de programa 4
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8 Velocidad de polipasto 2
J2 arriba/

abajo
2º B1/B2 2º B1/B2

Y9 Carro izquierdo J1 izquierda - B3 - B3

P20

Y10 Carro derecho J1 derecha - B4 - B4

Y11 Velocidad de carro izquierdo 2 J1 izquierda - 2º B3 - 2º B3

Y12 Velocidad de carro derecho 2 J1 derecha - 2º B4 - 2º B4

Y13 J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14 X/(MC ENCENDIDO) S1.1 2º B7 2º B9 2º B7 2º B9

Y15 Y/1* S2.1 2º B8 2º B10 2º B8 2º B10

*Y para Era 4/6/8B/10BD y 1 para Era 100
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5.6 Selección de programa 5
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8
Velocidad hacia abajo 

de polipasto 2
J2 arriba 2º B2 2º B1

Y9 Carro izquierdo J1 izquierda - B3 - B3

P20

Y10 Carro derecho J1 derecha - B4 - B4

Y11
Velocidad hacia arriba 

de polipasto 2
J2 abajo 2º B1 2º B2

Y12 Velocidad de carro 2
J1 izquierda/

derecha
- 2º B3/B4 - 2º B3/B4

Y13 J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14 X/(MC ENCENDIDO) S1.1 2º B7 2º B9 2º B7 2º B9

Y15 Y/1* S2.1 2º B8 2º B10 2º B8 2º B10

*Y para Era 4/6/8B/10BD y 1 para Era 100
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5.7 Selección de programa 6
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8
Velocidad hacia abajo 

de polipasto 2
J2 arriba 2º B2 2º B1

Y9 Carro izquierdo
J1 izquier-

da
- B3 - B3

P20

Y10 Carro derecho J1 derecha - B4 - B4

Y11
Velocidad hacia arriba 

de polipasto 2
J2 abajo 2º B1 2º B2

Y12
Velocidad de carro 

izquierdo 2

J1 izquier-

da
- 2º B3 - 2º B3

Y13
Velocidad de carro 

derecho 2
J1 derecha - 2º B4 - 2º B4

P18

Y14 X/(MC ENCENDIDO) S1.1 2º B7 2º B9 2º B7 2º B9

Y15 Y/1* S2.1 2º B8 2º B10 2º B8 2º B10

*Y para Era 4/6/8B/10BD y 1 para Era 100
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5.8 Selección de programa 7
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8 Velocidad de polipasto 2
J2 arriba/

abajo
2º B1/B2 2º B1/B2

Y9 Carro izquierdo J1 izquierda - B3 - B3

P20

Y10 Carro derecho J1 derecha - B4 - B4

Y11 Velocidad de carro 2
J1 izquierda/

derecha
- 2º B3/B4 - 2º B3/B4

Y12 Puente hacia delante J1 arriba - B5 - B6

Y13 Puente hacia atrás J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14 X/(MC ENCENDIDO) S1.1 2º B7 2º B9 2º B7 2º B9

Y15 Velocidad de puente 2
J1 arriba/

abajo
2º B5/B6 2º B5/B6
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5.9 Selección de programa 8
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8 Velocidad de polipasto 2
J2 arriba/

abajo
2º B1/B2 2º B1/B2

Y9 Carro izquierdo J1 izquierda - B3 - B3

P20

Y10 Carro derecho J1 derecha - B4 - B4

Y11 Velocidad de carro izquierdo 2 J1 izquierda - 2º B3 - 2º B3

Y12 Velocidad de carro derecho 2 J1 derecha - 2º B4 - 2º B4

Y13 Puente hacia atrás J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14 Puente hacia delante J1 arriba - B5 - B6

Y15 Velocidad de puente 2
J1 arriba/

abajo
2º B5/B6 2º B5/B6
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5.10 Selección de programa 9
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Terminal Conector Pieza de cable  Función  Era 100  4B N/CS  6B N/CS  8B N/CS 10BD N/CS 4B DIN 6B DIN 8B DIN 10BD DIN

P21

Y5 COM

Y6 Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y7 Polipasto arriba J2 abajo B1 B2

P27

Y8
Velocidad hacia abajo 

de polipasto 2
J2 arriba 2º B2 2º B1

Y9 Carro izquierdo J1 izquierda - B3 - B3

P20

Y10 Carro derecho J1 derecha - B4 - B4

Y11
Velocidad hacia arriba 

de polipasto 2
J2 abajo 2º B1 2º B2

Y12 Velocidad de carro 2
J1 izquierda/

derecha
- 2º B4 - 2º B4

Y13 Puente hacia atrás J1 abajo - B6 - B5

P18

Y14 Puente hacia delante J1 arriba - B5 - B6

Y15 Velocidad de puente 2
J1 arriba/

abajo
2º B5/B6 2º B5/B6
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6 Vista general del transmisor
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X

Figura 1. Numeración y posición de los interruptores de Era 100
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B3 B4
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N/A N/A

10BD

Figura 2. Botones de numeración 10BD
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Era 4B Era 6B Era 8B

Figura 3. Botones de numeración de Era 4/6/8B
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