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2 Introduccién 4 Seleccionar programa
Esta guia es un anexo al manual de instalacion 959125-000 y describe las selecci- Debe ser realizado unicamente por personal cualificado y for-
ones de programa para Jupiter y los receptores con nimeros de pieza 952110-433 mado.

(RX161) y 959023-433 (RX161 con tarjeta de expansion).

El manual de instalacion debe leerse y comprenderse antes de conectar los cables y . 74 ﬁ
de seleccionar un programa. A Esto debe realizar- XU

2Nm) =< La cubierta se fija
con 4 tornillos y con
un par de apriete de
2 Nm.

se en un entorno

‘%I\ limpio, seco y con

seguridad ESD.

3 Herramienta de configuracion
) ) ) ' Para ajustar un programa en el receptor, se utilizan dos interruptores giratorios,
AJUSteS en la herramienta de configuracién (version 3.0.0.0) que afectan a las fun- SW1 y SW2. Tenga en cuenta que el receptor debe estar alimentado cuando se
clones: selecciona un programa.

Configuracion del sistema

1. Interruptor giratorio SW1

Programa Seleccione el programa deseado, la herramienta le solici- . .
. : . . . 2. Interruptor giratorio SW2
tara que ajuste correctamente los interruptores giratorios. 3 LED2
Micro simultaneo Los movimientos del joystick estan enclavados de modo 4. Boton de emparejamiento
que se pueden accionar simultdneamente varios movi-
mientos.

Para la seleccion de programas 0-F, basta con ajustar los interruptores SW1 'y SW2

El micro no simultaneo esta predeterminado. ; . g
por igual, por ejemplo, 1-1 para la seleccion del programa 1.

Aviso de bateria baja Emite una sefial 4 veces y después permanece en silen-
en la sefal cio durante 15 segundos, esto se repite mientras quede Para el resto de programas, existen dos opciones:
bateria. Predeterminado.

» Utilizar la herramienta de software RX161/RX110 de la herramienta de
configuracion (se le solicitard que coloque los interruptores giratorios en la
posicion correcta).

Y14/28 permanente Una funcién permanente después de la desconexion de
MC. (Y28 programa 13)

X/S1.1 retardado 5 s Funcion X/S1.1 retardada 5 segundos.

* O seguir la siguiente descripcion:

X/S1.1 fijado S1.1 funcién de alternancia (encendido-apagado)

J1/J2 arriba/abajo, Joystick de 4 pasos, jtenga en cuenta que el joystick de 1. Ajust'e los interruptores giratorios a la selec'c,ién del programa deseado,
izquierda/derecha 4 pasos debe estar ajustado en la herramienta! Ademas por gjemplo SW1:1 - SW2:2, para la seleccion del programa 12.

4 pasos de tener la tarjeta de expansion RX161. 2. Mantenga pulsado el boton de emparejamiento durante mas de dos
Escala de pesos segundos hasta que el LED2 comience a iluminarse. Suelte el boton y
Tara interna en X/S1.1 | Mantenga pulsado durante 1 segundo para poner a cero vuelva a pulsarlo rapidamente <0,8 s.

el valor en la pantalla y durante 3 segundos para eliminar

la puesta a cero/tara. 3. Repita el paso 2, tres veces en total. Después de la tercera vez, el LED2

parpadea tres veces. El programa esta seleccionado.

Consulte el manual de la herramienta de configuracion para RX161/RX110,

952576-000.

Tenga en cuenta que si SW1 o SW2 cambian de posicion después de seleccionar un
programa, el transmisor no podra activar el contactor principal.
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5 Seleccién de programas 5.1 Seleccién de programa 0

Los pasos 3 y 4 se encuentran siempre en la tarjeta de expansion. Por lo tanto, para 12 funciones individuales.

el paso 4 del joystick, se requiere la tarjeta de expansion RX161 y realizar los ajus- oies, |[ etes,
. ., © ) ®
tes en la herramienta de configuracion. ;’na@o)g t:a@@é’
03 kS

J2 izquierda/derecha: solo disponible en los programas 12 y 13.

Funcién
Los relés de seguridad (YO0-Y5) para los movimientos se indican con texto en ne- Terminal | Conector | Pieza de cable
grita en la columna de funciones. — Era 100 4B | 6B |8B|10BD
Y4 _{' J2 abajo B1 | B1 |B1| B1
La conexion para sefal en las selecciones de programas es para la bocina externa. Y5 :[ J2 arriba B2 | B2 |B2| B2
La bocina Akerstroms, previa solicitud, ya viene conectada de fabrica (Y16). P21 = ——
ve [ J1izquierda | - | B3 |B3| B3
Tarjeta principal RX161: Tarjeta de expansion YO-Y15: 1-16 Y7 :{' J1 derecha - B4 |B4| B4
La COlumI.lE,l «Funciony» describe nu.es?ros nombr_es de transmisor base. S1_n embargo, Y8 j_l 1 arriba } - Ies5!| B5
en la funcion X puede haber algo distinto, por ejemplo, una X en el propio transmi- pa7
sor o un simbolo de ldmpara, entre otros. No obstante, para el funcionamiento con _l )
varias graas/operadores se deben utilizar S4.1y S5.1. Y9 B J1 abajo - - |B6| B6
1° Primer paso en el transmisor de botdn, se pulsa el botén hasta la mitad Y10 ji SW 2 _ _ _ B7
2° Segundo paso en el transmisor de botdn, se pulsa el botén a fondo
i J. Sw 3 - | -|-| B8
-9 Modo Era 8B 9 botones P20 s
-10 Modo Era 88 10 botones viz J_ p1 -0 B7 | B7 |B7| B9
SHIFT B8 paso 2 para Era 8B 9/10 botones Y13 _}: SW 1 B8 | B8 | B8 | B10
COM MOV Movimiento comdn E
— , Y14 SW 4 o || o || o | =
MC ENCENDIDO | Funcién de encendido P18 L
Movimiento t- «J1 arriba/abajo»  Direccion ? - «J1 arriba» Y15 T_E SW5 - - - -
A'y B son solo funciones comunes y no opciones de griia A 'y B, salvo que el siste-
ma esté emparejado para funcionamiento con varias griias/operadores, consulte el
anexo 959125-200. Consulte también mas abajo las diferencias en la seleccion de ! Tenga en cuenta que este programa no admite el funcionamiento con varias
programas para el funcionamiento con varias gruas/operadores. grias/operadores.

o ——

Diferencia en la seleccion de programas para el funcionamiento con
varias gruas/operadores:

No disponible para el funcionamiento con varias

Seleccion de programa 0 gruas/operadores.

Y14 indicacion de operador A e Y15 indicacion

Seleccion de programa 1-12 de operador B

Seleccion de programa 1, 2, 4, 6, A, B,
D,E, F, 10,12

Seleccion de programa 3, 5,7, 8,9, C | Y9 interconexion de grias Ay B

Y13 interconexion de gruas Ay B

Conector 9 indicacion de operador Ay 10 indi-
cacion de operador B
Conector 11 interconexion de gruas Ay B

Seleccion de programa 13
Tarjeta de expansion

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




5.2

3 movimientos, 2-4 pasos por

Seleccion de programa 1

Cada movimiento tiene salidas independien-

La salida de direccion también se utiliza como

Similar:
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movimiento. tes para la direccion, pero salidas comunes  velocidad 1. B (retardo 1 s), 4 (mismo Y0-Y10, MC ENCENDIDO),
. para la velocidad 2-4. . . . . E (Y12 COM MQV), F (mismo Y0-Y 10, MC ENCENDIDO, COM MQV),
Funcion X/Y/A/B. !_a salida para una yelomdad |pfer|or estaactiva 4, (retardo 1 s, mismo Y0-Y10)
incluso a una velocidad superior.
«f’1 - 9‘7@ '(5’1 89"@
‘;eloa@é’ 3}1098
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
- Puente hacia de- .
Yo °f lante J1 arriba I B5 B6
Y1 ~r Puente hacia atras J1 abajo r B6 B5
P15
Y2 °f Carro izquierdo J1izquierda B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 ~r Polipasto abajo J2 arriba ’ B2 B1
Ys °f Polipasto arriba J2 abajo I B1 B2
P21 - -
Y6 - Velocidad de puente | J1 grrlba/ '/ 20 B5/B6 20 B6/B5
2 abajo
Yz f Velocidad de carro 2 | 91 1zquierda/ g 2°B3/B4 2°B3/B4
derecha
Y8 j_l Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
yio Jo Velocidad de poli- J2 grnba/ " 20 B2/B1 20 B1/B2
pasto 2 abajo
Y11 J X S1.1 2°B7 2° B9 2°B7 2° B9
P20
Y12 JJ Y - 2°B8 - 2°B10 2°B8 - - 2°B10
Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
Y14 IE B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
P18
Y15 LC Sefial P1 _Dj 1°B7 1°B9 1°B7 1°B9
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IQQ,’( 39,% ‘Ofo’l 59,7&
jﬂe @8 jﬂe %g . .
Lol 02" | - Tarjeta de expansioén RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable Funcion Joystick
P2 1 - Velocidad de J1 qrriba/ P
P3 puente 3 abajo r
P2 - Velocidad de J1 arriba/ P o S
Ps |2 ! puente 4 abajo r 1
P2 3 -r Velocidad de Jlizquierda/ vy,
P3 carro 3 derecha r
P2 = Velocidad de J1izquierda/ vy,
s |* ! carro 4 derecha r 1
P2 5 - Vel_ocidad de J2 grriba/ P
P3 polipasto 3 abajo ’
P2 - Velocidad de J2 arriba/ P
P3 6 Ny polipasto 4 abajo r 1
P2 ~
53 7 - Com mov
P2 =
53 8 -r MC ENCENDIDO
P6
P8 9 51 -
P7
P6
P& |10 4 S6
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 |12 3_1 S3.2
P7
P6 ~
p7 13 -r S4.2
P6 =
14 2
P7 ! s°
P6 ~
p7 15 -r S7
P6 =
=16 Sefial p1-[17

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161
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S4.1+ S5l

S41

Interruptores giratorios S2/S4
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5.3

3 movimientos, 2-4 pasos por movimiento.

Seleccion de programa 2

4 salidas para polipasto (2 pasos).

Los movimientos del puente/carro tienen sa-
lidas independientes para la direccién, pero

salidas comunes para la velocidad 2-4. El

movimiento del polipasto tiene salidas inde-
pendientes para la direccion y la velocidad.

La salida de direccion también se utiliza como
velocidad 1. La salida para una velocidad inferior

esta activa incluso a una velocidad superior.

Similar:

8 (44)

6 (movimiento similar, pero en otra Y, MC ENCENDIDO)

A (retardo 1's)

D (Y4/Y5 se desconecta a velocidad 2)

S50 || S
:’e, Oéo'g ?ﬂél OA’/)S
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9| 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO -r Puente hacia delante J1 arriba ’ B5 B6
Y1 “r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 °f Carro izquierdo J1izquierda B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 ~r Polipasto abajo J2 arriba ’ B2 B1
Ys °f Polipasto arriba J2 abajo I B1 B2
P21 J1 arriba/
Y6 -r Velocidad de puente 2 . " 2° B5/B6 2° B6/B5
abajo
Yz f Velocidad de carro 2 | U1 iZauierda/ e 2°B3/B4 2°B3/B4
derecha
Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Velocidad hacia abajo ] >~ o 0
Yo J._ de polipasto 2 J2 arriba ; 2°B2 2°B1
Velocidad hacia arriba . ~ o o
o0 vy ] de polipasto 2 J2 abajo ; 2° B1 2°B2
Y12 . X S1.1 2°B7 2°B9 2°B7 2°B9
Y13 J_ Sefal/Y* P1 - Dﬂ 2° B8 1°B7 2°B10 2°B8 1°B7 2°B10
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 L[ B/Sefial** S5.1 1°B7 SHIFT + B4 1°B9 1°B7 SHIFT + B4 1° B9
* Sefial para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcion Y para Era 8B-8 y 10BD.
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




é’@% %
PRSI
o2 || 7% |- Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 1 -r Velocidad de J1 a_rrlba/ "§
P3 puente 3 abajo
P2 - Velocidad de J1 arriba/ P
ps |2 E puente 4 abajo r 1
P2 3 -r Velocidad de J1lizquierda/ vy,
P3 carro 3 derecha r
P2 = Velocidad de J1izquierda/ vy,
ps |* | carro 4 derecha r 1
P2 -
s 1° ) )
P2 =
ps |° 7 ) )
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 =
3 8 -r MC ENCENDIDO
P6
P8 9 51 - -
P7
P6
P8 |10 3_1 S6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 3.2
P7
P6 -
B7 13 -r S4.2
P6 =
14 5.2
P7 =y S
P6 -
1 7
P7 5 S
ES 16 Sefial P17

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Version: Al
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5.4 Seleccion de programa 3

3 movimientos,

La velocidad 2 para todos los

La salida de direccion también se utiliza como

Similar:

10 (44)

2 pasos. movimientos tiene salidas inde-  velocidad 1. 7 (mismo Y0-Y13, A/B)
Funcion X/Y. pendientes para la direccion. La salida para una velocidad inferior esta activa 9 (salidas independientes por direccién, la velocidad 1 se desconecta a la velocidad 2)
uncion : incluso a una velocidad superior. C (salidas independientes por direccion, la velocidad 1 se desconecta a la velocidad 2, A/B)
%@1 89 0 ‘0%1 8947@
acH(BCr
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO ~r Puente hacia delante J1 arriba ’ B5 B6
Y1 -r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 - Carro izquierdo J1 izquierda ’ B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 °f Polipasto abajo J2 arriba ' B2 B1
Y5 -r Polipasto arriba J2 abajo ’ B1 B2
P21
- Velocidad hacia delante . ~ . 0
Ye °f de puente 2 J1 arriba I 2°B5 2°B6
Y7 - Velocidad hacia atras de J1 abajo " 20 B 20 B5
puente 2
Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccién 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J. :j’g'gc'dad de carro izquier- | 14 i, quierda ,’ 2°B3 2°B3
Y o/ X:C'fg'dad decarrodere- | 11 yerecha ,’ 2°B4 2°B4
P20 - - -
yi2  Jo VeIQCIdad hacia abajo de 2 arriba " 20 B2 20 B1
polipasto 2
Y13 Jo VeIpcndad hacia arriba de J2 abajo " 20 B1 20 B2
polipasto 2
Y14 LE X S1.1 2°B7 2°B9 2°B7 2° B9
P18
Y15 LE Sefal/Y* P1 - Dﬂ 2°B8 1°B7 2°B10 2°B8 1°B7 2°B10
* Sefal para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcion Y para Era 8B-8 y 10BD.
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




189,

G
©
©

u)@ﬂ@ © 763
SIS
2 || 7% |- Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 -
1 - -
P3 Ny
P2 <
P3_|° I i i
P2 -
P3_|° ¥ i )
P2 <
ps |4 =y i )
P2 -
P3_|° ¥ i )
P2 <
p3_|° ! i i
P2 -
7 A 4.1
P3 Ny S
P2 <
P3 8 - B S5.1
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 4 s6
P7
P6
P8 11 j_l TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 j_l S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Ny S
P6 <
p7 14 °r S5.2
P6 -
15 S7
P7 Ny
P6 <
516 o Sefial p1. 7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161
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5.5

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Seleccion de programa 4

[KONECRANES]

3 movimientos, 2-4 pasos.

MC ENCENDIDO

©189 o189

h@‘p ‘O@s
< oll+ I
@, Ief

@, (o]
cro> [ <o

velocidad 2-4.

Cada movimiento tiene salidas independientes
para la direccion, pero salidas comunes parala velocidad 1. La salida para una velocidad inferior
esta activa incluso a una velocidad superior.

La salida de direccion también se utiliza como

Similar:

B (retardo 1 s, mismo Y0-Y10)

1 (mismo Y0-Y10), 10 (retardo 1 s, mismo Y0-Y12),
E (mismo Y0-Y10, COM MOV), F (mismo Y0-Y11, COM MQV),

12 (44)

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funciéon Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS -9 | 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
= Puente hacia .
Yo °f delante J1 arriba ' B5 B6
Yioor Puente hacia J1 abajo ' B6 B5
atras
P15
Y2 °f Carro izquierdo | J1izquierda B3 B3
Y3 -r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 ~r Polipasto abajo J2 arriba ’ B2 B1
Ys °f Polipasto arriba | J2 abajo I} B1 B2
P21 - -
Y6 - Velocidad de J1 grnba/ ~ 20 B5/B6 20 B6/B5
puente 2 abajo (4
- Velocidad de J1izquierda/ g o o
Y7 -r caro 2 derecha ! 2° B3/B4 2° B3/B4
Y8 3_1 gz;ﬁ el S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Selec- S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
cion 2
Velocidad de J2 arriba/ -~ o o
Y10 J_ olesn abajo ! 2° B2/B1 2°B1/B2
Y11 Jj_ MC ENCENDIDO
P20
Y12 .}: X S1.1 2°B7 2° B9 2° B7 2° B9
Y13 JT_ Sedal/Y* P1 - m 2°B8 1° B7 2°B10 2° B8 1°B7 2°B10
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_E B/Sefal** S5.1 1° B7 SHIFT + B4 1° B9 1°B7 SHIFT + B4 1° B9
* Sefial para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcion Y para Era 8B-8 y 10BD.
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




b@ 89 T %@1 89%
BN/ | AN/ ) N
£od 02" | - Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 1 ~r Velocidad de J1 grriba/ P S
P3 puente 3 abajo r
P2 - Velocidad de J1 arriba/ P
P3 2 ) puente 4 abajo r 1
P2 3 -r Velocidad de J1izquierda/ vy,
P3 carro 3 derecha r
P2 - Velocidad de J1izquierda/ vy,
P3 4 ! carro 4 derecha r 1
P2 5 - Velpcidad de J2 grriba/ P
P3 polipasto 3 abajo r
P2 - Velocidad de J2 arriba/ P
P3 6 Ny polipasto 4 abajo r 1
P2 -
7 COM MOV
P3 I
P2 =
ps 1®2 )
P6
P& |o 4 -
P7
P6
P8 |10 3_1 S6
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 |12 3_1 S3.2
P7
P6 ~
7 13 -r S4.2
P6 =
14 2
P7 I s°
P6 ~
P7 15 -r S7
P6 =
=116 - Sefial p1 .17

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161
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5.6 Seleccion de programa 5

3 movimientos, 2-4 pa-  Salidas de velocidad 1 y veloci- Salidas independientes para direccion y velocidad 1.  Similar:

SOS. dad 2 para cada movimiento. Se activa un relé de velocidad a la vez. 8 (mismo Y0-Y13, A/B),
Funcion X/Y
6189, || 189,

@

"’@@ h@
~ o< o
®

@, (o] o
o8> 108>

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS -9 | 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO ~r Puente hacia delante J1 arriba B5 B6
Y1 -r Puente hacia atras J1 abajo B6 B5
P15
Y2 °f Carro izquierdo J1 izquierda B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha B4 B4
Y4 -r Polipasto abajo J2 arriba B2 B1
Y5 o Polipasto arriba J2 abajo B1 B2
P21 J1 arriba/
- H o ()
Ye Velocidad de puente 1 abaio I} 1° B5/B6 1° B5/B6
vroof Velocidad de puente 2 ;l;;”ba’ -~ 2° B5/B6 2° B5/B6
Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J._ Velocidad de carro 1 J1 izquierdal 1° B3/B4 1°B3/B4
- derecha
i Jo Velocidad de carro 2 J1 izquierda/ g 20 B3/B4 20 B3/B4
P20 derecha
yiz Jo Velocidad de polipasto 1 iﬁ;g‘ba’ 1° B1/B2 1° B1/B2
ERN Velocidad de polipasto 2 ;ﬁ;}g‘ba’ ”~ 20 B1/B2 2° B1/B2
Y14 L[ X S1.1 2°B7 2°B9 2°B7 2°B9
P18
Y15 LC Sefal/Y* P1- Dﬂ 2°B8 1°B7 2°B10 2°B8 1°B7 2°B10
* Senal para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcion Y para Era 8B-8 y 10BD.
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




- Tarjeta de expansion RX161

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 1 -r Velocidad de J1 arriba/
P3 puente 3 abajo
P2 2 -r Velocidad de J1 arriba/
P3 puente 4 abajo
P2 3 -r Velocidad de J1 izquierda/
P3 carro 3 derecha
P2 4 - Velocidad de J1 izquierda/
P3 carro 4 derecha
P2 5 -r Velocidad de J2 arriba/
P3 polipasto 3 abajo
P2 6 -r Velocidad de J2 arriba/
P3 polipasto 4 abajo
P2 ~
3 7 -r COM MOV
P2 =
P3 8 -r MC ENCENDIDO
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 51 S6
P7
P6
P8 11 51 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 ~
p7 13 -r S4.2
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 ~
p7 15 -r S7
Es 16 f Sefial pr -7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

15 (44)

S4.1+ S5l

S41

S22 S4.2
Interruptores giratorios S2/S4
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5.7

3 movimientos, 2-4 pasos por movimiento.

Seleccién de programa 6

4 salidas para polipasto (2 pasos).

Los movimientos del puente/carro tienen salidas
independientes para la direccion, pero salidas
comunes para la velocidad 2-4. El movimiento

La salida de direccién también se utiliza como
velocidad 1. La salida para una velocidad inferior

esta activa incluso a una velocidad superior.

del polipasto tiene salidas independientes para la
direccion y la velocidad.

Similar:

16 (44)

2 (movimiento similar, pero en otra Y, Y)
A (retardo 1s,Y)
D (Y4/Y5 se desconecta a velocidad 2, Y)

‘O@’( 8 9,% hq;l 89,76)
161098 3}1098
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9| 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |[10BD DIN
- Puente hacia de- .
Yo °f lante J1 arriba I B5 B6
Y1 ~r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 -r Carro izquierdo J1 izquierda ’ B3 B3
Y3 - Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 -r Polipasto abajo J2 arriba ’ B2 B1
Ys °f Polipasto arriba J2 abajo I B1 B2
P21 - -
Y6 - Velocidad de puente | J1 grrlba/ " 20 B5/B6 20 B6/B5
2 abajo
Yz f Velocidad de carro 2 | ¥ 1Zquierda/ ,’ 2° B3/B4 2° B3/B4
derecha
Y8 j_l Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 j_l Carro 2/Seleccién 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Velocidad hacia abajo ) ~ o 3
Y10 J._ de polipasto 2 J2 arriba / 2°B2 2°B1
Y11 J MC ENCENDIDO
P20
Velocidad hacia arriba . ~ o o
Y12 . de polipasto 2 J2 abajo ; 2° B1 2°B2
Y13 ,}i A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
Y14 L[ B/Sefal** S5.1 1°B7 SHIFT + B4 1°B9 1°B7 SHIFT + B4 1°B9
P18
vis (- X 1.1 20B7 2°B9 2°B7 2°B9
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefal para los demas botones transmisores.
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




189,

G
)
©

to®7@ © qxﬂ
BOYIIMAYS
o2 || 7% |- Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 1 ~r Velocidad de J1 arriba/ P S
P3 puente 3 abajo r
P2 = Velocidad de J1 arriba/ P S
P3| 2 = puente 4 abajo r 1
P2 3 -r Velocidad de J1izquierda/ vy,
P3 carro 3 derecha r
P2 - Velocidad de J1izquierda/ vy,
P3 4 = carro 4 derecha ’ 1
P2 -
5 - -
P3 b
P2 -
s |© I ) )
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 -
s |° I )
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 10 51 S6
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 ~
13 S4.2
P7 I
P6 =
p7 14 -r S§5.2
P6 ~
15 S7
P7 I
P6 =
5116 of Sefial p1.[7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Version: Al

17 (44)
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5.8

Seleccién de programa 7

3 movimientos, 2 pasos.

La velocidad 2 tiene
salidas independientes por

La salida de direccion también se utiliza como
velocidad 1. La salida para una velocidad inferior

Similar:
3 (mismo Y0-Y13, A/B)

18 (44)

Funcién A/B direccion. esta activa incluso a una velocidad superior. 9 (salidas independientes por direccion, la velocidad 1 se desconecta a la velocidad 2, X/Y)
C (salidas independientes por direccion, la velocidad 1 se desconecta a la velocidad 2)
S || S
;*061098 T"rnmg
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN -10 10BD DIN
YO -r Puente hacia delante J1 arriba ’ B5 B6
Y1 - Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 °f Carro izquierdo J1izquierda B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 ~r Polipasto abajo J2 arriba ’ B2 B1
Ys °f Polipasto arriba J2 abajo I} B1 B2
P21 - -
Y6 - Velocidad hacia delante de 1 arriba " 2 B5 2 B6
puente 2
Y7 “r Velocidad hacia atras de J1 abajo " 20 B6 20 B5
puente 2
Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccién 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 ,}T_ Velocidad de carro izquierdo 2 | J1 izquierda " 2°B3 2°B3
Y11 ] Velocidad de carro derecho 2 | J1 derecha " 2°B3 2°B4
P20 - - :
Y12 J?_ VeI_OC|dad hacia abajo de J2 arriba " 20 B2 20 B4
polipasto 2
Velocidad hacia arriba de . ~ o o
Y13 J_ polipasto 2 J2 abajo I 2°B1 2°B2
vi4 I_C A S4.1 - SHIFT + B3 - - ; SHIFT + B3 )
P18
Y15 LE B/Sefal** S5.1 1°B7 SHIFT + B4 1°B9 1°B7 SHIFT + B4 1°B9
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161




02" |- Tarjeta de expansion RX161

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 -
1 - -
P3 =
P2 -
2 - -
P3 By
P2 -
3 - -
P3 =
P2 -
4 - -
P3 =y
P2 -
5 - -
P3 7
P2 ©
s 1° 7 i i
P2 -
7 COM MOV
P3 I
P2 <
P3 8 - MC ENCENDIDO
P6
Pg_ |9 4 X 1.1
P7
P6
Ps_ |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 ~
13 S4.2
P7 =
P6 -
p7 14 -r S$5.2
P6 -
15 S7
P7 =
:Zs 16 f Sefial p1-[17

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Version: Al
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5.9

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Seleccién de programa 8

3 movimientos, 2-4 pasos.
Funcién A/B

o189 189,

SENe || s7ave
< o <+ I
o, o @,

o
°ro3” || <ro¥?

Salidas de velocidad 1y veloci-
dad 2 para cada movimiento.

Salidas independientes para direccion y velocidad 1. Similar:
Se activa un relé de velocidad a la vez.

5 (mismo Y0-Y13, X/Y),

20 (44)

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

YO ~r Puente hacia delante J1 arriba B5 B6

Y1 - Puente hacia atras J1 abajo B6 B5
P15

Y2 -r Carro izquierdo J1 izquierda B3 B3

Y3 -r Carro derecho J1 derecha B4 B4

Y4 °f Polipasto abajo J2 arriba B2 B1

Y5 ~r Polipasto arriba J2 abajo B1 B2
P21 J1 arriba/

Ye f Velocidad de puente 1 el I}

- ' J1 arriba/ ~

Yz °f Velocidad de puente 2 abajo

Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 3_1 Carro 2/Seleccioén 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

yio Jo Velocidad de carro 1 J1 izquierda/ 1° B3/B4 1° B3/B4

- derecha

i oo Velocidad de carro 2 J1izquierda/ g 20 B3/B4 20 B3/B4
P20 derecha

Y12 Jo Velocidad de polipasto 1 ;zb;};”ba’ ’ 1° B1/B2 1° B1/B2

Y13 /. Velocidad de polipasto 2 ﬁ;g'ba’ ~ 20 B1/B2 2°B1/B2

Y14 ]E A S4.1 - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -
P18

Y15 LC B/Sefal** S5.1 1°B7 SHIFT + B4 1° B9 1°B7 SHIFT + B4 1°B9

** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH
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b@ 89 % %@1 8970

SWEEWLS

5P || “o¥ | Tarjeta de expansion RX161

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 1 ~r Velocidad de J1 arriba/ »
P3 puente 3 abajo
P2 9 -r Velocidad de J1 arriba/
P3 puente 4 abajo 1
P2 3 ~r Velocidad de J1izquierda/ »
P3 carro 3 derecha
P2 = Velocidad de J1 izquierda/
P3 4 I carro 4 derecha 1
P2 5 -r Velocidad de J2 arriba/ »
P3 polipasto 3 abajo
P2 6 -r Velocidad de J2 arriba/
P3 polipasto 4 abajo )
P2 -

7 M MOV
53 - CcO O
P2 =
3 8 -r MC ENCENDIDO
P6
P8 9 j_l X S1.1
P7
P6
P8 |10 51 S6
P7
P6
P |11 51 TR2 S3.1 S6 S7
P7
P6
P8 |12 - 3.2
P7
P -
PS 13 °f S4.2 S41+ 551
P6 - ) ; s41
14 -f S5.2

P7 522 s42
P6 15 -r s7 Interruptores giratorios $2/S4
P7
Eg 16 f Sefial p1 -7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




5.10

Seleccién de programa 9

3 movimientos,

Salidas independientes por direccion.

Similar:

22 (44)

2 pasos. L lida d locidad 1 se d ; 3 (Direccién y velocidad 1 en un relé; relé de velocidad activo),
. a sallaa de velocidad 1 se desconecta 7 (Direccion y velocidad 1 en un relé; relé de velocidad activo, A/B),
Funcion X/Y a velocidad 2. C (mismo Y0-Y13, A/B).
S5 || S
7;,093 :‘e%pé’
Terminal | Conector | Pieza de cable | Funcion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
- Velocidad hacia delante - o o
Yo °f de puente 1 J1 arriba ' 1°B5 1°B6
- Velocidad hacia atras ) ° °
Y1 -r de puente 1 J1 abajo ’ 1°B6 1°B5
P15 Velocidad de carro
- . . o o
Y2 °f izquierdo 1 J1izquierda 1° B3 1° B3
- Velocidad de carro ° o
Ys °f derecho 1 J1derecha 1°B4 1°B4
= Velocidad hacia abajo " o o
Y4 °f Y J2 arriba I} 1° B2 1°B1
- Velocidad hacia arriba . ° °
. Y5 -r de polipasto 1 J2 abajo ’ 1°B1 1° B2
Y6 - Velocidad hacia delante 1 arriba P 2 B5 20 B6
de puente 2
v7 -r Velocidad hacia atras de J1 abajo ~ 2 B6 2 B5
puente 2
Y8 51 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Carro 2/Seleccioén 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Velocidad de carro o ~ . 3
Y10 J_ izquierdo 2 J1 izquierda 2°B3 2°B3
Yo J. Velocidad de carro J1derecha 2°B4 2°B4
P20 derecho 2
yi2  Jo VeIpcndad hacia abajo de J2 arriba P 2 B2 20 B1
polipasto 2
Y13 .}: VeI_ocndad hacia arriba de J2 abajo ~ 20 B1 20 B2
polipasto 2
Y14 ]E X S1.1 2° B7 2° B9 2°B7 2° B9
P18
Y15 I_C Senal/Y* P1 - Dﬂ 2° B8 1°B7 2°B10 2°B8 1°B7 2°B10
* Sefial para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcién Y para Era 8B-8 y 10BD.
Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH
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u:°1 89'7@ :,,Q’T 837@
BOMIMO)
0% || “o%” | . Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 -
1 . B
P3 Ny
P2 <
2 - -
P3 =y
P2 -
ps_|° ¥ i i
P2 <
Pz |” I i i
P2 ~
ps_|° ¥ i i
P2 <
Pz |° I i i
P2 -
7 A 4.1
P3 Ny S
P2 <
P3 8 -r B S5.1
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 s6
P7
P6
P8 11 51 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Y S
P6 <
p7 14 -r S5.2
P6 -
1 7
P7 ° Ny S
Es 16 f Sefial P17

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Version: Al
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5.11  Seleccion de programa A

[DEMAG, Dematek] Similar:
2 (sin retardo),
6 (movimiento similar, pero en otra Y, MC ENCENDIDO),

D (Y4/Y5 se desconecta velocidad 2)

La salida de direccién también se utiliza como
velocidad 1. La salida para una velocidad inferior
esta activa incluso a una velocidad superior.

El movimiento del puente/carro tienen salidas
independientes para la direccion, pero salidas
comunes para la velocidad 2.

El movimiento del polipasto tiene salidas inde-
pendientes para la direccion y la velocidad.

3 movimientos, 2 pasos.
Funcion A/B/X

Transicion de velocidad 2 a 1 -
con retardo de 1 segundo.

8o, |[ «se,

“”@‘9 ‘O@@
< oll+ o
@, Ief

) S
";1050) 6105//)

Terminal | Conector | Pieza de cable | Funcion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
YO ~r Puente hacia delante | J1 arriba ’ B5 B6
Y1 -r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 -r Carro izquierdo J1 izquierda ’ B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 °f Polipasto abajo J2 arriba I} B2 B1
Y5 ~r Polipasto arriba J2 abajo ’ B1 B2
P21 J1 arriba/
Y6 ~r Velocidad de puente 2 ) " 2° B5/B6 2° B6/B5
abajo
yzoof Velocidad de carro2 | 12auierdal - g% 2°B3/B4 2°B3/B4
derecha
Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Velocidad hacia abajo . ~ 0 5
Y10 J_ de polipasto 2 J2 arriba ; 2°B2 2° B1
Velocidad hacia arriba . ~ o o
- Yy J do polipasto 2 J2 abajo / 2°B1 2°B2
Y12 . X S1.1 2° B7 2° B9 2°B7 2° B9
Y13 J_ Sefal/Y* P1 - Dﬂ 2°B8 1°B7 2°B10 2°B8 1°B7 2°B10
Y14 ‘E A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LC B/Sefal** S5.1 SHIFT + B4 1°B9 1°B7 SHIFT + B4 1°B9
* Sefial para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcién Y para Era 8B-8 y 10BD.
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




ue@(;)g‘s w%ﬁ%@
O MG
0¥ || %o | . Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 -
P3| ¥ i i
P2 <
2 - -
P3 o
P2 -
Ps |° ¥ i i
P2 =
4 - -
P3 i
P2 -
P3_ |° I i i
P2 =
6 - -
P3 o
P2 -
3 7 °r Com mov
P2 =
018 N MC ENCENDIDO
P6
P8 9 3_1 - -
P7
P6
P8 10 j_l S6
P7
P6
Ps_ |11+ s2.2
P7
P6
P8 12 j_l S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 S
P6 =
14 S5
P7 =
P6 -
1 7
P7 5 I S
is 16 f Sefial p1.[7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Version: Al
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5.12

[ABUS]

3 movimientos, 2-4 pasos.

Seleccién de programa B

Retardo de 1 segundo al cambiar de direccion.

Cada movimiento tiene salidas independientes

La salida de direccion también se utiliza como
velocidad 1. La salida para una velocidad inferior
esta activa incluso a una velocidad superior.

Similar:
1 (sin retardo),
4 (sin retardo, mismo Y0-Y10, MC ON), 10 (mismo Y0-Y10),

26 (44)

Funcion A/B/X/Y palra Iz d(ijrgc:ién, pero salidas comunes para la E (sin retardo, Y12 COM MOV),
velocidad 2-4. F (sin retardo, mismo Y0-Y10, MC ENCENDIDO, COM MOV)
h};( 89_7‘» & 89’7@
‘561098 ‘1,098
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
YO ~r Puente hacia delante J1 arriba r B5 B6
Y1 ~r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 - Carro izquierdo J1 izquierda ’ B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 - Polipasto abajo J2 arriba r B2 B1
Y5 -r Polipasto arriba J2 abajo ’ B1 B2
P21 :
ve f Veloaidadlde pliente2l | < L amiba/ ,’ 2° B5/B6 2° B6/B5
abajo
Y7 o Velocidad de carro2 | 91 Zauierdal - ¢ 20 B3/B4 2°B3/B4
derecha
Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo Jo Velocidad de polipasto 2 | 22 2™/ o= 2° B2/B1 20 B1/B2
abajo
vy J X S1.1 2°B7 2° B9 2°B7 2° B9
P20
Y12 . Y - 2° B8 - - 2°B10 2° B8 - - 2°B10
Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
V14 I_[ B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 )
P18
vis - Serial o1 (7 1987 10 B9 1087 19 B9
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




S5 || S
8|2 s
52 || 7% |- Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 1 -r Velocidad de J1 arriba/ P S
P3 puente 3 abajo r
P2 - Velocidad de J1 arriba/ N,
Ps |2 ! puente 4 abajo r 1
P2 3 - Velocidad de J1izquierda/ sy,
P3 carro 3 derecha r
P2 = Velocidad de J1izquierda/ vy,
ps |4 Y carro 4 derecha r 1
P2 5 -r Velocidad de J2 arriba/ P S
P3 polipasto 3 abajo r
P2 - Velocidad de J2 arriba/ N,
P3 6 I polipasto 4 abajo r 1
P2 -
3 7 - Com mov
Ei 8 -r MC ENCENDIDO
P6
P8 9 51 -
P7
P6
P8 |10 3_1 S6
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 |12 $3.2
P7
P6 -
p7 13 -r S4.2
P6 =
14 2
P7 ¥ s°
P6 -
p7 15 -r S7
P6 =
16 Sefial p1 -0

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Version: Al
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5.13 Seleccion de programa C

3 movimientos, 2 pasos.

Salidas independientes por direccion.

Similar:

3 (Direccion y velocidad 1 en un relé; relé de velocidad activo, X/Y)

28 (44)

Funcién A/B La salida de velocidad 1 se desconecta a velocidad 2. 7 (direccion independiente velocidad 2, velocidad 1 aun activa, A/B)
9 (mismo Y0-Y13, X/Y)
& || 3%
;ez 0 A/bg :’:“l 0 A/bg
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9| 10BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Y0 “r Velocidad hacia delante de 1) eiToe ’ 1°B5 1°B6
puente 1
Y1 - Velocidad hacia atras de J1 abajo ’ 1°B6 1°B5
P15 puente 1
Y2 -r Velocidad de carro izquierdo 1 | J1 izquierda ’ 1° B3 1° B3
Y3 ~r Velocidad de carro derecho 1 | J1 derecha ! 1° B4 1° B4
Y4 - Vel?mdad hacia abajo de J2 arriba ’ 1°B2 1°B1
polipasto 1
Y5 - VeI9cndad hacia arriba de J2 abajo ’ 1° B1 1°B2
P21 pollp_asto 1 _
Y6 I Velocidad hacia delante de 1 arriba ~ 2 B5 2 B6
puente 2
Y7 r \2/e|00|dad hacia atras de puente J1 abajo ~ 20 B 2 B5
Y8 j_l Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 j_l Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 ji Velocidad de carro izquierdo 2 J1izquierda ”~ 2°B3 2°B3
vy ] Velocidad de carro derecho 2 J1 derecha ”~ 2°B3 2°B4
P20 - - - -
yiz  Jo Velocidad hacia abajo de poli- J2 arriba ~ 20 B2 20 B4
pasto 2
Y13 o Velocidad hacia arriba de poli- J2 abajo P 20 B4 2082
pasto 2
Y14 LC A S4.1 - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LE B/Sefial** S5.1 1°B7 SHIFT + B4 1°B9 1°B7 SHIFT + B4 1°B9
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




& ||
R/l Pw/
0% || “5%” | . Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 ~
1 - .
P3 Y
P2 <
Ps |2 Y ) i
P2 ~
ps |0 i )
P2 <
P3| * By ) i
P2 ~
ps |° i )
P2 <
s |° 7 i )
P2 ~
7 M MOV
P3 - CcO (6)
P2 <
P3 8 -r MC ENCENDIDO
P6
] 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 51 S6
P7
P6
P8 11 51 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 ~
1 4.2
P7 3 Y S
P6 <
p7 14 -r S5.2
P6 ~
1 7
P7 5 Y S
ﬁs 16 f Sefial p1-[7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

Version: Al
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5.14

Seleccién de programa D

3 movimientos,

Salidas independientes para

La salida de direccion para puente/carro también se utiliza como velocidad 1.

Similar:

30 (44)

2 pasos. las velocidades 1y 2de ba-  La salida del puente/carro para la velocidad 1 esta activa incluso a la velocidad 2. 2 (Y4/Y5 aun activos en velocidad 2)
Funcién A/B/XIY jada y subida del polipasto. . . . . 6 (movimiento similar, pero en otra Y, Y4/Y5 aun activos en velocidad 2, MC ENCENDIDO)
La salida para la velocidad del polipasto 1 se desconecta a la velocidad del A (retardo de 1 s, Y4/Y5 aun activos en velocidad 2)
polipasto 2. D (Y4/Y5 se desconectan a 2)
e || 2
:’el Oa/bg Tﬁél 05//‘;8
Terminal Conector | Pieza de cable |Funcién Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |[10BD DIN
- Puente hacia de- .
Yo °f lante J1 arriba I B5 B6
Y1 “r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 °f Carro izquierdo J1izquierda B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
- Velocidad hacia aba- ) ° o
Y4 °f Y J2 arriba I 1° B2 1° B1
- Velocidad hacia arri- . o o
Ys °f ba de polipasto 1 J2 abajo ' 1°B1 1°B2
P21 J1 arriba/
Y6 -r Velocidad de puente 2 . " 2° B5/B6 2° B6/B5
abajo
vrof Velocidad de carro2 | 21 Zauierdal . g= 2°B3/B4 2° B3/B4
derecha
Y8 3_1 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo J_ Velocidad hacia abajo | ;, ,jp, ~ 2°B2 2°B1
de polipasto 2
i1 oo Veloc@ad hacia arriba J2 abajo ~ 20 B1 20 B2
P20 de polipasto 2
Y12 ,}: X S1.1 2°B7 2°B9 2°B7 2° B9
Y13 Ji Senal/Y* P1 -Dj 2°B8 1°B7 2°B10 2°B8 1°B7 2°B10
Y14 I_E A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_[ B/Sefal** S5.1 1°B7 SHIFT + B4 1°B9 1°B7 SHIFT + B4 1°B9
* Sefial para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcion Y para Era 8B-8 y 10BD.
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH
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uf;[(i)g% S
2|1:¢
0¥ || %o | . Tarjeta de expansion RX161
Terminal Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 -
P3 ! Ey ) .
P2 =
2 = -
P3 I
P2 -
P3 3 Ey ) .
P2 =
4 - -
P3 |
P2 -
P3 ° Ey ) .
P2 =
P3 6 Ny . i
P2 -
P3 7 f Com mov
:Zi 8 °r MC ENCENDIDO
P6
P& |9 4 - -
P7
P6
P8 |10 ]_1 S6
P7
P6
P8 11 ]_l S2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 3.2
P7
is 18 S4.2 S41+ 551
. i sl
:Zg 14 S5.2
P6 15 - sS7 Interruptores giratorios S2/S4
P7
P6 =
== 16 f Sefal p1 -7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




5.15

3 movimientos, 2-4 pasos por

movimiento.

Funcion X/A/B, COM MOV.

Seleccién de programa E

Cada movimiento tiene salidas independientes

para la direccion, pero salidas comunes para la
velocidad 2-4.

La salida de direccion también se utiliza como
velocidad 1.

La salida para una velocidad inferior esta activa
incluso a una velocidad superior.

Similar:
1(Y12Y), 4 (mismo Y0-Y10, MC ENCENDIDO),

10 (retardo 1 s, mismo Y0-Y10),
B (retardo 1's, Y12 Y), F (mismo Y0-Y10, MC

32 (44)

ENCENDIDO),

%61 89 1, ‘061 8947@
1%98 1,098
Terminal | Conector | Pieza de cable | Funcién Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

YO ~r Puente hacia delante | J1 arriba ’ B5 B6

Y1 -r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15

Y2 ~r Carro izquierdo J1izquierda ’ B3 B3

Y3 -r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4

Y4 °f Polipasto abajo J2 arriba I} B2 B1

Y5 ~r Polipasto arriba J2 abajo ’ B1 B2
P21 J1 arriba/

Y6 ~r Velocidad de puente 2 . " 2° B5/B6 2° B6/B5

abajo
Yr T Velocidad de carro2 |1 Zauierdal - g% 2° B3/B4 2° B3/B4
derecha

Y8 51 Carro 1/Seleccion 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 j_l Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

Y10 .}: Velocidad de polipasto | J2 grrlba/ " 20 B2/B1 20 B1/B2

2 abajo

Y11 ji X S1.1 2°B7 2°B9 2°B7 2°B9
P20

Y12 JJ. COM MOV

Y13 ﬂ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -

Y14 ]_C B S5.1 - - SHIFT + B4 - - SHIFT + B4 -
P18

Y15 I_E Senal P1 Dﬂ 1°B7 1°B9 1°B7 1° B9

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH
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Y 597@ & 897@
2NWel =g
0% || 5% | . Tarjeta de expansion RX161
Terminal Conector | Pieza de cable | Funcion Joystick

P2 1 ~r Velocidad de J1 qrnba/ "\
P3 puente 3 abajo
P2 - Velocidad de J1 arriba/ P S
P3 % Ny puente 4 abajo r )
P2 3 ~r Velocidad de J1izquierda/ vy,
P3 carro 3 derecha r
P2 - Velocidad de J1izquierda/
P3 4 o carro 4 derecha r 1
P2 - i i

5 ~r VeIpmdad de J2 grnba/ 'f\
P3 polipasto 3 abajo
P2 - Velocidad de J2 arriba/ P S
P3 E Ny polipasto 4 abajo ’ )
P2 -

7 -
P3 =y
P2 =
P3 8 -r MC ENCENDIDO
P6
P8 9 3_1 -
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
FP)S 13 -r S4.2 S41+ SB1
P6 - ) ; s41
B7 14 -r S5.2
P6 15 “r s7 Interruptores giratorios $2/S4
P7
P6 =
o= 16 [ Sefial p1-[17

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH
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5.16  Seleccion de programa F

3 movimientos, 2-4 pasos por Cada movimiento tiene salidas independientes La salida de direccion también se utiliza como velo-  Similar:

movimiento. para la direccion, pero salidas comunes para la cidad 1. La salida para una velocidad inferior estd 1 (mismo Y0-Y10, X), 4 (mismo YO0-Y11, X),
velocidad 2-4. activa incluso a una velocidad superior. 10 (retardo 1 s, mismo Y0-Y11, X),
Mo eI AP0, COMMOV. B (retardo 1s, mismo Y0-Y10, X),

E (mismo Y0-Y10, COM MOV)

6189 618‘9

SANG || s/
<+ o <+ I
), o @,

O
el e

Terminal Conector | Pieza de cable | Funcion Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
- Puente hacia .
Yo °f delante J1 arriba ; B5 B6
vioof puentehacia | j1abajo 4 B6 B5
atras
P15
Y2 -r Carro izquierdo J1 izquierda ’ B3 B3
Y3 “r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
Y4 °f Polipasto abajo | J2 arriba I} B2 B1
Y5 ~r Polipasto arriba J2 abajo ’ B1 B2
P21
= Velocidad de J1 arriba/ -~ o o
Yo _f S abajo ! 2° B5/B6 2° B6/B5
~ Velocidad de J1izquierda/ g o o
Y7 - carro 2 derecha ! 2° B3/B4 2° B3/B4
ve 4l Carro 1/Selec- | 521 - SHIFT + B5 B7 | SHIFT+B5|SHIFT+B5 | B7
P27
Y9 3_1 Carro 2/Selec- S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT+B6 | SHIFT+B6 | B8
cion 2
Velocidad de J2 arriba/ ~ o o
Y10 J: polipasto 2 abajo ! 2° B2/B1 2°B1/B2
ym o J. MC ENCENDIDO
P20
Y12 . COM MOV
Y13 j: Senal/Y* P1 _m 2°B8 1°B7 2°B10 2°B8 1°B7 2°B10
V14 T_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 LC B/Sefal** S5.1 1°B7 SHIFT + B4 1°B9 1°B7 SHIFT + B4 1° B9
* Sefial para Era 100 y Era 8B-9/-10, funcién Y para Era 8B-8 y 10BD.
** B para Era 100 y Era 8B-9, sefial para los demas botones transmisores.
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




o189 189,

@®1@ ©

< oll<
o,
<,

@, o
rra

o8t

0" | - Tarjeta de expansion RX161

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 1 -r Velocidad de J1 arriba/ P S
P3 puente 3 abajo r
P2 - Velocidad de J1 arriba/ P S
P3_ |2 ¥ puente 4 abajo r 1
P2 3 -r Velocidad de J1izquierda/ vy,
P3 carro 3 derecha r
P2 - Velocidad de J1izquierda/ gy,
ps |4 Ey carro 4 derecha r 1
P2 5 -r Velocidad de J2 arriba/ P S
P3 polipasto 3 abajo r
P2 - Velocidad de J2 arriba/ P S
P3_ |° ¥ polipasto 4 abajo r 1
P2 -
7 -
P3 ¥
P2 =
ps |° T )
P6
P8 9 j_l X S1.1
P7
P6
P8 |10 3_1 S6
P7
P6
P8 |11 51 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 ¥ S
P6 =
p7 14 -r S5.2
P6 -
1 7
P7 > ¥ S
P6 =
=16 Sefial p1 -7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161
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5.17 Seleccion de programa 10

3 movimientos, 2-4 pasos. Retardo de 1 segundo al cambiar de direccion. La salida de direccién también se utiliza como velo- Similar:
Funcion A/B/X cidad 1. La salida para una velocidad inferior esta 1 (sin retardo, mismo Y0-Y10, Y)
activa incluso a una velocidad superior. 4 (sin retardo, mismo Y0-Y12)

B (mismo Y0-Y10, Y)

Cada movimiento tiene salidas independientes
para la direccion, pero salidas comunes para la

velocidad 2-4. IEI moYimL;andto e;pegial es un relélque velstédacéivo 1en E (sin retardo, mismo Y0-Y10, COM MOV)
:s velocidades 2y 5, pero no en las velocidades 1y F (sin retardo, mismo Y0-Y11, COM MOV)

%61 891‘» ‘061 89"@
2361098 ‘1,098
Terminal Conector | Pieza de cable |Funcién Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9| 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

YO ~r Puente hacia delante | J1 arriba ’ B5 B6

Y1 - Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15

Y2 -r Carro izquierdo J1 izquierda ’ B3 B3

Y3 “r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4

Ya °f Polipasto abajo J2 arriba I} B2 B1

Y5 -r Polipasto arriba J2 abajo ’ B1 B2
P21 J1 arriba/

Y6 ~r Velocidad de puente 2 abajo 2° B5/B6 2° B6/B5

vz of Velocidad de carro 2 | 1 12quierda/ 2°B3/B4 20 B3/B4

derecha

Y8 j_l Carro 1/Seleccion 1 S2.1 SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 3_1 Carro 2/Seleccién 2 S3.1 SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

yio Jo Velocidad de polipas- | J2 a}rnba/ 20 B2/B1 20 B1/B2

to 2 abajo

ym o J. MC ENCENDIDO
P20

Y12 £ X S1.1 2°B7 2° B9 2°B7 2° B9

Y13 J_ -

Y14 T_C A S4.1 - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18

Y15 LC B S5.1 - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH
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- Tarjeta de expansion RX161

Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcion Joystick
P2 1 -r Velocidad de J1 arriba/ P o
P3 puente 3 abajo r
P2 - Velocidad de J1 arriba/ P S
Pz |2 Ny puente 4 abajo r 1
P2 3 ~r Velocidad de J1izquierda/ vy,
P3 carro 3 derecha r
P2 - Velocidad de J1izquierda/ ey,
P3 4 Ey carro 4 derecha r 1
P2 5 ~r Velocidad de J2 arriba/ P o
P3 polipasto 3 abajo r
P2 - Velocidad de J2 arriba/ P S
P3 6 y polipasto 4 abajo r 1
P2 - . J1 arriba/ -~
= 7 -r Puente especial abajo
P2 - . J1 izquierda/ -
3 8 - Carro especial derecha
Pe J2 arriba/
P8 9 j_l Polipasto especial arriba ~S
abajo
P7
P6
P8 |10 4 COM MOV
P7
P6
P8 |11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 j_l S3.2
P7
P6 ~
7 13  °f S4.2 S41+ 551
P6 = S41
p7 14 -r S5.2
P6 - Interruptores giratorios S2/S4
7 15 -r S7 ptores g
P6 <
=16 Sefial p1 -7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




5.18

4 movimientos, 2-4 pasos.
Funcion A/B/X, MC ENCENDIDO

Funciona mejor con joystick de
4 pasos y tarjeta de expansion.

Seleccién de programa 12

para la direccion y la velocidad 1.

El movimiento del puente/carro tienen salidas independientes
para la direccion, pero salidas comunes para la velocidad 2-4.

El movimiento de elevacién/giro tiene salidas comunes para la
direccion y para las velocidades 2-4, salidas independientes

La salida de direccion del puente/carro también se utiliza como veloci-

Salida independiente para la direccién del polipasto y velocidad 1.

38 (44)

S5 || S
:’e, Oa/bg ?ﬂél A’/)g
Terminal Conector | Pieza de cable |Funcién Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
- Puente hacia de- .
Yo °f lante J1 arriba [ B5 B6
Y1 ~r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 -r Carro izquierdo J1 izquierda r B3 B3
Y3 °r Carro derecho J1 derecha ’ B4 B4
- . J2 arriba/
Ya °f Polipasto abajo B2 B1
- . J2 izquierda/
Ys °f Girar - -
P21 derecha
Y6 -r MC ENCENDIDO
Y7 -r X S1.1 2°B7 2°B9 2°B7 2°B9
Y8 3_1 Carro 1/Seleccién 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Carro 2/Seleccion 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Velocidad hacia abajo .
vio L de polipasto 1 12 sl [4 B2 B1
Velocidad hacia arriba .
oL de polipasto 1 J2 abajo [ 4 B1 B2
P20
Y12 . S6
Y13 J_ -
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_[ B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




‘o@‘l(;)s% [0@89_%
WS [[)§
0 || %% |- Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 1 -r Velocidad de puente | J1 arriba/ ~
P3 2 abajo f
P2 2 -r Velocidad de puente | J1 grriba/ P S
P3 3] abajo r
P2 - Velocidad de puente | J1 arriba/ N,
P3 3 | 4 abajo f 1
P2 = . J1izquierda/ g
53 4 -r Velocidad de carro 2 | |- 4 I
P2 - . J1izquierda/ vy,
53 5 - Velocidad de carro 3 | |- 4 I,
P2 = . J1izquierda/ vy,
3 6 -r Velocidad de carro 4 | | -4 Y
P2 7 -r Velocidad de poli- J2 arriba/ >~
P3 pasto 2 abajo r
P2 8 -r Velocidad de poli- J2 afriba/ P S
P3 pasto 3 abajo r
Po 1 Velocidad d li J2 arriba/ P
elocidad de poli- arriba
P8 9 Bl pasto 4 abajo r )
P7
P6 = Girar hacia la izqui
irar hacia la izquier- -
P8 110 4 da velocidad 1 12 R
P7
Pe N Girar hacialad h
irar hacia la derecha
P8 1 B velocidad 1 J2 derecha ’
P7
P6 T 32 izquierdal g
. . izquierda
P8 12 B Velocidad de giro 2 TR . !
P7
P6 - . . J2 izquierda/ Ry
7 13 °f Velocidad de giro 3 derecha I
P6 = . . J2 izquierda/  mmy,
7 14 °f Velocidad de giro 4 derecha O a
P6 -
15 s7
P7 ¥
P6 -
=16 o Senal p1 -7

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161
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5.19

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161

4 movimientos, 2-4 pasos.

Seleccién de programa 13

El movimiento del puente/carro tiene salidas independientes para la direccion.
Elevar y girar tienen salidas comunes para la direccion.

Todos los movimientos tienen salidas comunes para la velocidad 2-4.

cidad 1.

La salida de direccion del puente/carro también se utiliza como velo-

Salida independiente para la direccion del polipasto/giro y velocidad 1.

La salida para una velocidad inferior esta activa incluso a una veloci-

dad superior.

40 (44)

A
:’e, Oa/bg ?ﬂél OA’/)S
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS -9 | 10BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO0 -r Puente hacia delante J1 arriba [ B5 B6
Y1 ~r Puente hacia atras J1 abajo ’ B6 B5
P15
Y2 -r Carro izquierdo J1 izquierda ’ B3 B3
Y3 ~r Carro derecho J1 derecha [ B4 B4
- J2 arriba/
Y4 °f Elevar abajo B2 B1
- . J2 izquierda/
Ys °f Girar - -
P21 derecha
Ye °f Girar hacia la izquierda | J2 izquierda = =
Y7 ~r Girar hacia la derecha J2 derecha ’ - -
Y8 j_l Carro 1/Seleccion 1 S2.1 SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 j_l Carro 2/Seleccién 2 S3.1 SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Polipasto abajo J2 arriba ’ B2 B1
Y11 J Polipasto arriba J2 abajo I} B1 B2
P20 J1 arriba/
Y12 . Velocidad de puente 2 abajo " 2° B5/B6 2° B6/B5
Y13 /. Velocidad de carro 2 J1 izquierda/ ,’ 2° B3/B4 2° B3/B4
derecha
L . . J2 arriba/ ~ & a
Y14 1 Velocidad de polipasto 2 abajo ! 2° B2/B1 2°B1/B2
P18
L ' ) J2 izquierda/ g ) ~
Y15 1 Velocidad de giro 2 derecha !
Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




ef"l 89"@ lef’1 89‘7@
IS I RA/S
70 || 9% |- Tarjeta de expansion RX161
Terminal | Conector | Pieza de cable |Funcién Joystick
P2 1 -r Velocidad de J1 arriba/ P 3
P3 puente 3 abajo r
P2 - Velocidad de J1 arriba/ P 3
2 -r .
P3 puente 4 abajo r 1
P2 3 -r Velocidad de J1 izquierda/ "\
P3 carro 3 derecha
P2 - Velocidad de J1izquierda/
4 I
P3 carro 4 derecha r 1
P2 5 ~r Velocidad de J2 arriba/ ~
P3 polipasto 3 abajo [
P2 - Velocidad de J2 arriba/ P o 3
P3_ |° ¥ polipasto 4 abajo r 1
P2 7 ~r Velocidad de J2 izquierda/ 'f\
P3 giro 3 derecha
P2 - Velocidad de J2 izquierda/ gy,
P3 8 I giro 4 derecha (4 1
P6
P8 9 3_1 A S4.1
P7
P6
P8 |10 3_1 B S5.1
P7
P6
P8 |11 51 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 X S1.1
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 I S
P6 -
p7 14 -r S5.2
P6 -
1 7
P7 > I S
P6 -
=16 Sefial p1 -7
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S4.1+ S5l

S41

Interruptores giratorios S2/S4

ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH
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6 Vista general del transmisor

N (emias)

10BD

Figura 2.  Botones de numeracién 10BD

Interruptores giratorios S2/S4

Figura 1.  Numeracion y posicion de los interruptores de Era 100

Opcion de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al ID del documento: 959125-100 ES Autor: SH




Era 8B -9

Figura 3.  Botones de numeracion de Era 4B/6B/8B/8B-9/8B-10

Opcidn de programa de Remotus Jupiter RX161 Version: Al

I || sHIFT

B4

B6

Ul || SHIFT

ATl SHIFT

2° paso
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B6
|l || SHIFT
T AT SHIFT

l 2° paso
N ]

Era 8B -10
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