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levads

Si rokasgramata ir pielikums uzstadisanas rokasgramatai 959125-000, un
taja ir aprakstitas programmu izvéles Juz augSuiter un uztvérgjiem ar numu-
ru 952110-433 (RX161) un 959023-433 (RX161 ar paplasinasanas karti).

Pirms kabelu savieno$anas un programmas izvéles ir jaizlasa un jaizprot
uzstadiSanas rokasgramata.

Konfigurésanas riks

Konfigurésanas rika iestatijumi (versija 3.0.0.0.), kas ietekmé funkcijas.

Sistémas konfiguracija

Programma lestatiet vélamo programmu, un riks piedavas pareizi
iestatit sledzus.

Vienlaicigs mikro Kursorsviras kustibas ir savstarpgji blokétas, tapéc vai-
rakas kustibas var veikt vienlaicigi. Nevienlaicigs mikro ir
nokluséjuma iestatijums.

Bridingjums par zemu | Signalizé Cetras reizes, péc tam 15 sekundes klusé, un
baterijas lTmeni tas tiek atkartots tik ilgi, kamér akumulators pilniba izladée-
jas. Nokluséjuma

Y14/28 atlikums Atliku$o funkciju péc MC izslégsanas. (Y28 programma
13)
X/S1.1 aizkavéts Funkcija X/S1.1 aizkavéta piecas sekundes.

piecas sekundes

X/S1.1 fikséts S1.1 mainiga funkcija (ieslég$ana un izslégsana)

J1/J2 uz augsu/uz leju, | Ladzu, nemiet véra, ka Cetru darbibu kursorsvirai ir jabat
Pa kreisi/pa labi, Cet- iestatitai! Ka arf RX161 paplasinaSanas plate.
ras darbibas

Svara mérogosana

X/S1.1 iekséja tara Nospiediet un turiet nospiestu vienu sekundi, lai displeja
noraditu nulles vértibu, un tris sekundes, lai nonemtu

nulles vértibu/tarésanu.

Skatit RX161/RX110 konfigurésanas rika rokasgramatu 952576-000.
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Izvéleties programmu

Drikst veikt tikai kvalificéts un macits personals.

Vaks ir piestiprinats
ar ¢etram skravém,
kuru griezes mo-
ments ir 2 Nm.

Tas ir jadara tir3,

\ sausa un ESD
A2 Grosa vids

Lai iestatTtu programmu uztvergja, tiek izmantoti divi rotacijas sledzi SW1
un SW2. Nemiet véra, ka uztvérgjam ir jabut ieslégtam, kad ir izvEleta
programma.

1. Rotacijas slédzis SW1
2. Rotacijas slédzis SW2
3.LED2

4. Poga savieno$anai part

Programmas izvélei 0-F pietiek vienadi iestatit sledzus SW1 un SW2,
piem&ram, 1-1 programmas izvélei 1.

Pargjam programmam ir divas iespgjas:
* izmantojot programmatiiras riku RX161/RX110 “Konfigurésanas
r1iks” (jums tiks piedavats iestatit slédzus pareiza stavokli);
 vai arl rikojieties saskana ar sniegto aprakstu.

1. lestatiet sledzus uz vélamo programmas izveli, pieméram,
SW1:1 - SW2:2, 12. programmas izvélei.

2. Nospiediet un turiet savienoSanas pogu ilgak neka divas
sekundes, [idz LED2 izgaismojas. Atlaidiet pogu. Atlaidiet pogu
un atri nospiediet to velreiz <0,8s.

3. Atkartojiet 2. darbibu kopuma tris reizes. Pec tresas reizes LED2
mirgo tris reizes. [zvEleta programma.
Ludzu, nemiet vera: ja SW1 vai SW2 pozicija mainisies p&c programmas
izveles, raiditajs nevares aktivizet galveno kontaktoru.
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4 Programmu izvélne 4.1 Programmas izvéle 0
3. un 4. posms vienmér ir uz paplaSinaSanas plates. Tatad Getru darbibu kursor- 12 atseviskas funkcijas.
svirai ir nepiecieSama RX161 paplasinasanas plate, ka ar iestatijumi konfigure- oo, | sy
Sanas rika. HOHIHONM
kS Lo3

J2 pa kreisi/ pa labi — pieejams tikai 12. un 13. programma.

o . B Funkcija

Drosibas releji (YO-Y5) kustibam ir noraditi treknraksta funkciju sleja. Terminalis | Savienotajs | Kabela dala Era100 | 2B | 6B |88 [10BD
Signéla.pieslégum.s programmas iZ'Vél.éS ir paredzéts 'ﬁréjam sig_nf'llam. va f J2 Uz leju B1 | B1 [B1| B1
Akerstroms taure, ja ta ir pasiiita, ir pievienota jau piegades bridi (Y 16). o1 vs [ J2Uzaugsu | B2 | B2 | B2| B2
RX161 pamatplate: YO-Y 15, paplasinasanas plate: 1-16 Y6 :{' J1 Pa kreisi - | B3 |B3| B3
Sleja “Funkcija” ir sniegti miisu bazes raiditaju nosaukumi. Bet jums var bt i [ J1 Pa labi - | B4 B4 B4
kgut kas cits neké: pieméram,_X uz pa_lég raiditaja X ngkcijé, piemeéram, lampas Y8 3_1 J1 Uz augéu | - - |B5| B5
simbols. Bet tandéma un vairaku vaditaju darbibai ir jaizmanto S4.1 un S5.1! P27

1st 1. Pirma darbiba uz pogas raiditaja, Iidz pusei nospiesta poga Y9 j_l J1 Uz leju - - |B6| B6

2nd 2. Otra darbiba uz pogas raiditaja, pilniba nospiesta poga Y10 J: SW 2 _ _ _ B7

-9 Era 8B 9 pogu reZims

P29 vir o J SW 3 - | - |-|B8

-10 Era 8B 10 pogu rezims P20

SHIFT B8 2. darbiba Era 8B 9/10 pogam (MAINA) yiz ], p1-007 B7 | B7 |B7| B9

COM MOV | Kopaja kustiba vis J_ SW1 B8 | B8 | B8 | B10

MC ON leslég$anas funkcija Y14 I_E SW 4 _ _ _ _

T P18 E

Kustiba | -"J1 Uz augSu/uz leju"  Virziens | - “J1 Uz augsu” vis ot Sws LT T T
Aun B ir tikai kopigas funkcijas, nevis celtna izvéles A un B, ja vien siste- ! Lidzu, nemiet véra, ka 37 programma neatbalsta tandemu/vairaku

ma nav tandeéma; skatit 959125-200 pielikumu. Turpmak teksta skatiet ar1

. s 9 . operatoru darbibu.
programmas izvéles atSkiribas tandéma/dazadu operatoru darbibai. P

! Atskirtbas programmas izvélé tandémal/dazadu operatoru darbibai

Programmas izvéle 0 Nav pieejama tandéma/dazadu operatoru darbibai.

Programmas izvéle 1-12 | Y14 indikacijas operators A un Y15 indikacijas operators B

Programmu izvéle
1,2,4,6,A,B,D,E,F,10,12

Programmu izvéle

Y13 starpsavienojuma celtnis A un B

Y9 starpsavienojuma celtnis Aun B

3,5,7,8,9,C
Programmu izvéle 13 Savienotajs 9 indikacijas operators A un 10 indikacijas operators B
Paplasinasanas plate Savienotajs 11 starpsavienojuma celtnis Aun B
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4.2 Programmu izvélne 1

Tris darbibas, 2—4 soli katra darbiba.
XIYIA/B-funkcija.

Katrai kustibai ir atseviskas izejas virzienam,
bet kopéjas izejas atrumam 2-4.

Virziena izeja tiek izmantota arT ka atrums 1.

Mazaka atruma izeja ir aktiva ari pie lielaka atru-

L1dzigi:

B (kavésanas 1 s), 4 (tas pats YO-Y10, MC ON),

6 (44)

ma. E (Y12 COM MOV), F (tas pats YO-Y10, MC ON, COM
MOQOV), 10 (kavésanas 1 s, tas pats Y0-Y10)
‘OQ;( 89,% ,..,61 89,?6)
;cﬁmg Z'a%pé’
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO ~r Tilts uz prieksSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
Yyir °f Tilts atpakal J1 Uz leju I} B6 B5
P15
Y2 °f Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi [ B3 B3
Y3 -r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
Y4 °r Pacélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1
Y5 - Paceélajs uz augsu | J2 Uz leju ’ B1 B2
P21
Y6 -r Tilts atrums 2 J1 Uz augsu/Uz leju ,’ 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Y7 -r Ratini atrums 2 J1 Pa kreisi/Pa labi " 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2 / 1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J: Pacélajs atrums 2 | J2 Uz augsu/Uz leju " 2nd B2/B1 2nd B1/B2
vy ] X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20
Y12 . Y - 2nd B8 - 2nd B10 2nd B8 - - 2nd B10
Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
Y14 LE B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
P18
vis (- Signals p1 [T 15t B 1st B9 1stB7 15t B
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%% || 5%
L8| [=L)§
0¥ || %% | RX161 Paplaginasanas plate

Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
P3 1 -r Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju "5
P2 < I < - P S
53 2 - Tilts atrums 4 J1UzaugsulUzleju % g
P2 -
3 Ratini atrums 3 | J1 PakreisiPalabi "
P2 - . siPalabi
53 4 -r Ratini atrums 4 J1 PakreisiiPalabi  p* Vg
P2 -
P3 5 -r Pacélajs atrums 3 | J2 Uz augsu/Uz leju "5
P2 <

6 °r Paceélajs atrums 4 | J2 Uz augsu/Uz leju ’\
P3 U
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 <
MC ON
P3 8 °r cO
P6
P& |9 4 -
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 1 ]_l S2.2
P7
P6
P& |12 4 3.2
P7
P6 -
p7 13 -r S4.2
P6 <
14 2
P7 Ey S5
P6 -
p7 15 -r S7
P6 <
57 16 Signals p1 -0
Programmas opcija Jupiter RX161
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S4.1+ S5l

S41

S2/S4 rotacijas sledzi
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4.3

Programmas izvéle 2

Tris darbibas, 2—4 soli katra darbiba.
Cetras izejas pacélajam (divi soli).

Tilta/ratinu kustibam ir atseviSkas izejas
virzienam, bet kopéjas izejas atrumam 2-4.

Virziena izeja tiek izmantota arf ka atrums 1.
Mazaka atruma izeja ir aktiva arT pie lielaka

L1dzigi:

6 (kustiba Iidziga, bet uz citas Y, MC ON)

8 (44)

Pacélaja kustibai ir atseviSkas izejas virzie-  atruma. L
nam un atrumam. ‘ A (kavésanas 1 s)
D (Y4/Y5 atvienojas pie atruma 2)
J’T 89"@ ‘061 89‘%
2361098 3}1098
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
YO0 - Tilts uz priekSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
Y1 ~r Tilts atpakal J1 Uz leju ’ B6 B5
P15
Y2 -r Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi [i B3 B3
Y3 °r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
Y4 -r Pacélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1
Y5 -r Pacélajs uz augsu J2 Uz leju ’ B1 B2
P21 3
Y6 I Tilts atrums 2 Uz augsul - o= 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Uz leju
Yo f Ratini atrums 2 J1 Pa kreisi/ g 2nd B3/B4 2nd B3/B4
’ Pa labi [
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J: Pacélajs uz leju atrums 2 J2 Uz augsu " 2nd B2 2nd B1
Y11 ﬂ Pacélajs uz augSu atrums 2 | J2 Uz leju " 2nd B1 2nd B2
P20
Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signals / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
vis - A s4.1 - - SHIFT + B3 - - ] sETeEs
P18
Y15 I_C B / Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
* Signals Era 100 un Era 8B-9/-10, funkcija Y Era 8B-8 un 10BD.
** B Era 100 un Era 8B-9, signals par&jiem pogu raiditajiem.
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é’@% %
RIS
0¥ || %o | RX161 Paplaginasanas plate
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
P3 1 -r Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju "‘
P2 - L . . P 3
b3 2 - Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju Y
P2 -
S L Ratini atrums 3 | J1 Pa kreisi/Pa labi %
P2 ; i 5 N
= 4 -r Ratini atrums 4 J1 Pakreisi/Pa labi ¥ "%g
P2 -
ps 15 T ) )
P2 =
ps |0 ) )
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 =
M N
P3 8 - CcO
P6
P8 |9 3_1 - -
P7
P6
P8 10 3_1 S6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 3.2
P7
P6 -
p7 13 -r S4.2
P6 =
14 5.2
P7 Ey S
P6 -
1 7
P7 5 7 S
is 16 Signals p1-[07
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S4.1+ S5l

S41

S2/S4 rotacijas sledzi
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4.4 Programmas izvéle 3

TrTs darbibas, divi soli. Atrums 2 visam darbibam ir ar Virziena izeja tiek izmantota ari ka atrums 1. Maza- Lidzigi:
atseviSkiem virziena izvadiem. ka atruma izeja ir aktiva ari pie lielaka atruma.

X/IY funkcija. 7 (tas pats YO-Y13, A/B)
9 (atseviSkas izejas katram virzienam, atrums 1 atvienojas pie atruma 2)
C (atseviSkas izejas katram virzienam, atrums 1 atvienojas pie atruma 2, A/B)
S50 || S-55%
;‘«qm&’ :'}lopé’
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
YO0 - Tilts uz priekSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
Y1 - Tilts atpakal J1 Uz leju ’ B6 B5
P15
Y2 ~r Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi ’ B3 B3
Y3 °r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
Y4 -r Paceélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1
Y5 -r Paceélajs uz augsu J2 Uz leju i B1 B2
P21
Y6 - Tilts uz prieksSu atrums 2 J1 Uz augsu " 2nd B5 2nd B6
Y7 -r Tilts atpakal atrums 2 J1 Uz leju " 2nd B6 2nd B5
Y8 51 Ratini 1/1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Ratini 2/1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Ratini pa kreisi atrums 2 J1 Pa kreisi " 2nd B3 2nd B3
Y11 Jo Ratini pa labi atrums 2 J1 Pa labi " 2nd B4 2nd B4
P20
Y12 . Pacélajs uz leju atrums 2 J2 Uz augsSu ,’ 2nd B2 2nd B1
Y13 j: Paceélajs uz augsu atrums 2 | J2 Uz leju " 2nd B1 2nd B2
Y14 I_C X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 I_C Signals / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10

* Signals Era 100 un Era 8B-9/-10, funkcija Y Era 8B-8 un 10BD.
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o189

G
©
©

u)@ﬂ@ © 763
SIS
o || o2 |- RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija  |Joystick
P2 -
1 - -
P3 Ny
P2 -
P3 2 =y ) )
P2 -
P3 3 Ey i .
P2 -
P3 4 ¥ i i
P2 -
P3 ° Ey i .
P2 -
P3 6 =y ) )
P2 -
7 A 4.1
P3 ¥ S
P2 -
s 18 B S5.1
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8 |10 s6
P7
P6
P8 1 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
is 13 N S4.2 S41+S51
X A S41
?75 4 85.2
P6 15 :f S7 S$2/S4 rotacijas sledzi
P7
?75 16 f Signals p1.[7
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4.5 Programmas izvéle 4
[KONECRANES] Katrai kustibai ir atseviSkas izejas virzienam, Virziena izeja tiek izmantota arT ka atrums 1. L1dzigi:
Tris darbibas. 2-4 soli bet kopéjas izejas atrumam 2-4. Mazaka atruma izeja ir aktiva ari pie lielaka 1 (tas pats Y0-Y10), 10 (kavéSanas 1 s, tas pats Y0-Y12),
Mrlg oeil\lr Tbas, soli. atruma. E (tas pats YO-Y10, COM MOV), F (tas pats YO-Y11, COM MQOV),
B (kavésanas 1 s, tas pats Y0-Y10)
%@1 897‘9 ‘0@1 39470
;é@@s i)
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9| 10BDN/CS| 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO ~r Tilts uz prieksSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
Y1 -r Tilts atpakal J1 Uz leju I B6 B5
P15
Y2 °f Ratini pa kreisi J1Pakreisi  p B3 B3
Ys f Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
Y4 -r Pacélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1
Ys °f Pacélajs uz augsu | J2 Uz leju I} B1 B2
P21 g
Y6 f Tilts atrums 2 Lzl ,’ 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Uz leju
- A J1 Pakreisii g
Yz °f Ratini atrums 2 Pa labi I, 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Ratini 1/ Izvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yio /. Pacalajs atrums 2 | 2 UZ augsu/ ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Uz leju
yi o J. MC ON
P20
Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signals / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 I_C A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_[ B/ Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

Programmas opcija Jupiter RX161

* Signals Era 100 un Era 8B-9/-10, funkcija Y Era 8B-8 un 10BD.
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b@ as% %@1 89%
1M
0¥ || %5 | RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
S A Tilts atrums 3 J1 Uz augsuz e (7
P2 = o . . P S
P3 2 -r Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju ! Y
P2 -
S KR Ratini atrums 3 | J1 PakreisifPalabi ¥
P2 = - . . P S
P3 4 -r Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi ! Y
P2 -
s Pacslajs atrums 3 | J2 Uz augsulUzleju
P2 =
6 -r Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augsu/Uz leju "
P3 U
P2 -
7 COM MOV
P3 =y
P2 =
P3 8 7 )
P6
P& |9 4 -
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -~
p7 13 -r S4.2
P6 =
14 2
P7 4 S5
P6 -
p7 15 -r S7
P6 =
57 16 °f Signals p1.[7
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S4.1+ S5l

S41

S2/S4 rotacijas sledzi
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4.6

Tris darbibas, 2—4 soli.

Programmu izvélne 5

Atruma 1 un atruma 2 izeja katrai

AtseviSkas izejas virzienam un atrumam 1. VienlaicT-

L1idzigi:

14 (44)

X/Y funkcija. kustibai. gi ir aktivs tikai viens atruma relejs. 8 (tas pats Y0-Y13, A/B)
":01 8947@ %61 891‘9
ESHIES)
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO0 - Tilts uz priekSu J1 Uz augsu B5 B6
Y1 -r Tilts atpakal J1 Uz leju B6 B5
P15
Y2 ~r Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi B3 B3
Y3 - Ratini pa labi J1 Pa labi B4 B4
Ya °f Pacélajs uz leju J2 Uz augsu B2 B1
Y5 -r Paceélajs uz augsu | J2 Uz leju B1 B2
P21
Yo °f Tilts atrums 1 J1 Uz augsu/Uz leju 1st B5/B6 1st B5/B6
Yz °f Tilts atrums 2 J1 Uz aug$u/Uz leju ~ 2nd B5/B6 2nd B5/B6
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2 / 1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Ratini atrums 1 J1 Pa kreisi/Pa labi 1st B3/B4 1st B3/B4
Yo Ratini atrums 2 J1 Pakreisi/Pa labi = 2nd B3/B4 2nd B3/B4
P20
Y12 . Pacélajs atrums 1 | J2 Uz augdu/Uz leju 1st B1/B2 1st B1/B2
Y13 J_ Pacélajs atrums 2 | J2 Uz augsu/Uz leju ~ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
Y14 L[ X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 I_C Signals / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
* Signals Era 100 un Era 8B-9/-10, funkcija Y Era 8B-8 un 10BD.
Programmas opcija Jupiter RX161 Version: Al Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)
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Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
53 1 -r Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju
P2 =
P3 2 -r Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju
:Zi 3 - Ratini atrums 3 J1 Pa kreisi/Pa labi
zi 4 ~r Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi
P2 -
53 5 -r Pacélajs atrums 3 | J2 Uz aug$u/Uz leju
P2 =
P3 6 -r Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augsu/Uz leju
P2 -
7 M MOV
P3 or CO [6)
P2 =
P3 8 -r MC ON
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 1 3_1 TR2 S3.1
pP7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
1 S4.2
P7 3 Y
P6 =
B7 14 -r S5.2
P6 -
15 S7
P7 Y
:Zs 16 f Signals p1.[7
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4.7 Programmu izvélne 6

Tris darbibas, 2—4 soli katra darbiba.  Tilta/ratinu kustibam ir atseviskas izejas virzie- Virziena izeja tiek izmantota arT ka atrums 1. Lidzigi:
Cetras izejas pacélajam (divi soli). nam, bet kopéjas izejas atrumam 2-4. Pacélaja Mazaka atruma izeja ir aktiva art pie lielaka - s
kustibai ir atseviskas izejas virzienam un atru- atruma. 2 (kustiba lidziga, bet cita Y, Y)

A (kavésanas 1s,Y)

mam. D (Y4/Y5 atvienojas pie atruma 2, Y)
s2oy [ ctee,
?»eloa@é’ 3}1098
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Tilts uz prieksu J1Uzaugsu B5 B6
Y1 ~r Tilts atpakal J1 Uz leju i B6 B5
P15
Y2 -r Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi ’ B3 B3
Yys °f Ratini pa labi J1 Pa labi I B4 B4
Y4 -r Pacélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1
Y5 -r Pacélajs uz augsu J2 Uz leju ’ B1 B2
P21 2
Yo I Tilts atrums 2 sz LIJe?uaUQS“’ - 2nd B5/B6 2nd B6/B5
7 Ratini atrums 2 ‘F’,L T:b:‘re's" -~ 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Ratini 1/ Izvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 N Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
) ]
Paceélajs uz leju « ~
Y10 J._ atrums 2 J2 Uz augsu ! 2nd B2 2nd B1
Yym o J_ MC ON
P20 Pacélajs uz augsu ~
Y12 . S — J2 Uz leju ! 2nd B1 2nd B2
Y13 J._ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
Y14 L B / Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
[
P18
vis (- X 1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9

** B Era 100 un Era 8B-9, signals par&jiem pogu raiditajiem.

Programmas opcija Jupiter RX161 Version: Al Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)
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to®7@ © qxﬂ
HQOI MY
0¥ || “5¥ | RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
1 Tilts atrums 3 J1Uzaugsulizleu (& ¥
P2 - . suUzleiu P,
P3 2 -r Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju ! '}
P2 -
3 Ratini atrums 3 | J1 Pa kreisifPa labi "
P2 - o . LY
P3 4 -r Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi ! '}
P2 -
5 - -
P3 Ey
P2 <
P3 6 -+ i i
P2 -
= 7 - Com mov
P2 <
P3 8 -+ i
P6
P8 9 ]T X S1.1
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 ]_l S382
P7
P6 -~
13 S4.2
P7 Ey
P6 =
p7 14 - S5.2
P6 -~
15 S7
P7 Ey
P6 =
= 16 f Signals p1.[7
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4.8 Programmu izvélne 7
Tris darbibas, divi soli. Atruma 2 rezimam ir Virziena izeja tiek izmantota arT ka atrums 1. Ma- Lidzigi:
A/B funkcija. atseviskas izejas katram zaka atruma izeja ir aktiva ari pie lielaka atruma. 3 (tas pats Y0-Y13, X/Y)
virzienam. 9 (atseviSkas izejas katram virzienam, atrums 1 atvienojas pie atruma 2, X/Y)
C (atseviSkas izejas katram virzienam, atrums 1 atvienojas pie atruma 2)
S || S
;*061098 ;ﬂoﬁg
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS -9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO0 -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
Y1 “r Tilts atpakal J1 Uz leju ’ B6 B5
P15
Y2 °f Ratini pa kreisi J1Pakreisi  p B3 B3
Y3 -r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
Y4 -r Pacélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1
Ys °f Pacélajs uz augsu J2 Uz leju ' B1 B2
P21
Y6 -r Tilts uz priekSu atrums 2 J1 Uz augsu " 2nd B5 2nd B6
ilts atpakal atrums z leju n n
Y7 - Tilt kal at 2 J1 Uz lej " 2nd B6 2nd B5
Y8 3_1 Ratini 1/1zvéle 1 S2.1 SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2/1zvéle 2 S3.1 SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Ratini pa kreisi atrums 2 J1 Pa kreisi " 2nd B3 2nd B3
Yy o J. Ratini pa labi atrums 2 J1 Pa labi " 2nd B3 2nd B4
P20
Y12 .}: Pacélajs uz leju atrums 2 J2 Uz augsu " 2nd B2 2nd B1
Y13 ﬂ Pacélajs uz augsu atrums 2 | J2 Uz leju " 2nd B1 2nd B2
14 I_E A S4.1 - - SHIFT + B3 - - : SHIFT + B3 i
P18
Y15 I_C B / Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

** B Era 100 un Era 8B-9, signals pargjiem pogu raiditajiem.

Programmas opcija Jupiter RX161 Version: A Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)
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uf’@% Sl
2Ve |2V
5P || 0¥ |- RX161 Paplasinasanas plate
Terminélis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
1 - -
P3 Ey
P2 <
2 = -
P3 Ny
P2 -
3 - -
P3 Ey
P2 <
4 - -
P3 A
P2 -
5 - -
P3 Ey
P2 =
3 6 - - -
P2 -
7 COM MOV
P3 y
P2 =
s 18 MC ON
P6
P8 |9 X S1.1
P7
P6
P8 10 3_1 S6
P7
P6
P8 1 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
P7 13 Y 54.2 S41+ 861
:Z? 14 85.2 s4!
PO 15 :{. S7 S2/S4 rotacijas slédzi
P7
P6 <
57 16 _f Signals p1.-[7
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Tris darbibas, 2—4 soli.

Programmu izvélne 8

Atruma 1 un atruma 2 izeja

AtseviSkas izejas virzienam un atrumam 1.

Lidzigi:

20 (44)

A/B funkcija katrai kustibai.. Vienlaicigi ir aktivs tikai viens atruma relejs. 5 (tas pats Y0-Y13, X/Y),
[o@’( 3947‘9 ‘O@’l 394,‘9
HOHIHOR
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10BDN/CS | 8BDIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
YO0 -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsu B5 B6
Y1 “r Tilts atpakal J1 Uz leju B6 B5
P15
A Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi B3 B3
Ys °f Ratini pa labi J1 Pa labi B4 B4
Y4 -r Pacélajs uz leju J2 Uz augsu B2 B1
Ys °f Pacélajs uz augsu J2 Uz leju B1 B2
P21
= = J1 Uz augsu/
Ye °f Tilts atrums 1 Uz leju
- e = J1 Uz augsu/
Yz °f Tilts atrums 2 Uz leju
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Ratini 2 / 1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
yio Jo Ratini trums 1 L1 Pa iaeisi 1st B3/B4 1st B3/B4
yii o Jo Ratini atrums 2 L1 Pa wreist 2nd B3/B4 2nd B3/B4
P20 <
yi2 Jo Pacalajs atrums 1 2 ﬁguaugsu’ 1st B1/B2 1st B1/B2
vis  Jo Pacelajs atums 2 | V2 ‘Iguaugsu’ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
via b A s4.1 - - SHIFT + B3 - - ) ST Ea
P18
Y15 I_[ B/ Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9
** B Era 100 un Era 8B-9, signals pargjiem pogu raiditajiem.
Programmas opcija Jupiter RX161 Version: Al Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)




b@ as% %@1 8970
BOUMIMO)
0¥ || %o | RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
53 1 - Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju
P2 =
P3 2 -r Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju
:zi 3 - Ratini atrums 3 J1 Pa kreisi/Pa labi
P2 =
P3 4 - Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi
P2 -
53 5 - Pacélajs atrums 3 | J2 Uz aug8u/Uz leju
P2 =
P3 6 - Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augSu/Uz leju
P2 -
7 M MOV
P3 - CcO O
P2 =
P3 8 - MC ON
P6
P8 9 ]_1 X S1.1
P7
P6
Ps_ |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 ]_1 S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Ny S
P6 =
p7 14 - S5.2
P6 -
15 S7
P7 Ny
:23 16 f Signals p1. 7
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4.10 Programmu izvélne 9

22 (44)

Tris darbibas, divi soli. AtseviSkas izejas katram virzie- Lidzigi:
XIY funkaii nam. 3 (virziens un atrums 1 uz viena releja, aktivs atruma relejs),
unketja At 1 izeia ir atvienota pi 7 (virziens un atrums 1 uz viena releja, aktivs atruma relejs, A/B),
Atruma 1 izeja ir atvienota pie C (tas pats YO-Y13, A/B).
atruma 2.
S5 || S
7%,093 :‘e%pé’
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8B DIN-9 |10BD DIN
YO0 - Tilts uz priekSu atrums 1 J1 Uz augsu ’ 1st B5 1st B6
Y1 -r Tilts atpakal atrums 1 J1 Uz leju ’ 1st B6 1st BS
P15
Y2 ~r Ratini pa kreisi atrums 1 J1 Pa kreisi ’ 1st B3 1st B3
vs  f Ratini pa labi atrums 1 J1 Pa labi ’ 1st B4 1st B4
Y4 -r Pacélajs uz leju atrums 1 J2 Uz augsu ’ 1st B2 1st B1
Y5 -r Paceélajs uz augsu atrums 1 | J2 Uz leju ’ 1st B1 1st B2
P21
Y6 - Tilts uz priekSu atrums 2 J1 Uz augsu ”~ 2nd B5 2nd B6
Y7 -r Tilts atpakal atrums 2 J1 Uz leju ~ 2nd B6 2nd B5
Y8 51 Ratini 1/Izvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Ratini 2/1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J_ Ratini pa kreisi atrums 2 J1 Pa kreisi ”~ 2nd B3 2nd B3
Y11 Jo Ratini pa labi atrums 2 J1 Pa labi ~ 2nd B4 2nd B4
P20
Y12 .}: Pacélajs uz leju atrums 2 J2 Uz augsu ”~ 2nd B2 2nd B1
Y13 j: Paceélajs uz augSu atrums 2 J2 Uz leju ~ 2nd B1 2nd B2
Y14 LC X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 I_C Signals / Y* P1 - Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10

Programmas opcija Jupiter RX161
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u:°1 89'7@ :,,Q’T 837@
HOMIMO)
P || 79F |- RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
1 - -
P3 Ny
P2 =
2 = -
P3 Ey
P2 -
ps |° Y i -
P2 =
P3 4 ¥ i .
P2 -
ps |° Y . -
P2 =
P3 6 ) ) )
P2 -
7 A 4.1
P3 ¥ S
P2 <
18 I B S5.1
P6
P8 |9 3_1 X S1.1
P7
P6
P8__|10 4 S6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 |12 4 532
P7
Es 13 N S4.2 S41+ 851
P6 = ) ] s41
= 114 5.2
P6 15 j S7 S$2/84 rotacijas sledzi
P7
E? 16 f Signals p1-[7
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4.11  Programmu izvélne A

[DEMAG, Dematek] Tilta/ratinu kustibai ir atseviSkas izejas

virzienam, bet kopéjas izejas atrumam 2.

Virziena izeja tiek izmantota arf ka atrums 1. Ma-
zaka atruma izeja ir aktiva arf pie lielaka atruma.

Lidzigi:
2 (bez kavésanas),

Tris darbibas, divi soli. A/B/X
funkcija, pareja no atruma 2 uz

1 — aizkavéta sekundi.

Paceélaja kustibai ir atseviskas izejas virzie-
nam un atrumam.

6 (kustiba Iidziga, bet uz cita Y, MC ON),
D (Y4/Y5 atvienojas ar atrumu 2)

S35 || S
HOHIHO
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
YO -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
\ 4 Tilts atpakal J1 Uz leju I} B6 B5
P15
Y2 -r Ratini pa kreisi J1 Pakreisi  p B3 B3
Y3 “r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
Y4 °f Pacélajs uz leju J2Uzaugsu B2 B1
Y5 -r Pacélajs uz augsu | J2 Uz leju ’ B1 B2
P21 3
v f Tilts atrums 2 Uz augsu/ - o= 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Uz leju
78 Ratini atrums 2 J1 Pa kreisi/ g 2nd B3/B4 2nd B3/B4
' Pa labi (4
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Paceélajs uz leju « ~
yio J_ atrums 2 J2 Uz augsSu ! 2nd B2 2nd B1
Yo/ Pacelajs uzaugsu | 1), jgju ,’ 2nd B1 2nd B2
P20 atrums 2
Y12 £ X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J: Signals / Y* P1 - m 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
via - A s4.1 - SHIFT + B3 - - - SHIFT+B3 | -
P18
Y15 LC B/ Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

Programmas opcija Jupiter RX161
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ue@(;)g‘s & 897:9
O MG
0¥ || %5 | RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
P3 ! -+ j i
P2 =
2 - -
P3 Ey
P2 -
s 1> T ) )
P2 =
4 - -
P3 Ey
P2 -
P3 ° -+ j i
P2 =
6 - -
P3 Ey
P2 -
53 7 - Com mov
P2 =
8 MC ON
P3 Ey
P6
P8 9 ]_1 - -
P7
P6
P8 10 ]_l S6
P7
P6
Ps_ |1 4 s2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 3.2
P7
:Zg 13 °f S4.2 S41+ 551
. i sl
i? 14 5.2
P6 15 s7 S2/S4 rotacijas sl&dzi
P7
?73 16 °f Signals p1 -7
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[ABUS]

Tris darbibas, 2—4 soli.

Programmu izvélne B

Sekundes kavé$anas, mainot virzienu.

Katrai kustibai ir atseviSkas izejas virzienam,

Virziena izeja tiek izmantota ar1 ka atrums 1. Ma-
zaka atruma izeja ir aktiva ari pie lielaka atruma.

Lidzigi:
1 (bez kavésanas),

26 (44)

4 (bez kavésSanas, tas pats YO-Y10, MC ON), 10 (tas pats Y0-Y10),

A/B/X/IY funkcija. bet kopéjas izejas atrumam 2-4. E (bez kavésanas, Y12 COM MOV),
F (bez kavéSanas, tas pats YO-Y10, MC ON, COM MOV).

ufﬂ 897:» ufﬂ s
}61098 3}1098
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala |Funkcija Era 100 8B N/CS | 8B N/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

Yo °f Tilts uz prieksu J1Uzaugsu B5 B6

Y1 -r Tilts atpakal J1 Uz leju I B6 B5
P15

Y2 °f Ratini pa kreisi J1 Pakreisi  p B3 B3

Y3 -r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4

Y4 - Pacélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1

Y5 -r Pacélajs uz augsu J2 Uz leju ! B1 B2
P21 =

Yo f Tilts atrums 2 J1 Uz augsu/ 7z 2nd B5/B6 2nd B6/B5

Uz leju
- A J1 Pakreisii g4

Y7 -r Ratini atrums 2 Pa labi ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4

Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 3_1 Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

Yio /. Pacélajs atrums 2 LA ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2

Uz leju

Yyi o J X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20

Y12 . Y - 2nd B8 - - 2nd B10 2nd B8 - - 2nd B10

Y13 J_ A S4.1 - - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -

Y14 I_C B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
P18

Y15 T_C Signals P1 - Dﬂ 1st B7 1st B9 1st B7 1st B9

Programmas opcija Jupiter RX161 Version: Al Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)




S5 || S
1222 Dg
0¥ || 0 | RX161 Paplaginasanas plate

Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
P3 1 -r Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju "\
P2 - o . . N,
53 2 - Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/lUz leju Y
P2 -
S Ratini atrums 3 | J1 PakreisifPalabi  # ¥
P2 - A o Y
3 4 -r Ratini atrums 4 J1 Pakreisi/Palabi ;% "%
P2 -
P3 5 -r Pacélajs atrums 3 | J2 Uz augsu/Uz leju "\
P2 =

6 - Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augsu/Uz leju "\
P3
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 =
M N
P3 8 - coO
P6
P& |9 4 -
P7
P6
P8 10 3_1 S6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 $3.2
P7
P6 -
p7 13 -r S4.2
P6 =
14 2

p7 -r S5
P6 -
p7 15 -r S7
P6 =
7 16 Signals pr -0

Programmas opcija Jupiter RX161

Version: Al
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4.13

Tris darbibas, divi soli.

Programmu izvélne C

AtseviSkas izejas katram virzienam.

Lidzigi:

3 (virziens un atrums 1 uz viena releja, aktivs atruma relejs),

28 (44)

A/B funkcija Atruma 1 izeja ir atvienota pie atruma 2 7 (virziens un atrums 2 uz viena releja, aktivs atruma relejs, A/B),
C (tas pats YO-Y13, A/B).
& || 3%
;*061098 ;*081098
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala |Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO ~r Tilts uz priek$u atrums 1 J1 Uz augsu ’ 1st B5 1st B6
Y1 -r Tilts atpakal atrums 1 J1 Uz leju ’ 1st B6 1st B5
P15
Y2 °f Ratini pa kreisi atrums 1 J1Pakreisi  p 1st B3 1st B3
Y3 ~r Ratini pa labi atrums 1 J1 Pa labi ’ 1st B4 1st B4
Y4 -r Pacélajs uz leju atrums 1 J2 Uz augsu ’ 1st B2 1st B1
Ys °f Pacélajs uz augs$u atrums 1 | J2 Uz leju ' 1st B1 1st B2
P21
Y6 -r Tilts uz priekSu atrums 2 J1 Uz augsu ~ 2nd B5 2nd B6
Y7 “r Tilts atpakal atrums 2 J1 Uz leju -~ 2nd B6 2nd B5
Y8 3_1 Ratini 1/1zvéle 1 S2.1 SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2/1zvéle 2 S3.1 SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Y10 J: Ratini pa kreisi atrums 2 J1 Pa kreisi ~ 2nd B3 2nd B3
Y11 ji Ratini pa labi atrums 2 J1 Pa labi ~ 2nd B3 2nd B4
P20
Y12 .}: Pacélajs uz leju atrums 2 J2 Uz augsu ~ 2nd B2 2nd B1
ZERN Pacslajs uz augdu atrums 2 | J2 Uz leju ~ 2nd BA 2nd B2
Y14 I_E A S4.1 - SHIFT + B3 - - - SHIFT + B3 -
P18
Y15 I_C B / Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT + B4 1st B9

Programmas opcija Jupiter RX161

** B Era 100 un Era 8B-9, signals pargjiem pogu raiditajiem.
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122||:¢
0¥ || %5 | RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
1 - .
P3 Ny
P2 -
P3 2 I i i
P2 -
P3 3 ¥ i )
P2 -
P3 4 J i i
P2 -
P3 ° ¥ i )
P2 -
P3 6 ¥ i i
P2 -
7 M MOV
P3 -r CO (6)
P2 -
3 8 -r MC ON
P6
P8 9 ]_l X S1.1
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 TR2 S3.1
P7
P6
P8 12 ]_l S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Ny S
P6 <
p7 14 - S5.2
P6 -
1 7
P7 5 y S
P6 <
== 16 f Signals p1-[7
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Version: Al

29 (44)

S4.1+ S5l

S41

S2/S4 rotacijas sledzi

Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)




4.14

Tris darbibas, divi

soli. A/B/X/Y funkcija.

Programmu izvélne D

AtseviSkas izejas pacé-
1aja lejup/augsup 1 un 2

Tilta/ratinu virziena izeja tiek izmantota art ka atrums 1. Tilta/ratinu
izeja atrumam 1 ir aktiva arf pie atruma 2.

Lidzigi:
2 (Y4/Y5 joprojam aktivs ar atrumu 2)

30 (44)

atrumam. Paceld t 1 izeia atslad . 1 st 9 6 (kustiba Iidziga, bet ar citu Y, Y4/Y5 joprojam aktivs ar atrumu 2, MC ON)
acel$anas atruma 1 izeja atslédzas pie pacel$anas atruma 2. A (kavésanas 1 s, YA/Y5 joprojam aktivs ar atrumu 2)
D (Y4/Y5 atvienojas ar atrumu 2)
e || 2
jﬁq 030;8 ?ﬂé[ Of)g
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala |Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9|10BDN/CS | 8BDIN 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO0 -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
Y1 “r Tilts atpakal J1 Uz leju ’ B6 B5
P15
Y2 °f Ratini pa kreisi J1Pakreisi  p B3 B3
Ys f Ratini pa labi J1 Pa labi ' B4 B4
- Pacélajs uz leju «
Y4 °f Strums 1 J2Uzaugsu 1st B2 1st B1
- Pacélajs uz augsu .
Ys °f Atrums 1 J2 Uz leju ' 1st B1 1st B2
P21 J1 Uz augsu/
Yo _f Tilts atrums 2 - aug ‘s 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Uz leju (4
- L J1 Pakreisi/ g4
Yz °f Ratini atrums 2 Pa labi I 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yo Jo AL J2Uzauggu 2nd B2 2nd B1
atrums 2
Yo/ Pacelajs uzaugsu | ;5 |y, jgjy s 2nd B1 2nd B2
P20 atrums 2
Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y13 J_ Signals / Y* P1- Dﬂ 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
Y14 I_E A S4.1 - - SHIFT + B3 - = - SHIFT + B3 .
P18
Y15 I_C B/ Signals** S5.1 1st B7 SHIFT + B4 1st B9 1st B7 SHIFT +B4 | 1stB9

Programmas opcija Jupiter RX161

* Signals Era 100 un Era 8B-9/-10, funkcija Y Era 8B-8 un 10BD.
** B Era 100 un Era 8B-9, signals pargjiem pogu raiditajiem.
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BN AN
P || 7% |- RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
P3 o ) )
P2 =
2 = -
P3 Ny
P2 -
s 12 7 ) )
P2 =
4 - .
P3 Y
P2 -
s 1> 7 ) )
P2 =
s 1° 7 ) )
P2 -
3 7 -r Com mov
P2 =
M N
P3 8 -r cO
P6
P& |9 4 - -
P7
P6
P8 10 ]_1 S6
P7
P6
P8 11 ]_l S2.2
P7
P6
Ps_ |12 4 3.2
P7
P6 -
= R R S4.2
P6 =
14 2
P7 y S5
P6 -
p7 15 -r S7
P6 =
= 16 Signals p1-[07

Programmas opcija Jupiter RX161
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4.15 Programmu izvélne E

Tris darbibas, 2—4 soli katra
darbiba.

X/A/B-funkcija, COM MOV.

Katrai kustibai ir atseviskas izejas virzienam,
bet kopéjas izejas atrumam 2-4.

ol 89, ol 39_7

SENG || SN
<+ o <+ I
), o @,

O
el e

Virziena izeja tiek izmantota arT ka atrums 1.

Mazaka atruma izeja ir aktiva art pie lielaka atruma.

Lidzigi:

1(Y12Y), 4 (tas pats YO-Y10, MC ON),
10 (kavésanas 1 s, tas pats Y0-Y10),

32 (44)

B (kavésanas 1s, Y12Y), F (tas pats YO-Y10, MC ON)

Terminalis | Savienotajs | Kabela dala Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

YO -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsu [ B5 B6

Yyt °f Tilts atpakal J1 Uz leju ' B6 B5
P15

Y2 ~r Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi ’ B3 B3

Y3 -r Ratini pa labi J1 Palabi i B4 B4

Ya °f Pacélajs uz leju J2Uzaugdu B2 B1

Y5 -r Pacélajs uz augsu J2 Uz leju ’ B1 B2
P21 g

ve f Tilts &trums 2 Uz augsu/ - o= 2nd B5/B6 2nd B6/B5

Uz leju
Yo °f Ratini atrums 2 J1 Pa kreisi/ g 2nd B3/B4 2nd B3/B4
’ Pa labi [

Y8 51 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 j_l Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

Yio /. Pacélajs atrums 2 ﬂJZZ ﬁ’e?uaugsw ‘s 2nd B2/B1 2nd B1/B2

Y11 J X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P20

Y12 . COM MOV

Y13 ji A S4.1 - - SHIFT + B3 - - SHIFT + B3 -

Y14 L[ B $5.1 - - SHIFT + B4 - - SHIFT + B4 -
P18

Y15 IE Signals P1 - Dﬂ 1st B7 1st B9 1st B7 1st B9

Programmas opcija Jupiter RX161 Version: Al Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)
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HOME ML)
0¥ || %5 | RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
53 1 - Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju "\
P2 - s Suilz i P,
P3 2 -r Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju ! Y
:Zi 3 Ratini atrums 3 | J1 Pa kreisiPalabi (7
P2 = L . Y
P3 4 ~r Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi ! Y
P2 -~
s Pacslajs atrums 3 | J2 Uz augsulUz leju (%
P2 =
6 -r Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augsu/Uz leju ’\
P3 U
P2 -
7 -
P3 Y
P2 =
P3 8 -r MC ON
P6
P8 9 3_1 -
P7
P6
P& |10 4 s6
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
13 S4.2
P7 Y
P6 =
B7 14 - S5.2
P6 ~
15 S7
P7 Y
:Zg 16 f Signals p1.[7

Programmas opcija Jupiter RX161
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4.16

Tris darbibas, 2—4 soli katra

darbiba.

MC ON, COM MOV. A/B funkcija

Programmu izvélne F

Katrai kustibai ir atseviSkas izejas virzienam,
bet kopéjas izejas atrumam 2-4.

Virziena izeja tiek izmantota arT ka atrums 1. Maza-
ka atruma izeja ir aktiva art pie lielaka atruma.

Lidzigi:

1 (tas pats Y0-Y10, X), 4 (tas pats YO-Y11, X),
10 (kavésanas 1 s, tas pats Y0-Y11, X),
B (kavésanas 1 s, tas pats Y0-Y10, X),
E (tas pats YO-Y10, COM MQOV)

34 (44)

%61 891‘» ‘061 8947@
HOHIEON
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8BN/CS | 8BN/CS-10| 8BN/CS-9 [ 10BDN/CS| 8BDIN | 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN
YO -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsSu ’ B5 B6
Y1 - Tilts atpakal J1 Uz leju I B6 B5
P15
Y2 -r Ratini pa kreisi J1 Pakreisi  p B3 B3
Y3 “r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
Y4 °f Pacélajs uzleju | J2Uzaugsu B2 B1
Ys f Pacélajs uz 2Uzleu B1 B2
P21 augsu _
Y6 Tilts atrums 2 JVzaugsul - o= 2nd B5/B6 2nd B6/B5
Uz leju
- N J1 Pakreisi/ g4
Y7 -r Ratini atrums 2 Pa labi ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 | S2.1 - SHIFT +B5 B7 - SHIFT +B5 | SHIFT +B5 B7
P27
Y9 3_1 Ratini 2 / Izvéle 2 | S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Yio /. Pacalajs atrums 2 | Y2 UZaugsy/ g 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Uz leju [
ym o J. MC ON
P20
Y12 . COM MOV
Y13/ Signals / Y* p1 . [T 2nd B8 1st B7 2nd B10 2nd B8 1st B7 2nd B10
V14 T_C B S4.1 - - SHIFT + B3 - - . SHIFT + B3 -
P18
Y15 LC B / Signals** S5.1 1st B7 SHIFT+B4 | 1stB9 1st B7 SHIFT+B4 | 1stB9

Programmas opcija Jupiter RX161

* Signals Era 100 un Era 8B-9/-10, funkcija Y Era 8B-8 un 10BD.
** B Era 100 un Era 8B-9, signals par&jiem pogu raiditajiem.
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&89, &189

@@s ©
< oll<
o,

AR S
rEd o4

o8t

- RX161 Paplasinasanas plate

Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
P3 1 -r Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju "\
P2 2 - Tilts atrums 4 J1 Uz augsulUz leju 7 %
P3 9 L A
P2 -
3 Ratini atrums 3 [ J1 Pa kreisifPa labi 7
P21, Ratini &trums 4 | J1 Pa kreisi/Pa labi 37
P3 : r 1
P2 -
P3 5 -r Paceélajs atrums 3 | J2 Uz augsu/Uz leju "\
P2 =
6 -r Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augsu/Uz leju "\
P3
P2 -
7 -
P3 Ny
P2 =
P3 8 ¥ i
P6
P8 9 3_1 X S1.1
P7
P6
Ps__ |10 4 s6
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
1 4.2
P7 3 Y S
P6 *
57 14 -r S5.2
P6 -
1 7
P7 ° Y S
P6 =
57 16 °f Signals p1.[7

Programmas opcija Jupiter RX161

Version: Al
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4.17

Tris darbibas, 2—4 soli.

Programmu izvélne 10

Sekundes kavé$anas, mainot virzienu.

Virziena izeja tiek izmantota arT ka atrums 1. Mazaka

Lidzigi:

36 (44)

A/B/X funkcija ) N o . _ atruma izeja ir aktiva arT pie lielaka atruma. 1 (bez kavésanas, tas pats Y0-Y10, Y)
Katrai kustibai ir atseviSkas izejas virzienam, bet o -
PO P - o ) ) - _ _ 4 (bez kavésanas, tas pats Y0-Y12)
kopéjas izejas atrumam 2-4. Ipasa kustiba ir relejs, kas ir aktivs 2. un 3. atruma, bet B (tas pats Y0-Y10, Y)
ne 1. un 4. atruma. E (bez kavésanas, tas pats YO-Y10, COM MOV)
F (bez kavésanas, tas pats YO-Y11, COM MOV)

2% || 1%
jﬁel 030;8 jﬂél Of;g
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN

YO0 -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsu ’ B5 B6

Y1 “r Tilts atpakal J1 Uz leju ? B6 B5
P15

I Ratini pa kreisi J1Pakreisi  p B3 B3

Y3 -r Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4

Y4 -r Paceélajs uz leju J2 Uz augsu ’ B2 B1

Ys °f Pacélajs uz augsu J2 Uz leju I} B1 B2
P21 &

Y6 f Tilts atrums 2 1 U gy ,’ 2nd B5/B6 2nd B6/B5

Uz leju
- N J1 Pakreisi/ g4

Y7 ~r Ratini atrums 2 Pa labi ! 2nd B3/B4 2nd B3/B4

Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 51 Ratini 2 / 1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

Yio /. Pacélajs atrums 2 palaatesy ,’ 2nd B2/B1 2nd B1/B2

Uz leju

vy ] MC ON
P20

Y12 . X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9

Y13 J_ -

s b A s4.1 - - SHIFT + B3 - ; } SEeEs | -
P18

vis - B $5.1 - - SHIFT + B4 - ] ] SHIET+B4 | -

Programmas opcija Jupiter RX161 Version: Al Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)
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0 || 402 |- RX161 Paplasinasanas plate
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
53 1 - Tilts atrums 3 J1 Uz augdu/Uz leju "~
P2 < e . . P
P3 2 -r Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju ! ('
:Zi 3 Ratiniatrums 3 | J1 PakreisifPalabi
P2 = L . . Ny,
P3 4 -r Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi ! ('Y
P2 -
s Pacalajs atrums 3 | J2 Uz augsu/Uz leju 7
P2 < R “ . P S
P3 6 -r Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augSu/Uz leju ! ('
P2 -
3 7 N Tilts special J1 Uz augsu/Uz leju Yo
P2 =
8 Ratini special J1 Pakreisi/Palabi %
P6
P8 9 3_1 Pacélajs special J2 Uz augsu/Uz leju ~S
P7
P6
P& |10 4 COM MOV
P7
P6
P8 11 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 S3.2
P7
P6 -
13 S4.2
P7 Y
P6 <
B7 14 -r S5.2
P6 -
15 S7
P7 Y
:2(73 16 f Signals p1-[7

Programmas opcija Jupiter RX161
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4.18

Cetras darbibas, 2—4 soli.
A/B/X funkcija, MC ON

Vislabak darbojas ar €etru
solu kursorsviru un paplasina-

Programmas izvéle 12

Tilta/ratinu kustibai ir atseviSkas izejas virzienam, bet kopé&jas

izejas atrumam 2—4.

izeja pacélaja virzienam un atrumam 1.

Pacel$anas/pagrieSanas kustibai ir kopigas izejas virzienam un

atrumam 2-4, atseviSkas izejas virzienam un atrumam 1.

Tilta/ratinu virziena izeja tiek izmantota ari ka atrums 1. Atseviska

38 (44)

Sanas plati.
S5 || S
$O¢| 2Dk
Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8B DIN 8BDIN-10 | 8BDIN-9 | 10BD DIN
Yo °f Tilts uz priekSu J1 Uz augsu ’ B5 B6
Y1 ~r Tilts atpakal J1 Uz leju ’ B6 B5
P15
Y2 ~r Ratini pa kreisi J1 Pa kreisi r B3 B3
ys °f Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4
- JR— J2 Uz augsu/
Ya °f Pacélajs Uz leju B2 B1
Ys f Rotate 'Jfa 'raab:‘re's'/ - -
P21
Ye f MC ON
Yz f X S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 S2.1 - SHIFT + B5 B7 - SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27
Y9 51 Ratini 2 / I1zvéle 2 S3.1 - SHIFT + B6 B8 - SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8
Pacélajs uz leju .
Y10 J_ atrums 1 J2Uzaugsu B2 B1
Yy o J Pacelajs uz augsu J2 Uz leju B1 B2
atrums 1 (4
P20
Y12 . S6
Y13 J_ -
vis b A s4.1 - - SHIFT + B3 - ; ) T e
P18
Y15 I_C B S5.1 - - SHIFT + B4 - - - SHIFT + B4 -
Programmas opcija Jupiter RX161 Version: Al Document-ID: 959125-100 LV Author: SH (EN version)
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Terminalis | Savienotajs | Kabela dala | Funkcija Joystick
P2 -
53 1 -r Tilts atrums 2 J1 Uz augsu/Uz leju ,’
P2 =
P3 2 -r Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju "\
P2 - it 3 suUzleln 2,
= 3 - Tilts atrums 4 J1UzaugdulUzleju  p* g
P2 =
P3 4 -r Ratini atrums 2 J1 Pa kreisi/Pa labi "
P2 -
s Ratini atrums 3 J1PakreisiPalabi [ ¥
P2 = L .. . P
P3 6 -r Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi ! )
P2 -
P3 7 -r Pacélajs atrums 2 J2 Uz augsu/Uz leju ,’
P2 =
P3 8 -r Pacélajs atrums 3 J2 Uz augsu/Uz leju "~
P6
P8 9 ; Paceélajs atrums 4 J2 Uz augsu/Uz leju "\
P7
P6
P8 10 3_1 Rotate CCW atrums 1 | J2 Pa kreisi [
P7
P6
P8 11 3_1 Rotate CW atrums 1 J2 Pa labi ’
P7
P6
P8 12 3_1 Rotate atrums 2 J2 Pa kreisi/Pa labi ,’
P7
P -
Ps 13 7 Rotate atrums 3 J2PakreisiPalabi [ ¥
P6 =
14 Rotate atrums 4 J2PakreisiPalabi 7
P7
P6 -
15 S7
P7 =y
is 16 f Signals p1 -7
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4.19 Programmas izvéle 13

Cetras darbibas, 2—4 Tilta/ratinu kustibai ir atseviSkas izejas virzienam. PacelSanai Tilta/ratinu virziena izeja tiek izmantota art ka atrums 1. Atseviska izeja
soli. un pagriesanai ir kopigas izejas virziena noteiksanai. pacel$anas/rotacijas virzienam un atrumam 1.

Visam kustibam ir kopigas atruma 2—4 izejas. Mazaka atruma izeja ir aktiva ari pie lielaka atruma.

S || 5%
;*061098 3;1098
Terminalis | Savienotajs Funkcija Era 100 8B N/CS | 8BN/CS-10| 8B N/CS-9 | 10 BD N/CS 8BDIN-10 | 8BDIN-9 |10BD DIN

YO0 -r Tilts uz priekSu J1 Uz augsu i B5 B6

Y1 -r Tilts atpakal J1 Uz leju ’ B6 B5
P15

Y2 °f Ratini pa kreisi J1Pakreisi  p B3 B3

Yys f Ratini pa labi J1 Pa labi ’ B4 B4

- J2 Uz augsu/

Ya f Lyft Uz leju B2 B1

Ys °f Rotate \IJD?a IIDaabikrelsv - -
P21

Ye °f Rotate CCW J2 Pa kreisi = =

Yz °f Rotate CW J2 Pa labi - -

Y8 3_1 Ratini 1/ 1zvéle 1 | S2.1 - SHIFT + B5 B7 SHIFT + B5 | SHIFT + B5 B7
P27

Y9 3_1 Ratini 2/ 1zvéle 2 | S3.1 - SHIFT + B6 B8 SHIFT + B6 | SHIFT + B6 B8

Y10 J_ Pacélajs uz leju J2Uzaugsu B2 B1

Yyit o J. Pacélajs uz augsu | J2 Uz leju ' B1 B2
P20 J1 Uz augsu/

Y12 . Tilts atrums 2 - aug " 2nd B5/B6 2nd B6/B5

Uz leju
I J1 Pakreisi/ g4
Y13 [ Ratini atrums 2 Pa labi f 2nd B3/B4 2nd B3/B4
via (- Pacelajs atrums 2 | 72 2 augsul g% 2nd B2/B1 2nd B1/B2
Uz leju
P18
L - J2 Pakreisii g ) )
Y15 1 Rotate atrums 2 Pa labi !
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PN PAS
0¥ || %o | RX161 Paplaginasanas plate
Terminalis | Savienotdjs | Kabela dala |Funkcija Joystick
P2 -
P3 1 -r Tilts atrums 3 J1 Uz augsu/Uz leju "\
P2 - e & Sullzleju (P,
P3 2 -r Tilts atrums 4 J1 Uz augsu/Uz leju ! '}
ii 3 Ratini atrums 3 | J1 Pa kreisiPalabi (7
P2 = L . Y
P3 4 -r Ratini atrums 4 J1 Pa kreisi/Pa labi ! '}
P2 -
P3 5 - Paceélajs atrums 3 | J2 Uz augsu/Uz leju "\
P2 =
6 -r Pacélajs atrums 4 | J2 Uz augsu/Uz leju "\
P3
P2 -
7 Rotate atrums 3 | J2 Pa kreisiPalabi (7
P2 = _ - Y
P3 8 ~r Rotate atrums 4 J2 Pa kreisi/Pa labi ! '}
P6
P8 9 3_1 A S4.1
P7
P6
P8 |10 - B S5.1
P7
P6
P8 1 3_1 S2.2
P7
P6
P8 12 3_1 X S1.1
P7
P6 -
1 4.2
P7 s I S
P6 =
p7 14 - S5.2
P6 -
1 7
P7 5 I s
Es 16 °f Signals p1-[7
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5 Parskats par raiditaju

N (emias)

10BD
S41+ 551

Attéls 2. Numuré$anas pogas 10BD

S22 S42
S2/S4 rotacijas sledzi

Attéls 1. Slédzu numeracija un pozicijas Era 100
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e et

B3 [[F=2 = B4
SHIFT|| ||/ | || SHIFT
B5 ||, B6 B5 |5, B6
SHIFT || |l | || SHIFT SHIFT | ] | || SHIFT

T AT SHIFT
2. solis

ATl SHIFT
2. solis

Era 8B -9 Era 8B -10

Attéls 3. Numuré$anas pogas Era 4B/6B/8B/8B-9/8B-10
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