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Introduktion

Denna guide &r en bilaga till installationsmanualen 959125-000 och beskri-
ver programvalen for Jupiter och mottagare RX110.

Era 8B ska vara satt till "8 Buttons"-ldge (default).

Installationsmanualen maste ldsas och forstés innan inkoppling av kablar
och innan ett program véljs in.

Konfigurationsverktyg

Instéllningar i1 konfigurationsverktyget (version 3.0.0.0) som paverkar
funktionerna:

System configuration

Program Stall in 6nskat program, verktyget uppmanar dig att stalla
vreden ratt.

Simultaneous micro/ Joystickens rorelser ar forreglade sa att flera rorelser kan
Simultan micro mandvreras samtidigt, simultan.
Icke simultan micro ar default.

Low bat warning on Ger signal 4 ganger sen tyst i 15 sekunder, detta uppre-
signal pas sa lange det finns batteri kvar. Default.

Y14 MC On Tillslagsfunktion i stallet for funktion X (program 0-7).
X/S1.1 delayed 5's Funktion X/S1.1 férdrdjd med 5 sekunder.

X/81.1 latched S1.1 vaxlande funktion (pa-av)

Se Configuration Tool manual for RX161/RX110, 952576-000.
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Valj in program

Skall endast utforas av kvalificerad och utbildad personal.

Locket ar fast med
4 skruvar och med
ett vridmoment pa
2 Nm.

Detta maste goras
A i en ren, torr och

‘R I\ ESD-séker omgiv-

ning.

For att stdlla in program i mottagaren anvénds tva vridomkopplare, SW1
och SW2.

1. Vridomkopplare SW1
2. Vridomkopplare SW2

For programval sitt vieden SW1 och SW2 lika, exempelvis 1-1 for pro-
gramval 1.

*  Om du anvénder RX161/RX110 Configuration Tool kommer du bli
uppmanad att stélla vreden ritt.

Observera att om SW1 eller SW2 byter position efter att ett program valts
in kommer séndaren inte kunna dra HK.
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Programval

Sékerhetsreld (Y5) for rorelser.

Kolumnen “Funktion” beskriver véra bassdndarnamn. Men man kan ju ha na-
got annat dn exempelvis ett X pa sjdlva sandaren pé funktion X en lampsymbol

till exempel.

1st Forsta steget pa knappsandare, knappen halvt intryckt

2nd Andra steget pa knappsandare, knappen helt intryckt

COM Gemensam rorelseindikering

MC ON | Tillslagsfunktion
Ingen extern tuta tillgéinglig. Akerstroms tuta r, om bestilld, redan inkopp-
lad vid leverans (Y 16).

Anslutning  Funktion | Era 100 | Era 4/6/8B 10BD

Y16 Signal P1 1st B7 1st B9

1 sekunds fordrdjning vid byte av riktning.

Rorelse | -"J1 Upp/Ner" Riktning T -"J1 Upp"

Hastighet 1/ Steg 1 # , Hastighet 2 / Steg 2 l’
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4.1 Programval 0
10 singelfunktioner.
%@1 89% ‘0%1 8947@
HOH[HO):
Funktion
Plint Anslutning | Kabelpart
Era 100 4B | 6B [8B| 10BD
ys
Y6 [ J2 Ner 1
vy °f J2 Upp ' B2
Y8 3_1 J2 Upp/Ner "z 2nd B1/B2
P27
Y9 j_l J1 Vénster ? - B3
Yo [ J1 Héger ' - B4
Y11 .}i J1 Vanster/Hoéger ,’ - 2nd B3/B4
P20
yi2 J_ J1 Upp ' - B5
Y13 [ J1 Ner ' - B6
Y14 T_E S1.1 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 E S2.1 2nd B8 2nd B10
[
Version: AO Document-ID: 959125-101 SV Author: SH




4.2

Programval 1
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S5 || S
HOHIHO):
Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
Ys com
P21 |Ye f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner ’ B1 B2
Y8 3_1 Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ,’ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
P27
vo 4l J1 Vanster - B3 - B3
Y10 J: J1 Hoger - B4 - B4
Y11 o] J1 Vanster/Hoger - 2nd B3/B4 - 2nd B3/B4
P20
Y12 JJ J1 Upp - B5 - B6
Y13 J_ J1 Ner - B6 - B5
Y14 IE X/ (MC ON) S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 IE Y/ 1* S2.1 2nd B8 2nd B10 2nd B8 2nd B10
*Y for Era 4/6/8B/10BD och 1 f6r Era 100
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4.3 Programval 2

S50 || S
251Dz
Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
Y5 ~r coMm
P21 |Ye f Lyft ner J2 Upp B2 B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner B1 B2
Y8 3_1 Lyft ner hastighet 2 | J2 Upp 2nd B2 2nd B1
P27
vo 4l J1 Vanster ; B3 - B3
Y10 J_ J1 Hoger - B4 - B4
Y11 o] Lyft upp hastighet 2 | J2 Ner 2nd B1 2nd B2
P20
Y12 JJ J1 Upp - B5 - B6
Y13 J_ J1 Ner - B6 - B5
Y14 IE X/ (MC ON) S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 IE Y/ 1* S2.1 2nd B8 2nd B10 2nd B8 2nd B10
*Y for Era 4/6/8B/10BD och 1 f6r Era 100
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4.4

Programval 3

o189 189y

"’@‘9 h@“‘
< oll+ o
@, o4

) (]
Lo Qg

Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
Y5 ~r coMm
P21 |Ye f Lyft ner J2 Upp B2 B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner B1 B2
Y8 j_l Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner 2nd B1/B2 2nd B1/B2
P27
Y9 j_l Trallak vanster J1 Vanster - B3 - B3
Y10 J_ Trallak héger J1 Hoger - B4 - B4
Y11 o] Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger - 2nd B3/B4 - 2nd B3/B4
P20
Y12 JJ J1 Upp - B5 - B6
Y13 J_ J1 Ner - B6 - B5
Y14 IE X/ (MC ON) S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 IE Y/ 1* S2.1 2nd B8 2nd B10 2nd B8 2nd B10
*Y for Era 4/6/8B/10BD och 1 f6r Era 100
Version: AO Document-ID: 959125-101 SV

Programval Remotus Jupiter RX110

8 (16)

Author: SH




4.5

Programval 4

o189 189y

"’@‘9 ‘O@@
< oll+ o
@, o4

) (]
Lo Qg
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Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BNiCS | 8BN/Cs|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
Y5 ~r coMm
P21 |Ye f Lyft ner J2 Upp B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner B2
Y8 j_l Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner 2nd B1/B2 2nd B1/B2
P27
Y9 j_l Trallak vanster J1 Vanster - B3 - B3
Y10 J_ Trallak hoger J1 Hoéger - B4 - B4
Y11 J Trallak vanster hastighet 2 | J1 Vanster - 2nd B3 - 2nd B3
P20
Y12 JJ Trallak hoger hastighet 2 J1 Hoger - 2nd B4 - 2nd B4
Y13 J_ J1 Ner - B6 - B5
Y14 IE X/ (MC ON) S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 IE Y/ 1* S2.1 2nd B8 2nd B10 2nd B8 2nd B10
*Y for Era 4/6/8B/10BD och 1 f6r Era 100
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4.6 Programval 5

o189 189,

h@‘p "’@@
< oll+ o
o o

) S
elo,p 8105/5

Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN

Y5 - COM

P21 |Ye Lyft ner J2 Upp B2 B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner B1 B2
Y8 3_1 Lyft ner hastighet 2 | J2 Upp 2nd B2 2nd B1

P27
Y9 3_1 Trallak vanster J1 Vanster - B3 - B3
Y10 J_ Trallak héger J1 Hoger - B4 - B4
Y11 J Lyft upp hastighet 2 | J2 Ner 2nd B1 2nd B2

P20
Y12 J Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger - 2nd B3/B4 - 2nd B3/B4
Y13 J_ J1 Ner - B6 - B5
Y14 TE X/ (MC ON) S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9

P18
Y15 TE Y/ 1* S2.1 2nd B8 2nd B10 2nd B8 2nd B10

*Y for Era 4/6/8B/10BD och 1 for Era 100
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4.7 Programval 6
%@1 89_7:» ‘061 89‘7@
?a@»g 1@»8
Pliint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
Y5 - COM
P21 |Ye _f Lyft ner J2 Upp ' B2 B1
yr f Lyft upp J2 Ner I} B1 B2
Y8 ]_1 Lyft ner hastighet 2 J2 Upp ,’ 2nd B2 2nd B1
P27
vo 4! Trallak vénster J1 Vanster - B3 - B3
yio J._ Trallék hdger J1Hoéger - B4 - B4
Yy o J Lyft upp hastighet 2 J2 Ner ,’ 2nd B1 2nd B2
P20
Y12 J. Tralldk vanster hastighet 2 | J1 Vanster ,’ - 2nd B3 - 2nd B3
Y13 J_ Trallak hoger hastighet 2 J1 Hoger ,’ - 2nd B4 - 2nd B4
Y14 ]_[ X/ (MC ON) S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 ]_[ Y/ 1* S2.1 2nd B8 2nd B10 2nd B8 2nd B10
*Y for Era 4/6/8B/10BD och 1 for Era 100
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4.8

Programval 7
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HOHHO)S
Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
\ G coMm
P21 |Ye f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner ! B1 B2
Y8 j_l Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ,’ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
P27
Y9 j_l Trallak vanster J1 Vanster ? - B3 - B3
Y10 J_ Trallak héger J1 Hoger ’ - B4 - B4
Y11 J Trallak hastighet 2 | J1 Vanster/Hoger ,’ - 2nd B3/B4 - 2nd B3/B4
P20
Y12 JJ Kranak framét J1 Upp I} - B5 - B6
Y13 J_ Kranak bakat J1 Ner I - B6 - B5
Y14 IE X/ (MC ON) S1.1 2nd B7 2nd B9 2nd B7 2nd B9
P18
Y15 IE Kranak hastighet 2 | J1 Uppp/Ner ,’ 2nd B5/B6 2nd B5/B6
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4.9 Programval 8
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HOHIHONS
Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS|10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
Ys f com
P21 |Ye f Lyft ner J2 Upp I} B2 B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner ! B1 B2
Y8 j_l Lyft hastighet 2 J2 Upp/Ner ,’ 2nd B1/B2 2nd B1/B2
P27
Y9 j_l Trallak vanster J1 Vanster ’ - B3 B3
Y10 J_ Trallak hoger J1 Hoger ! - B4 B4
Y11 o] Trallak vanster hastighet 2 | J1 Vanster ,’ - 2nd B3 2nd B3
P20
Y12 JJ Trallak hoger hastighet 2 J1 Hoger ,’ - 2nd B4 2nd B4
Y13 J_ Kranak bakéat J1 Ner ! - B6 B5
vie b Kranak framat J1 Upp ; - B5 B6
P18
Y15 IE Kranak hastighet 2 J1 Uppp/Ner ,’ 2nd B5/B6 2nd B5/B6
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4.10

Programval 9

o189, o189,

"’@‘9 h@“‘
< oll+ o
@, Ief

) (]
Lo rea

Plint | Anslutning | Kabelpart | Funktion Era 100 4BN/CS | 6BN/CS | 8BN/CS[10BDN/CS | 4BDIN | 6BDIN | 8BDIN |10BD DIN
\ G coMm
P21 |Ye f Lyft ner J2 Upp '’ B2 B1
Yz °f Lyft upp J2 Ner ! B1 B2
Y8 j_l Lyft ner hastighet 2 J2 Upp " 2nd B2 2nd B1
P27
Y9 j_l Trallak vanster J1 Vanster Is - B3 - B3
Y10 J_ Trallak héger J1 Héger ’ - B4 - B4
Y11 J Lyft upp hastighet 2 J2 Ner " 2nd B1 2nd B2
P20 =
: ] J1 Vanster/ P
Y12 JJ Trallak hastighet 2 o ! - 2nd B4 - 2nd B4
Y13 J_ Kranak bakat J1 Ner ! - B6 B5
vie b Kranak framat J1 Upp F - B5 B6
P18
Y15 IE Kranak hastighet 2 J1 Uppp/Ner ,’ 2nd B5/B6 2nd B5/B6
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Oversikt sindare

Figur 1. Numrering och positioner av switchar Era 100
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Figur 3. Numrering knappar Era 4/6/8B

Figur 2. Numrering knappar 10BD
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